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Ozet :Bu ealismada, koruyucu bakim olarak kontrolii yapilan iki finiteli sistemler iein en uygun kontrol zamani to tanimlanmistiri
Bazn (Stuck dagilimlar ele alinarak, en uygun kontrol zamam 19in sonuelar elde edilmistir.

Kontrolu' yapllan iki Uniteli sistemlerde, ilk sistem basarisizligt iein ortalama zamam maksimuni yapan deger cn uygun kontrol
zamamdnx En uygun kontrol zamamnm bulunabilmesi iein, Markov renewal siireeler kulianilarak ilk sistem basarrsrziiginda zamanin
dagtllm fonksiyonunun Laplace-Stieltjes donusiimlerinin elde edilmesi gerekir.

Anahtar kelimeler: Koruyucu bakim, bir yedekli ikifiniteli sistem, Renewal suregler.

Optimum Inspection Time For A Two-Unit Standby Redundant System
With Preventive Main Tenance

Absract : In this study,'optimum inspection time- to for a two unit standby redundant system with preventive maintenance has
been examined.

By considering sample distributions, certain results for the optimum inspection time have beeen optained.
in two- unite system with preventive maintenance for the first system failure, the value redering the mean time maximum, is the

optimum inspection time To find out the optimum inspection time, by using Markov renewal processes, it is necessary to optain
Lapiace-Stieltjes transform of the distribution function of the to the first failure.

Keywords: Preventive maintenance, a two-unit Standby Redundant System. Renewal processes.

Giris . (ii) Kontrolii gelen bir iinite, diger tinitenin onarim
Ozdes iki Uniteden olusau ve bu unitelerden sadece durumunda olmasmdan dolayi kontroiu kaybetmis ise, bozuian

birinin gallsip digerinin yedekte bekletildigi sistemlere yedekii iinitenin onarlmi tamamiandiktan sonra ealisan tinitenin
iki finiteli sistemler denir (Two-Unit Standby Redundant kontrolii yapihr (Osaki ve Asakura, 1970)
System) , (Osaki, 1935) Modelin Analizi

Hayat siiresi ve onarim siiresinin keyfi oldugu varsayilir. Tamm (Markov Renewal Siireg)‘
Bu nedenle unitenin basarlSizlik zaman dagiiimi F(r) ve .. .. . , '

Butun n=0,1,2,...; z,}=0,1,2,...,m veonarlm dagilimi C(r) keyfi fonksiyonlardir. Yedekli iki iiniteli
sistemin, sistem basarISizligma daha gee ulasmaSI iein, sistemin IE [0, 00) igin,
ealisan iinitelerine koruyucu bakim yaptlir (Nakagawa ve _ . _ . M .Osaki, 1974) . Koruyucu bakim, yedekli iki finiteli sistemierde PiX (’1 +1) — J: Tn+1 _Tn 5 t (0) — t0,...,X (’1) -1
bir finite yedekte iken diger ealisan ‘Linitenin ealismasma devam __ _ . _ .
ederek kontrolden gecirilmesi olarak ele allnir. Her iinitenin _ P{X(n +1) — J’TJHI _Tn S tOl) _ 3}
kontrol zaman dagilimi AU) ve kontrolii tamamlama zaman = Q (I)
dagiliml BU) keyfi fonksiyonlar olarak tanimlamr. Koruyucu U
bakimin yapiidigl iki iiniteli sistemlerde su varsaylmlar yapilir.
yap[(1111 Calisan umtemn kontrolu ancak diger unite yeclekte ise ifadesi sagianlyorsa {M0, 1‘ Z 0} Stokastik

siirecine bir Markov Renewal Sijreci denir.
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Tanlm (Laplace-Stieltjes Diiniisiimii):

f, gergel bir I degi$ke11i11i11 fonksiyonu olsun ve (>0 10in ta111111la11sm. Gergel bir 1‘ degigkeninin
fonksiyonu olan bir F fonksiyonu asag1daki bigimde diigfinelim:

F(r)= £51110): £100n
B0ylece s bir parametre olmak iizere 17(1) nin Laplace-Stieltjes d0nij°fimfi,

F*(s)={See—“(117(1):I:e““’_f(r)d(t)
$ekli11de tammlamr.

K011110111 yap1lan yedekli iki iiniteli sistemin stokastik durumunu analiz etmek igin, Markov renewal stirecin
dO'rt k011111111111u a§ag1daki gekilde ta1111111ayabiliriz.

0 Konumu : Bir finite gal1slrken diger iinitenin yedekte 011112151.
1 Konumu : Bir Unite 9al1§11kel1 diger iinitenin 13021111112151.
2 Konumu : Bi1-‘1'111ite gal1$1rke11 k011t1‘0111111fi11 yap11mas1.
3 Konumu : iki 1111ite11in de bozulmas1 (sistem ba$ar1s1zllg1).
O konumu igin :
(i) Sistemin 0 k01111111u11da11 1 k011umuna gitmesi; ‘Calman finite, k011trol za111a11111da11 61100 bozulur’.
Dag111m f011ksiyonu;

Q01 (1‘) = EZQWFQ), (2.1)

Burada t zamam ve 20) = 1— A(t) de 01as1l1k f011ksiyo111111u gfjsterir.
Laplace—Stieltjes d611ii§ijmii

(101(3) : [gee—S’dG) = Jame—MEQMFQ)‘ (2'2)

(ii) Sistemin 0 k011u1111111dan 2 konumuna gitmesi; ‘Cal15a11 iiuitenin k011tr01 zamam, b0211l111ada11 611cc gelir’.
Dag1l1111 f011ksiy01111;

(ii) 1 k011umu11daki sistemin 2 konumuna

Q02(t)= EEQMAQ) , (13(3): 1—F(I)) . gitmesi;

(2.3) (a) ‘Bozulan finitenin 01121111111 ta111a1111a11d1kta11
sonra, 9al15a11 13111111211111 k011t1'01 za111a11111111

Laplace-Stieltjes d0nfi°fimfi; gelmesi’.

(102 (S) = I: e‘“ Fey/10) (2.4) Daglllm f011ksiyonu;
£F(z)G(z)dA(r). (2.7)

, _
Q11(t):IoG(r)A(I)(iF(I)’ (2'5) 1 konumu igin :i) 1 konumundaki sistemin 1

Laplace-Stieltjes dbnfigfimfi; k011umu11a gitmesi; ‘Bozulan iinitenin 011ar1m1
_ °° -5, — tamamlandlktan 50111-21, 9al1$a11 finitenin bozulma51’.

6111(S)‘ .[o e G(I)A(t)dF(t)' (2'6) Dag1l1m fonksiyonu

b)‘Bozu1an Uniteniu 01121111111 tamamlamnadau 011cc ga11$an iinitenin k011trol zzimanl gelir’.
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Bu durumda kontrol yap1lmaz. Kontrol ancak, onarlm tam‘amlandIktan sonra finite haIa gallslyorsa
yaplllr. Bu durumda; v .

Daglhm fonksiyonu; '

I;F(2)A(z)dG(r). (2.8)

B éylece Laplace-Stieltj es dénfisfimfl;

q12 (s) = J: e‘“ F(I)G(t )dA(t)+ J: e‘“ F(t)A(r )c1G(r) (2.9) olur. .

(iii) 1 konumundaki sistemin 3 konumuna Dagllm fonksiyonu;
gitmesi; ‘Bozulan Unitenin onarlml tamamlanmadan
dnce, gallgan finite bozulur’.

. Q13(r)=j;5(t)dp(x) , (E(x)=1—G(t)). (2.10)

Laplace-Stieltjes d6nfl°fimu;

6113(S)= f:e"’5(t)dF(r). (2.11)
olur.

2 konumuiqin:
(i) 2 konumundaki sistemin 1 konumuna gitmesi; ‘Callgan finite, diger finitenin kontrolfi tamamlandlktan

sonra, kontrol zamam gelmeden bozulur’.
Daglhm fonksiyonu;

Q21(f)=I;Z(t)B(r)dF(r). 2.12)
Laplace-Stieltjes dénij°iimii;

921(S)= {:6‘S’71(t)3(r)dF(t). (2.13)

(ii) 2 konumundaki sistemin 2 konumuna git1nesi;(a) ‘Kontrol tamamlandlktan sonra, gallsan finitenin
kontrol zamam gelir’.
Daglllm fonksiyonu;

I;F(r)B(t)dA(r). (2.14)

(b)‘Ca11$an finitenin kontrol zamam, diger finitenin kontrolfi tamamlanmadan 611cc gelir’.

Bu durumda kontrol yapllamaz. Callgan Unitenin bozulmasmdan ance kontrol tamamlamr.
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Daglllm fonksiyonu;

I;F(1)A(t)dB(t). (2.15)

B'Oylece Laplace-Stieltjes d611t1$iimfi;

(122 (s) = Kc?“ F(r)B(r)1A(t)+ Kai“ 75(z)A(r)dB(z) (2.16)
olur.

(iii) 2 konumundaki sistemin 3 konumuna gitmesi; ‘Kontroi tamamlamnadan tince 9a11$an finite bozulur’.
Daglllm fonksiyonu;

Q23(r)= [;E(z)dF(t) , (fig) :1- B(z)). (2.17)

Laplace—Stieltjes d611fi$iimfi;
B‘Oylece Laplace-Stieltjes ddnfiwmfi;

c123(s)=f0 e'S’B(t)dF(r). (2.18)
(ELY) (i=0,l,2), t=0 da 1' kmuunundan ba$1ay1p, ilk sistem basarlsllgl igin zaman daglhmmm
Laplace Stieltjes dtinii$iimii olsun.

<Do(5) igin iki ayrl gegis géz GHUHB alabiliriz. Béjylece

(90(5):901(5)-®1(5)+402(5)-¢2(3) ‘ (2-19)

(131(3) igin U9 durum ele alabiliriz. Bbylece'

Q1(5)= (111(5)‘®1(5)+ 412(5)©2 (S)+ (113(5) (2-20)

ve benzer °ekilde C132 (.9) igin de‘ [19 durum $s konusudur.
(132(5): (121(5)‘D1(5)+ (122 (5)-q’2(3)+ 5123(3) (221)

seklinde ifade edilebilir. (130(8) 19in (2.19), (2.20), (2.21) denkleminden

(D0 (5): [5101(5)413(3X1_9’22 (S))+ 901(5)€/12(5)Q23(5)+ (102(3)423(SX1‘911(5))
+ (102 (5)921 (5)413(5)]-[1 ”911(19)‘(122 (SH f1"11(5)422 (5)_ (112(3)€721(5)]

ifadesi elde ediIir. Bu da i=0 da 0 kenumundan baglaylp, ilk sistem bagarlslzllgl igin zaman daglllmmm
Laplace-Stieltjes dénfiwmfidfir.

—1 (2.22)

92



Kontroligin Ortalama Zaman 11k sistem basarISIlgl igin ortalama zaman
daglllmmm (2.22) nolu denkleminden

{7A7 _ d®o(5)/ ‘15 15:0 }= M0 +[(‘101423 + 421)rh + (1— 5211 ‘901‘113)H2]
(3.23)

“(I " 911)‘123 + 921913]
olarak elde edilir. Burada

Mo = ‘d401(5)/ ds ‘po Mi = ”26197569d |5=0 'j=1

Béylece tUm dagfllmlar ifade edilirse, ilk sistem Bu 9a11$mada, bir koruyucu bakml olarak kontroli‘m
basarlslzllgl igin ortalama zaman hesaplanabilir. yaplldlglm varsaydlk. Yapllan kontroli‘m bir ya$

koruyucu bakun oldugunu géz tintine allrsak,

0 t<r0
l :eAm ={

olarak kabul edilir. Agag1daki gésterimleri tammlarsak

91 KG—(OdF (t) 92 = KEGMF (r)
91+G(r)=G*(t) 62+B(r)=B*(t)

yl {fa—(nflow) m = 15mm)”
A = ~[:3c (r): J: F(r)dt

Bir ya§ koruyucu baklm igin ilk sistem ba$ar1312l1g1nda ortalama zaman
/

f(to)={[7~<1+el)’i/I3 (com—12 (oo>1+[x<1+ez>— I4too)]rl(oo)} (3.24)
/{91l1- 12(°°)]+ 8211(oo)}

seklinde yazmr. Burada

I1 =L;G*(r)dF(t) 12(t):_|; B*(t)dF(r)

13:1,;G*<r)fi<r> 14(r)=L;B*(r>dF<r)
Koruyucu baklml yani kontrolfi yapllan iki zamam olan (3.24) nolu denklemi maksimize

ilniteli sistemlerde en uygun kontrol zamanmm etmemiz gerekir.Bu durumda,
bulunma31 igin; ilk sistem ba$ar151211g1nm ortalama
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11(ro)= {wom— Moon—[1-12(o<>)1}/{r(ro>[7»
ba$ar131zl1k oran

tammlndan
elde edilir. Burada r00)
dag111mld1r. Olasfllk
r00) = f(tO)/F(r0) ya21l11'.

Uygulania
, Bu béliimde, en uygun kontrol zamamm
kar$11a$t1rmak igin bir Llygulama 'L'Izerinde
durulacaktlr.

Ornek:
G(I)=1— 6“" ,

oIarak segelim. Burada

91=(0t/M1+0¢)2
r(t) = Off/(1+ at)

olarak bulunur.

B(t) =1—e“2’ ,

62 doc/us
A=2/oc

Sonug 1:Tablo—l, Table—2 ve Table-3 den de
gérfildfigfi gibi, hayat silresinin ortaiamaSJ ve
onarxm siiresinin ortalamasn sabit tutulup kontroliin
tamamlanmam zaman daglhmmm ortalamaSI
(1/M2) azaldlgmda en uygun kontrol zamam da
azalmaktad 1r.

Sonug 2: Table-4 den de gér'uldiigfi gibi, hayat
siiresinin ortalama31 ve kontrolt‘m tamamlanma51
zaman daglllmmm ortaIamas1 sabit tutulup, onarlm
zaman daglhmmm ortalamaSI (ll/Ml) azaldlgmda
en uygun kontrol zamam artmaktadm Bu sonug:
Table-1 ve Tablo-Z 11in ilk iki satlrlarl
kar§11a§t1gmda da gérulmektedir.

“13(°°)+I.(°°)]} (3.25)

Onarlm zaman daglllml G(t) ve kontrol
tamamlamnam zaman daglllml B(r)
fonksiyonlarlmn 'L'Istel oldugu, bagarlsmllk
zaman daglllml F(t) nin de keyfi oldugunu
varsayallm.

F(r)=1— e‘w — are—O”

Sonug 3: TabIo-S den de géruldfigi‘l gibi, onanm
zamau daglllmmln ortalamasmm ve kontrol zaman
daglllmmm ortalamasmm sabit tutulup, hayat sfiresi
zaman dagllummn ortaIama51 (A) azaIdIgmda en
uygun kontrol zamam artmaktadlr.

7» = 2,“! =l,].L2 =l/2 almdlgmda e11 uygun
kontrol zaman dagllum t=-O.79 ve
7L = lg] = 4,}.L2 = 4 allndlgmda to = —l
bulunmustur. Burada elde edilen en uygun kontrol
zamanlarl negatif olarak bulundugundan
a111a1n51zd1r. '

Sonug 4: 82 /81 = a/b geklinde yaZIIdlgmda
iginen iyi kontrol zamam 2‘0 ’m bulunabilmesi

(2b—2a)/a<1 olmaSI gerekir.

Tablo-l : 7L = 2, “1 =1 oldugunda ge$it1i pg degerleri igin en uygun kontrol zamanlan.

A M H fag) to

9to + 5 exp(—t0) + exp(—3rO ) — exp(—2ro) = 9

[Q

8:0 +12 exp(—r0) + exp(—210)— exp(—4t0) = 16 1 73

17t0 + Zlexp(—r0) + 6Xp(H2t0) — exp(—510) : 25
1.03
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Tabb-2: 7R. : 2’M1 2 1/ 2 oldugunda ge$it1i 1.1.2 degerleri igin en uygun kontrol zamanlarl.

7» M1 M foo) to

2 1,2 5 1261‘s+1356XP(-t0)+4exp(—3/2z0)—4exp(-6;0)= 0.4259

178t0 += 187 exp(—IO) + 4exp(—3/ 2t0) — exp(—7t0) =1E 0-342

[\3 1/2 6

23 810 +047 eXp(—t0) + 4exp(—3/ 2r0) — 4exp(—-8t0) : 0.291

Table-3: A. = 2, M1 = 1/4 oldugunda ge$it11 M2 degerleri igin en uygun kontrol zamanlarl.

X H M2 foo)
.r to

[Q 94% +119 6Xp(—to) + 16 exp(—5/ 4:0 ) — 16 exp(—3r0) = 14 1.0

\

3 2061‘0 + 2316xp(—r0) — 16exp(—5/4t0) — 16 exp(—-4t0) :2 0-5

\H

4 3501‘0 + 375 exp(—r0) +16 expC—S/ 4t0 ) — l6exp(—5ro) = 4 0-4

\

Table-4: A, = 2, M2 = 4 oldugunda gesitli M1 degerleri igin en uygun kontrol zamanlan.

A M M fan) to

17:0 + 2lexpC—IO) + exp(—2r0) — exp(—5t0) = 25 1-03

[Q ._.
.

4b
.

7t0 +16exp(—r0) — exp(—5:0) + exp(——3to) = 25 3-5

to [\J 4:.

21‘0 + 9 exp(—to ) — exp(—5t0 ) + exp(—4t0) = 25 12-5

Table-5: “1 : 1, H2 = 3 pl‘dugunda ge§itli A. degerleri icin en uygun kontrol zamanlarl.
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7‘00)

5.1
)

k) ._
.

BIO + l2exp(—IO ) + exp(-—2/0) _ exp(—4/0) : 16

UJ

LIJ .._
.

142/3!U + 96 exp(—2/3tO ) + hexp(—5 /3IO) — 4exp(—l l/3IU) =

Id
h.

)
,

.
J'

c:

La
) 31/2I(J +23/186xp(fi3/210)+4Oexp(—l/2r0)—exp(—7/2(0) =

U
IN

G
‘L

u
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8. Yaymlanmasma karar verilen ve raportér gijrfisii dogrultusunda dfizeltilmesi igin yazarma

9.

YUZUNCU YIL UNiVERsiTEsi
FEN BiLiMLERt DERGisi YAYIN iLKELERi

. Dergide, Fen Bilimleri alanmda haznlanan orijinal arastlrmalar ve belirli bir konuyu bugijnkfi
bilgi dUzeyi ile ézetleyerek degerlendiren derleme ya211ar1 yaymlamr.

. Dergi ; yllda bir kez yaymlamr.

. Dergide yaymlanacak eserler Tiirkee yada lngilizce olmalldir.

. Eser, yaznn kurallarma uygun olacak bigimde 1 ni'isha olarak genderilir. YaZIm kurallarma
uygun olmayan eser yazarma iade edilir. Yaym kurallarlna nygun olan yada Llygun hale
getirilen makale toplamr 4 niisha (biri orijinal, figi‘l fotokopi) olrnak iizere dergiye genderilir.

. Dergiye gelen eserler basnn (incesinde 3 raportére génderilir. Makaleler Yaym Kornisyonunca
bilimsel ieerik ve sekil baknmndan uygun gérfilmesi ve 2 raportér tarafmdan kabul edilmesi
durumunda yayinlamr. Yayxnlanlna51 uygun bulunmayan eserler yazarlarma iade edilrnez.

. Dergiye yaylnlanmak 'Lizere g6nderilen eserler daha 611ce hiebir yaym organmda yayinlanmamls
yada yaym hakkl olmamrs olmalldn'. Yazar (lar)’dan makalenin orijinal olduguna dair bilgi
igeren bir dilekge allnlr.
Aym saylda ilk isim olarak bir yazarm en 90k 2 makalesi ba5111r.

genderilen esere ekleme eikartma yapilamaz.
Raportbr ficreti, baskr ve posta giderlerinin bir bblijmii eser sahibinden almlr. Toplam iicreti her
sayi igin Yaym Komisyonu belirler.

10. Eserin t‘L‘lm sorumlulugu yazar (la1')’1na aittir.
11.Eser Winword 6.0 yazdnn progralmnda asagidaki yaznn kurallarma uygun olarak yazmr.

Yayina kabul edilen eser l niisha halinde 1.44 HD’lik bir disketle birlikte viri'lssiiz olarak yayln
komisyonnna genderilir. Yaymlanan eserlere ait disketler geri genderilmez.

Yazr Tipi : Times new roman
Sayfa Dfizeni : Ana baslik, ikinci dildeki basllk, Ozet ve Abstract tek siitiin, diger tum bfilfnnler

2 sijt'Lin (sfitfin genislikleri 8,15 cm ve siitiin arasx bosluk 1,2 cm).
Yazr Biiyiikliigii : Ana basllk 14 punto, ikinci dildeki basllk 12 punto, Ozet ve Abstract 9 punto,

Ana lnetin 11 punto, dipnotlar 8 punto. Satlr aralrgr “single” (tek aralrk).
Paragraf basl (Tab) : 0.5 cm, Latince isimler italik, sayfa numaraSI verilmeyecek.
Kaglt boyutu : A4 (210x297mm).
Kenar bosluklarl : Ust-alt 3,5 cm, sag 1,5 cm, sol 2 cm ve yaz1lar saga-501a dayali (Full justified)

olmalidlr.
12. Eser, Basllk, Ozet, Abstract, Giris, Materyal ve Yiintem, Bulgular ve Tartrsma, Sonug,

Kaynaklar ana bashklarl altlnda toplanmali, tiiln bélfim basllklan kijeiik harflerle (has harfleri
buyfik), koyu(B01d), Tab’ll ve b'dliimiin punto bflyfiklfigfinde olmahdlr. Béliim baslrklarma
numara verilmemelidir.

Ana bashk : Kneijk harflerle (Tab’sm ve has harfleri bijyi‘lk), koyu (bold) ve ortalanarak
yazflmall, metne uygun kisa ve 391k olmalldrr. Basllgm altlna, eserin yazar (lar)’1nln adl soyadi
(Adlarr kfigi‘lk, soyadlan b'Liy'uk hart) 11 punto olarak yazfllnalldlr. Eser ve yazarlarla ilgili aeiklaylm
bilgiler igin basllk ve yazar isimlerinin son harfinin tizerine rakam verilmelidir. (On-1‘2 ).
Arastlrmamn yapildlgr Universite, Laboratuvar ve kurulusun ad1 ve adresl yazar (lar)’1n adlndan
hemen sonra, 9 punto biiyfiklfigijnde yazllmall.

ikinci Dildeki Basllk: Kfiguk harflerle (TabSIZ ve bas harfleri bijyfik), 12 punto, koyu (bold) ve
ortalanarak yazrlmalidlr.
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Ozet : Eser, Tijrkge “Ozet” ve 1ngilizce “Abstract” igermeli, Abstract’a 111gi1izce ba§llk
koyulmalldm Eser Terkge yaznlm1§sa Ozet basa, 111gi1izce yaZIImlssa Abstract basa almmalldlr. Ozet
ve Abstract konuya hakim olmall ve 200 kelimeyi gegmemeli. Ozetin altma “Anahtar sézciikler”
(Bold-Tab’ll), Abstract’ln altma “Key words” (Bold—Tab’ll) verilmeli ve sayllarl 3-6’yl gegmemelidir.

Kaynaklar : Eserde yararlamlan kaynaklar “ Yazar ve YII” sistemine gére verilmelidir. (Or:
Demirsoy (1982)). 1ki ve ikiden fazla yazarm kaynagl verilmek istenirse, Tiirkge ve 111g11izce’de “ve,
Ve ark.” Kullamlmalldn'. Kaynaklar béliimiinde t'Lim yazariar yazdmalldn‘. Eser iQin de yarax'lamlan
kaynak, esex' sommda “Kaynaklar” ba511§1 altmda soyadma gére alfabetik Slrayla dizilmelidir. Alt
satlrlaz' 0.5 cm igeriden ve Tab’SIz olm'ak yapllmall ve kaynakIar arasmda bogluk blrakllmamalldIr.
Kitap isimleri ile periyodik yaymlar italik yaz11ma11 .

(")rn.: Noyan, A., 1988. FizyolojiDers Kitabz. METEKSAN Ltd. St, Ankara
1045 s.

Ayvaz, Y., 1991. Clldlr Gélfi Kuslar1.Doga a.Tr.j0fZ0010y,
15 : 53-58.

13. Grafik, harita, fotograf, resim v.b. eserde “Sekil” olarak adlandlrllmall, elle gizilmi$ olan
grafiklerle, resim ve haritalar rapido mm'ekkebi iIe temiz ve koyu olarak gizilmeli, fotograflar
net bask111 olmalldlr. SaylsaI degerler “Cizelge” olarak adlandmlmalldlr. Sekil yaZIIarJ Tab’s1z
olarak alta (9 punto), Cizelge yaZIIarI Tab'SIZ olarak tiste (9 punto)ya211mall. Cizelgede verilen
degerler (rakam ve yazflar) 9 punto olmalldlr.
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