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MEKANIKTE MANTIKI YAKLASIMIM KACINILMAZLIGI
Prof. Dr. M. Orhan UZUNSOY |

Kisa Ozet

Mekanikte mantiki yaklasimin kacuislniazligi, mekanigin bir mu-
hendislik dersi olmasindandir. Cunkd muhendislik, amaci olan bir ug-

rastir;
— amag, dersin objesini, konusunu ortaya koyacak;

— koyunca, ortaya konan obje igin ortaya konan konuda amacin
gerceklesmesinin hangi sartlara hangi iliskilere bagl oldudu belirlene-
cek,

—abelirlenince do bu sartlardan ve bu iliskilerden hareket edilerek,
mekanikle ilgili muhendislik problemlerinin ¢ézimunde faydalanilacak
modeller, kullanilacak formuller ve uygunlanacak prosedur ortaya cika-
rilacaktir.

Bu gune kadar mekanik bdyle bir disiplinden yoksundu. Son 20 yil
icinde gelistirdigim yaklasim, amaci, buna dayanarak dersin objesini
ve konusunu ortaya koyarak, amacin gercgeklestirilmesinin bagl oldugu
sartlari, iliskileri, problemlerin ¢dézimunde formulleri, modelleri ve pro-
sedurt belirleyerek mekanik 6gretimine, muhendislik amaglarina uygun
bir disiplin getirmis, 6gretimde mevcut noksan ve yanhishklari duzelt-
mis, muhendislik mekanidini metinde gorulecegi sekilde yoktan varet-
mistir.

Mekanik bir muhendislik dersidir. Muhendislik ise, «amaci olan bir ugrasrtir.

Nitekim, muhendislikte, daima ,cisimlerin, gdzéninde tutulan sire icin, kendi-
lerini etkileyen kuvvetlerle,

mbelli bir hareket ve sekil durumunda bulunmalari
(bu hareket ve sekil durumunu degistirmemeleri)
ongoralar :
— g06zbnunde tutulan barajin kaymamasi, ezilmemesi,
1 i.U0. Orman Fakiiltesi Ogretim Uyesi ve Orman Miihendisligi Bélumi, Orman insaat, Geodezi ve Fo-

togrametri Anabilim Dal Baskani.
Yayin Komisyonuna Sunuldugu Tarih : 4.5.1988
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— havai hatta eelcnie kablosunun hizlanma sirasinda belli bir ivme ile hizlan-
masi, kopmamasi,

— kesilecek tomrugun tezgah uzerinde belli bir hizla kaymasi ve kesilmesi...,
vb.

Buna gére mekanidin objesi, gozénunde tutulan cisim; konusu, cismin hareket
ve sekil durumu; amacli, gézoninde tutulan cismin, kendisini etkileyen kuvvetlerle,

— hem o6ng6rilen hareket durumunda,
— hem o6ngérulen sekil durumunda bulunmasidir;
gozonunde tutulan barajin
— kaymamasi,
— ezilmemesi;
gdzoninde tutulan kablonun
— oOngorulen ivme ile hizlanmasi,
— kopmamasi;
gozénunde tutulan tomrugun
— oOngorilen hizla kaymasi, ve
— kesilmesi.
Goraldaga gibi, mekanikte amacin gerceklesmesi,
— biri, cismin hareket durumu, dolayisile, dengesi,
— biri cismin sekil durumu, dolayisile, mukavemeti ile ilgili iki sarta baghdir.
Ve bu llci sart birbirinden ayri dusunulemez;
— S0z konusu baraj ezilmeden yerinde kalacak,
— S0z konusu kablo 6ngorulen ivmeile kopmadan hizlanacak,
— S0z konusu tomruk ongorulen liusla kayarak kesilecektir.

Ancak, bugin mekanikte denge sarti yaninda mukavemet sarti diye bir sart
yoktur. Ustelik, denge de cisimlerin degil kuvvetlerin dengesi olarak dustnilmek-
tedir. Oysa kuvvetler degil, kuvvetlerin etkileri ile cisimler dengede, yani 6ngorulen
hareket durumunda bulunacak; kuvvetler degil,

— baraj kaymayacak, i
— kablo hizlanacak,
— tomruk kayacak;

keza, kuvvetler degil, kuvvetlerin etkileri ile cisimler 6ngoérilen sekil durumunda
bulunacak; kuvvetler degil,



MEKANIKTE MANTIKIi YAKLASIM 9

— baraj ezilmeyecek,

— kablo kopmayacak,

— tomruk Kkesilecektir.

Bunun icindir ki bugiin mekanik 6gretiminde

— obje olarak kuvvetleri degil, cisimleri,

— konu olarak kuvvetlerin degil, cisimlerin hareket ve sekil durumunu,

— amag olarak kuvvetlerin degil, kuvvetlerin etkilerde cisimlerin ©6ngorulen
hareket ve sekil durumunda bulunmalarim

alan ve

kuvvetlere degil, kuvvetlerin cisimlerin hareket ve sekil durumu uUzerindeki
etkilerine

dayanan bir yaklasimin uygulanmasi kag¢inilmazdir.

Bu yaklasim son 20 yildan bu yana gelistirdigimiz (UZUNSOY 1977, 1932) ve
«Mantiki Yaklagim» adini verdigimiz yaklasimdir.

Bu yaklasim uyarinca, kuvvetlerin cisimlerin hareket ve sekil durumu Uzerin-
deki etkileri gozonune alindiginda, amacin gerceklesmesi, yani cisimlerin g6zénun-
de tutulan sudre icin kendilerini etkileyen kuvvetlerle 6ngorilen hareket ve sekil
durumunda bulunmalari,

cismi bu hareket ve sekil durumunda etkileyen kuvvetlerin cisim uUzerindeki
toplam etkilerinin sifir, TE—0,

yani cismin

— hem hareket durumu (h) uUzerindeki
toplam etkilerinin sifir, TE1—0,

— hem sekil durumu (s) uUzerindeki
toplam etkilerinin sifir, TE 3—0, olmasi

olarak degerlendirilebilir (UZUNSOY 1977) ve «Toplam Etki Prensibi» veya «Me-
kanigin Temel Prensibi» veya kisaca «TE Prensibi» adini verdigimiz ve TE=0
olarak ifade ettiimiz bu degerlendirmeye dayanarak,

— amaci (sartlari), araci (TE —O0), modelleri, formulleri ve
— ¢ozme disiplini ile,
muhendislik mekaniginin temel disiplini belirlenebilir.

Nitekim bu prensip gozéntne alindiginda, denge ve mukavemet sartlari olarak
bu sartlari belirleyen
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TEh—0 TE ?:-0
TED=:0 ve TE 52D,
yazilip],
h yerine y
yerine bo
kondugunda2
Denge saftinin gciiel kapsami
TEY}” O, yer sart,
TEdMD=0, durum sarti,
mukavemet sartinin genel kapsami
TEADAI--0 , boyut sarti
(makaslanma, sunme
sikisma sarti),
TEBDAD,Ai=0 , bicim sarti
(egilme, burulma
sarti).
olarak;

1 Cisimlerin hareket durumu tzerinde etkili

(h)

olan kuvvetler sadece dis kuvvetlerdir;

M. ORHAN UZUNSOY

ifadeleri
olarak
ve d,
ve bi

dengenin genel formulleri

[D] =0, veya, R=:0 yer formulu
ZM°1E O, veya, M°R=;0, durum formuld;
mukavemetin genel formulleri3

TAD]

0, boyut formulu
(makaslanma, stnme
sikisma formulu),

"M ead ec4q-Ghbi—0 bigim formuli
(egilme, burulma
formala).

cisimlerin se_

kii durumu (g) uzerinde etkili olan kuvvetler ise, hem dis, hem i¢ kuvvetlerdir. Buna gore

cismi ongoérilen hareket ve sekil durumunda etkileyen dis ve i¢ kuvvetler D ve i ile
gosterildiginde TEh=0 ve TE?=0 ifadeleri TEho—0 ve TE?d,=U0 olarak yazilabilir.
Ancak, kuvvetlerin cisimlerin sekil durumu (s) Uzerindeki etkileri her kesitte ayni degildir; keza
bir kesitte her noktada da ayni degildir. Buna gore kuvvetlerin cisimlerin sekil durumu (s) Uuzerin-
deki etkileri ile, go6zonunde tutulan kesit hangi kesit, kesitte g6zonunde tutulan nokta (c) hangi
nokta ise, o kesitte o noktadaki etkileri anlasilir (UZUNSOY 1982).
Bu takdirde cismin bir kismi kesitin bir tarafinda, bir kismi kesitin 6bur tarafinda kalr. Bdylece,

kesitin bir tarafinda kalan kisim A ile, o6bur tarafinda kalan kissm B ile, cismi ©6ngorilen hareket
ve sekil durumunda etkileyen ds ve i¢ kuvvetler yine D ve lile gosterildiginde
— kesitin sadece bir tarafinda kalan ki*m (A) /e
— sadece bu kisma gelen dis ve i¢ kuvvetler (AD ve Ai) alinabilir ve
TE?d,i=0 ifadesi TE?AD,Al olarak
yazilabilir.
Bir cismin hareket durumu (h) ile,
— yer degistirme (y) ve
— durum degistrme durumu (dénme durumu d);
sekil durumu (s) ile, sekil degistirme durumu,
— boyut degistirme (bo, makaslanma, sinme, sikisma)
— bigim degistirme (bi, egilme, burulma) durumu
anlasilr.

Formullerde
birinci
(zorlanmays1)
ikinci terimler bu noktada
vet buyuklugunu

terimler

gosterir.

kesitte godzoninde tutulan
olcen dis kuvvet buyukluguni
ic kuvvetlerle meydana gelen etkiyi

noktada dis kuvvetlerle meydana gelen etkiyi

(gerilmeyi) oigen i¢ kuv-



MEKANIKTE MANTIKI YAKLASIM 11

— cisimde eksene dik herhangi bir kesit (SS),
— ikisi kesit ylzeyine teget, birbirine dik.
— biri kesit yuzeyine dik

U¢ dogrultul g'6zénune alindijinda ve

— kesit yuzeyine teget, birbirine dik olan

iki dogrultu HH ve VYV ile,
— Kkesit yuzeyine dik olan dogrultu ZZ ile
gosterildiginde ({Sekil 1), yukaridaki ifadelerde

y yerine HHy Vvy ZZy
d yerine HHd vvd Zzd
bo yerine HHbo , VVbo , ZZbo
bi  yerine HHbi VVbi ZZbi

konmak suretile2

1 Bir cismin yer degistirme (y), durum degistirme (d), boyut degistirme (bo), bi¢cim degistirme
durumu (bi) uzayda birbirine dik G¢ dogrultuda incelenebilir (UZUNSOY 1982).
Cisimlerin sadece her hareket durumu (yer degistirme y ve durum degistirme durumu d) gdzonine
alndgnda bu ¢ dogrultu geregine gore degisik sekillerde alinabilir.
Pratikte go6zoninde tutulan boyut ve bigcim degisimleri ise esas itibarile kesit ylzeyine teget ve
dik dogrultularda meydana gelen boyut ve bicim degisimleridir. Nitekim
— makaslanma kesit yiizeyine teget bir boyut degisimidir, AA.//SS, Sekil 2 a
— sunme, sikisma kesit yluzeyine dik bir boyut degisimidir, F-A/~S S, Sekil 2b, c
— egilme kesityiizeyine teget bir bigim degisimidir, N dolayisile Aa//SS//, N, Sekil 2d;
— burulma kesit yiizeyine dik bir bicim degisimidir, N dolayisile Ay | N//SS, sokil 2e.
Bir yluzeye tedet bir eylem bu yuzey uzerinde birbirine dik iki dogrultuda, bir ytzeye dik bir
eylem ise bu yuzeye dik tek bir dogrultuda incelenebilir. Bu itibarla, burada séz konusu olan dog-
rultular
— ikisi kesit yuzeyine teget, birbirine dik
— biri kesit ylzeyine dik
olan dogrultulardir.
2 HHy = cismin (kesit yuzeyine teget) HH dogrultusunda yer degistirme durumu
VVy = (kesit yluzeyine teget) VV dogrultusunda yer degistirme durumu,
Zzy (kesit yuzeyine dik) ZZ dogrultusunda yer deristirme durumu,
HHd = (kesit ylzeyine teget) HH dogrultusunda durum degistirme (HH dogrultusunda go6zdninde
tutulan eksen etrafinda durum degistirme) durumu;
vvd = (kesit yuzeyine teget) VV dogrultusunda durum degistirme (VV dogrultusunda goézoninde
tutulan eksen etrafinda durum degistirme) durumu,
ZZd = (kesit yuzeyine dik) ZZ dogrultusunda durum degistirme (ZZ dogrultusunda go6z6ninde tu-
tulan eksen etrafinda durum degistirme) durumu,
HHbo = cismin (kesit yluzeyine teget) HH dogrultusunda boyut degistirme durumu (HH dogrultusun
da makaslanma) durumu,
VVbo = (kesit yuzeyine teget) VV dogrultusunda boyut degistirme durumu (VV dogrultusunda ma-
kaslanma durumu),

ZZbo = (kesit yuzeyine dik) ZZ dogrultusunda boyut degistirme durumu (ZZ dogrultusunda stnme,
sikisma durumu),

HHbi = kesit ylzeyine teget HH dogrultusunda bicim degistirme durumu (HH dogrultusunda egilme
durumu),

VVbi a (kesit yluzeyine teget) VV dogrultusunda bicim degistirme durumu (VV dogrultusunda edil-
me durumu),

ZZbi = (kesit yuzeyine dik) ZZ dogrultusunda bicim degistirme durumu (ZZ dogrultusunda burulma
durumu).



12

M. ORHAN UZUNSOY

'V

Sokil 1.

Sekil 2.
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Denge sartinin uzaydaki kapsami

TE,H&—Q  HH -yer sart,
TEawi- O, VV-yer garti,
TEjj*znO, ZZ -yei' sarti,
TEd™*-O, HH -durum sarti,
TEDM—Q  VV -durum sart,
TE®RI—Q  ZZ - durum sart,

mukavemet sartinin uzaydaki kapsami

TEHHPADAL=0, HH - boyut sarti
(HH - makaslanma sarti),

TEWDOAD,A—0, VV-boyut sarti

(VV - makaslanma sarti),

TEzzb"AD,AC=0, ZZ - boyut sarti

(ZZ - suinme, sikisma sarti)

TEHmMIAD,Ai=0, HH-bi¢cim sarti

(HH - egilme sarti),

'PEvVIL,ADA—O, VV - bigim sarti

(W -egilme sarti),
TE zzbiADA—O0, ZZ - bigim sarti

(ZZ - burulma sarti),
olarak;

Sekil duzlemi olarak

EMAD g j oy o,

dengenin uzaydaki formulleri

SHU—Q HH -yer formuala,
EVu= 0, VV -yer formuld,
2ZD= 0l ZZ - yer formulQ,
EMD-0, HH - durum formula,
2M/7-0, VV -durum formuld,
SMO0Z-0, ZZ -durum formuld,

mukavemetin uzaydaki formulleri

—.Hap ~ THHo= 0) HH - boyut formulu
(HH - makaslanma

formalud),

Sva .i.Tvwwbo_o, HH -boyut formula
(HH - makaslanma
formula),

ZKC
—fc7zzb°=0, " boyut formulu

(ZZ - sinme, sikisma
formuld),

E MM

e eh-fcrHHi=0, HH - bicim formulu
h. (HH -egilme formuld),

S Mvad  ghj fiwbi—o, VV - bigim formiili

v = (VV -egilme formulu),

ZZ -bicim formula
1z (ZZ-burulma formulud),

HH—VV duzlemi goézénune alindiginda (Sekil 1)

Denge sartinin bu duzlem
Uzerindeki kapsami

TE ulH> o0, HH -yer sarti,
TEdw,= 0, VV -yer sarti,
TEdzz= O, ZZ - durum sarti,

Dengenin bu dizlem
Uzerindeki formulleri

EHu =0, HH -yer formuala,
SVvD=0, VV -yer formuld,
2MIX—O0, ZZ -durum formulu;
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Mukavemet sartinin bu duzlem
uzerindeki kapsami

TEhhi,"ad,u =0, H H -boyut sarti
(HH - makaslanma
sarti),.

TE wboADAt—O, W - boyut sarti
(VV - makaslanma
sarti),

TEzzblAD,Ai—0, ZZ - bigim sarti
(ZZ - burulma
sarti),

Mukavemetin bu duzlem
Uzerindeki formulleri

SHAD -
— p— --THH'0=0, HH - boyut formuli

(HH - makaslanma

formala),

SVA -L"wbo—o, VV - boyut formuli
(VV - makaslanma
formula),

SME

-.eJ T zzbl—0,ZZ -bi¢cim formuld
(ZZ - burulma
formala);

VV —ZZ duzlemi gdézénune alindiginda (Sekil 1)

Denge sartinin bu duzlem
uzerindeki kapsami

te dnw>=o, VV -yer sarti,
t e dzz= o, ZZ -yer garti,

TEDHHa_O, HH - durum sarti,

Mukavemet sartinin bu dizlem
Uzerindeki kapsami

TEWoADAI=0, VV -boyut sarti
(VV - makaslanma
sarti),

TE zzboAD.Ai=0, z2z .bDoyut sarti

(ZZ - sunme,
sikisma sarti),

TEHHADAI—O, HH - bigim sarti

(HH -egilme sarti),

Dengenin bu dizlem
Uzerindeki formulleri

£Vd—0, VV -yer formualq,
SZD=0, ZZ vyer formuld,
2Mdh—0, HH -durum formuld,

Mukavemetin bu dizlem
Uzerindeki formulleri

EV, —AWo=g | VV -boyut formali
(W - makaslanma
formula),

EZ, A

-f ffZz20= 0, ZZ - boyut formualt

(ZZ - sunme, sikisma
formala),

EMh L n-HHbI— 1 HH - bi¢cim formulu
Ih @ik > (HH-egilme formuld);

ZZ—HH duzlemi gbézéuniine alindiginda (Sekil 1)

Uzerindeki kapsami
TEjZZ&= 0, ZZ - yer sarti,
TEDH=0, HH -yer sarti,

TED =0, VV - durum sarti,

Dengenin bu duzlem i
Uzerindeki formulleri

EZd= O, ZZ myer formalq,
vHj,—0, HH - yer ofrmild,
EMdt= 0, VV - durum formuald,
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Mukavemet sartinin bu duzlem Mukavemetin bu duzlem
tzerindeki kapsami uzerindeki formulleri
TEzzb°’ADA=0, ZZ - boyut sarti ZZ - boyut formula
(ZZ - stinme, (Z'Z - sinme,
sikisma sarti), sikisma formuld),
TEHHADM=0, HH-boyut sarti HH - boyut formult
(HH - makaslanma (HH - makaslanma
sarti), formald),
TEWbIAD At=0, VV - bi¢im sarti .ev+ awbl—O0. VV - bicim formuli
(VV =eg-ilme sarti), (VV -egilme formuli)

olarak yazilabilir.

Cisimlerin hareket ve sekil durumu uzayda birbirine dik U¢ dogrultudaki ha-
reket ve sekil durumu ile belli olur; bu Gg¢ dogrultu (¢ eksen HH, VV, ZZ) ise
uzayda birbirine dik U¢ duzlem meydana getirir (HH—VV, VV—2Z, ZZ—HH, Se-
kil 1).

Bu itibarla problemlerin ¢dzimiinde .uzay birbirine dik U¢ duzleme indirgenir
ve bu U¢ duzlem teker teker ele alinip su disiplin uygulanir :

1 — inceleme dogrultularinin '(HH, VV, ZZ) belirlenmesi.
2 — Sekil dizleminin (inceleme dizleminin) belirlenmesi.

3 —e Denge sartinin bu duzlem Uzerindeki kapsaminin ve dengenin bu duzlem
uzerindeki formullerinin belirlenmesi.

4 — Mukavemet sartinin bu duzlem Uzerindeki kapsaminin ve mukavemetin bu
duzlem uGzerindeki formullerinin belirlenmesi.

5 Buna gore bu.duzlem uGzerinde, hangi dogrultuda, ne cesit eylemlerin s6z
konusu oldugunun ve L

— hangisi i¢in Uzerinde hangi sartin ve
— hangi formulin kullanilacaginin , Lo R |

belirlenmesi.
Formulin kullanilmasile sonucun 11e olacagl ya da sartin (istenenin) gercek-
lesmesi icin ne gerekecegdi belli olacaktir.

Misal : Sekil 3'deki baraj ve taban kesiti (ABAB) gdzdnine alindiginda :

1 inceleme dogrultularini gosteriniz. Cevap : Sekil Uzerinde gosterilmistir, iki-
si kesit (ABAB) yuzeyine teget birbirine dik HH, VV, biri kesit yuzeyine dik ZZ.
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Sekil 3.

2. Sekil duzlemi hangi duzlemdir? yaziniz.

birbirine dik oldugu goérulen iki dogrultunun belirledigi

Cevap : HH, VV, ZZ den acik¢a
duzlem, ZZ—HH.

3. Denge sartinin bu duzlem uzerindeki kapsamim ve dengenin bu duzlem Uze-

rindeki formullerini yazmiz. Cevap: Sahife:
lanlar :

TEDA—O, ZZ =yer sarti, SZD—O0,

TEbhh' - O, HH -yer sarti, SHD=0,

TE,™=0. VV -durum formald. SM,T-0,

4. Mukavemet sartinin bu duzlem uGzerindeki
duzlem Uzerindeki formdallerini yaziniz. Cevap : Sabhife:
icin yazilanlar :

TE zzboADai= 0> zz " boyut sarti -|_ffZZho= o)

(ZZ - stinme,
sikisma sarti),
EHHPAD,AI=0, HH - boyut sarti SHpz_t T-HHbo =Q,
(HH - makaslanma
sarti),

VvV RiV,

TEWbDIAD,AI=0, W - bi¢im sarti —---— , eT+ffwbl=0

(VV -egilme sarti),

7-8 de ZZ—HH duzlemi

icin yazi-

ZZ -yer formuld,
HH -yer formuld,
VV -durum formals;

kapsamini ve mukavemetin
7-8 de ZZ—HH duzlemi

ZZ - boyut formulu
(ZZ - stinme,
sikisma formula),

HH - boyut formull
(HH - makaslanma
formala),

VV - bicim formuli
(VV -egilme formuld),

bu
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5. Buna gore bu duzlem uUzerinde baraj icin hangi dogrultularda ne cesit
lemler séz konusudur? hangisi icin hangi sart, hangi formul kullanilacaktir?
Cevap :

ZZy: ZZ dogrultusunda yer degistirme (zemine gdomulme); yukaridaki sart-
lar ve formullerden :

Z7 -yer sarti, —» ZZ -yer formuld, 27D=0,
(Bak. VVbi)

HHy: HH dogrultusunda yer degistirme (hava tarafina dogru kayma) yu-
karidaki sartlar ve formullerden :

HH -vyer sarti, HH -yer formuala, SHD—O.

Hava tarafina dogru kayma HH dogrultusunda pozitif bir yer degistirmedir,
+HHy. Buna gore 2HD>0 (pozitif) c¢ikmasi halinde baraj hava tarafina dogru
kayacak, HD O (negatif veya sifir) c¢cikmasi halinde kaymayacaktir.

VVd : VV dogrultusunda durum degistirme (taban sag kenari BB etrafinda
donerek hava tarafina dogru devrilme); yukaridaki sartlar ve formullerden :

W -durum sarti, — W  -durum formala, SMr,v—o0.

Baraj BB kenari etrafinda durum degistirecegine gore, VV durum formuald
V—BB konmak suretile 2MD/—0 ifadesi £EMuBa—0 olarak yazilacak ve

hava tarafina dogru devrilme BB etrafinda pozitif (saat yénunde) bir durum
degisimi olduguna gore

MDBB>0 (pozitif) c¢ikmasi halinde baraj hava tarafina dogru devrilecek, MIBB<O
(negatif veya sifir) c¢ikmasi halinde devrilmeyecektir.

ZZbo : ZZ dogrultusunda boyut degistirme (ZZ dogrultusunda sikisma); yu-
karidaki sartlar ve formullerden :

ZZ - boyut sarti, — ZZ -boyut formuld , 3L.I’.I?D—A2.j_!Tzzbo= Q*

(ZZ - sinme, sikisma sarti) (ZZ - suinme, sikisma formuld)
(Bali. VVbi) -»

HHbo : HH dogrultusunda boyut degistirme (hava tarafina dogru makaslan-
ma - kesilme); yukaridaki sartlar ve formullerden

HH - boyut sarti -S- HH - boyut formult , _ at. o]

(HH - makaslanma sarti), (HH - makaslanma formulu)

Hava tarafina dogru makaslanma - kesilme HH dogrultusunda pozitif bir bo-
yut degisimi olduguna gére formulde dis kuvvet etkisini (zorlanmayi) temsil eden
1 terim pozitif, i¢ kuvvet etkisini (gerilmeyi) temsil eden 2. terim negatif olup,

ey-
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— sonucun pozitif ¢ikmasi barajin kabul edilen miktardan fazla makaslanaca-
gini, kesilecegini;

— negatif c¢ikmasi fazla makaslanmayacagim, kesilmeyecegini
gOsterecektir.

VVbi: W dogrultusunda bigim degistirme (zemin c¢izgisi HH Gzerinde taban
sag veya sol kenari BB veya AA ya paralel bir eksen, mesela E,etrafindaegilme,
Sekil 3; yukaridaki sartlar ve formdullerden :

VV -bi¢gim sarti, — VV -bi¢im formala , e.-|-Twbi—
v

(VV -egilme sarti) (W -egilme formald)
Zeminde ve tabanda ayni dogrultuda (kesit yuzeyine dik) zorlanma ve gerilme
meydana getirdiginden
ZZy, ZZbo ve VVbi birlikte incelenecek; dolayisile, uygulanacak sart,
T E zzy,zzboivbiADAL .0
ZZ -yer, ZZ - sikisma,
W - egilme sarti

ZZy de ZD=:ZZbo da XZAD oldugundan, ortaya cikacak hal eksantrik sikisma (egil-
meli sikisma); kullanilacak formul

Szad_ SMViL_eN aMi=Q
F lv

, -1"-=W v, F=6 .100
XMTAD—ZZAD.e (e = eksantrisite)
konarak,

1Zad _ Z Zad *e
F Wyv

F=& . 100, WVWV=F .k=b .100.k , k— 46 konarak

SAAD X S Zad me , wtl 0

6 -100 ' 6.100(i)

olacak; oéngoérulen sekil degistirme hali elastik hal oldugundan gerilme (v, a) olarak,

— HH dogrultusunda makaslanma formuliinde baraj yap! malzemesinin bu dog-
rultuda (makaslanma emniyet gerilmesi, THH3‘em,
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— eksantrik sikisma olarak bu son halele bir zeminin, bir de baraj yapr mal-
zemesinin ZZ dogrultusunda sikisma emniyet gerilmesi,

EPZZbozs-em j UZZboba-em

kullanilacaktir.

SONUC

Yaznnizm basinda da belirttigimiz gibi, mekanik, 6zellikle de muhendislik me-
kanigi bir muhendislik dersidir; amaci, araci, modelleri, formulleri, yéntemi olan
bir disiplin icinde okutulmak gerekir; oysa ders bdyle bir disiplinden yoksundur,
ustelik yanlislarla doludur. Bunlar ayrica gosterilecektir. Goruldugu tzere gelistir-
digimiz yaklasim dersi gerekli disipline sokan, yanlislari, noksanlari gideren yak-
lasim olarak kacinilmazdir.
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