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Anahtar Kelimeler

Ozet

Limanlar,

Is Saghgi ve Giivenligi,
Limanlarda Kazalar,
Limanlarda [s Makineleri.

Limanlar genellikle is yerleri arasinda ¢ok o6nemli bir alam1 kapsamaktadir.
Iceriginde ne oldugu kendilerince bilinmeyen yiikler ile ugrasan calisanlarin, genis
bir yelpazede makinelerle birlikte ¢alisarak gorev yaptig1 ve cogu zaman ayni dili
konusmayan insanlarin bir sekilde anlastig1 6zel ortamlardir. Limanlardaki ¢alisma
gilindiiz ve gece boyunca ve her tiirlii hava kosulunda gerg¢eklesmektedir. Gelen ve
giden ytikleri yakalamak i¢in ya da bir iskele bosaltmak i¢in hizli ¢alismak, bir
sekilde geminin kargosunu bosaltmak icin c¢alisanlarda genellikle baskilar
olusturmaktadir. Limanlarda bu faktorler, ¢alismak icin yiiksek riskler ve stirekli
degisen kosullar icermektedir. Sirketlerin, bu riskleri ve siirekli degisen calisma
kosullarin1 diizgiin yonetmek i¢cin uygun saghk ve giivenlik o6nlemlerini
uygulamalar1 gerekmektedir. Bu ¢alismada, limanlarda kullanilan makinelerde
meydana gelen is kazalar1 ve 6nleme yontemlerinin incelenmesi amag¢lanmistir.
Oncelikli olarak liman sektériinde kullanilan is makineleri, limanlarda is
glivenligiyle alakali kanunlar, yonetmelikler, uluslararasi s6zlesmeler ve daha 6nce
yapilmis olan bilimsel arastirmalar incelenmistir. Yapilan incelemelerle birlikte,
limanlarla ilgili risk analizi uygulamasi yapilmistir. Risk analizi sonucu elde edilen
veriler bir araya getirilerek is kazalarim1 engellemeye yonelik alinmasi gereken
onlemler belirlenmistir.
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Ports generally include a significant field between businesses. Content of
employees dealing with unknown loads, where he served working with a wide
range of machines and are often special environment where people do not speak
the same language in a manner agreed. Working at ports involves day and nights
under all kind constantly changing weather conditions. Loader catches the tide,
empty pier or a way to unload the ship's cargo are usually pressure to work fast to
employees. These factors in ports involve high-risk and the constantly changing
working conditions. Companies, forthose risks the constantly changing working
conditions should implement the appropriate health and safety measures to
properly manage. In this study, we aimed to investigate occupational accidents and
prevention methods resulting in themachine used in harbor. Firstly, business
machines used primarily in the port sector, with job security at ports relevant
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laws, regulations, international agreements and scientificresearcheshave been
examined. Withthese investigations, the risk analysis was made in the ports. The
data obtained from the results of the risk analysis was determined measures to be
taken to prevent work-related accidents brought together.

,1. Giris

Tiirkiye’de ve diinyada liman hizmetlerinde hizmet
veren isletmeler, sanayilesmeyle birlikte gittikce
biiyimekte ve gelismekte olan ithalat ve ihracati
birebir etkileyen oOnemli bir sektdor olarak yer
almaktadir. Limanlar yalnizca gemilere degil agirlikli
olarak kuru yiik, siv1 ve gaz akiskan, konteyner gibi
yuklerin yaninda yolculara, tahmil ve tahliye icin alana
gelmis nakliye araglarinin kullanicilarina da hizmet
vermektedirler. Bu hizmetler her ne kadar farkh
yapilarla gercgeklestirilmekte olsalar da, ¢ok genis bir
alanda hepsi farkl zamanlarda
gerceklestirilemeyebilir. Tim bu isler genellikle ayni
anda gerceklestirilmektedir. Bu durumda insan,
makine, yiik, hizmet ve kontrol bir araya geldiginde,
isci saghigr ve is giivenligi acisindan bakildiginda,
limanlar tehlike siniflandirmasina gore tehlikeli isler
siniffinda yer almaktadir. Biitiin bunlarin yaninda
limanlarda petrol ve gazlarin nakliyesi ve depolanmasi
faaliyetleri de yapilmaktadir. Bu nedenle de ¢ok
tehlikeli isler sinifinda yer almalar1 kaginilmazdir.
Limanlarda meydana gelen is kazalar1 ve meslek
hastaliklarina genel olarak bakildiginda sayisi
toplamda dusiik olarak goriilebilir, ancak bu olaylar
sayilar1 disiik de olsa dikkate almak gerekir. Zira
glinimiizde deniz tasimaciliginin artmasi deniz
trafigini de yogunlastirmaktadir. Buna paralel olarak
tasinan tehlikeli ve c¢evreye zararli yiiklerin
fazlalasmasi, liman insaatlarinin da ihtiyacini ortaya
koymustur. Liman insaatlar1 da is saglig1 ve giivenligi
acisindan ¢ok tehlikeli sinifa girmesinden dolay1
kullanilan is makineleri, donanimlar1 dikkate
alindiginda; liman ingaatlarinda ¢alisanlarin
glivenligini saglamak da olduk¢a 6nem arz etmektedir.
Limanlarda meydana gelen kazalar; ¢alisanlara, ylik
yikleme ve bosaltma islemleri i¢in limana gelmis
makine ve nakliye araci kullananlara, dolayisiyla
limana ve ¢evreye farkli boyutlarda zararlar verebilir.

6331 sayili yasaya gore bakildiginda “is saghg ve
giivenligi, isin yapilmasi sirasinda ¢esitli nedenlerden
kaynaklanan, sagliga ve gilivenlige zarar verebilecek
kosullardan korunmak amac ile yapilan sistemli ve
bilimsel calismalardir” seklinde ifade edilmektedir. Is
saghigl ve giivenliginin en Onemli birincil hedefi,
calisanlar1 is kazalar1 ve meslek hastaliklarindan
korumaktir. Hangi agidan bakilirsa bakilsin is sagligi
ve giivenligi konusunda devlet, isveren ve ¢alisanlarin
birbirinden farkli fakat birbirini tamamlayan gorevleri
bulunmaktadir. Devlet, mevzuat yapmalk,
teskilatlanmay1 saglamak, mevzuata uygunlugu
denetlemek ve yaptirim uygulamaktadir.

Yapilan ¢alisma, liman sektoriinde kullanilan is
makinelerinde meydana gelen is kazalari, onleme
yontemleri ve oOrnek risk analizi ¢alismasim
icermektedir. Limanlarda uygulanan is saghgt ve
guvenligi uygulamalarinin diger sektorlerde oldugu
gibi ulusal dayanaklar olarak kanunlar, tiiziikler ve
yonetmelikler bulunmaktadir. En basta “Turkiye
Cumhuriyeti Anayasas1”, sonrasinda ise “6331 sayili is
sagligi ve glvenligi yasasi”, “854 sayili deniz is
kanunu”, “5510 sayili sosyal sigortalar ve genel saglik
sigortast kanunu” gelmektedir. Anayasaya gore is
sagligi ve glvenligini koruyan temel maddeler
bulunmaktadir. Tiirkiye Cumhuriyeti Anayasasina
gore kimse zorla ¢alistiritlamaz. Calisma herkesin hakki
ve Odevidir (Resmi Gazete, TC Anayasasi). Bu
calismanin amacy, iilkemizde agir ve tehlikeli is yeri
sinifina giren liman isletmelerinde kullanilan is
makinelerinde risk analizi ¢alismas1 gerceklestirerek,
meydana gelebilecek is kazalarini 6nlemeye yo6nelik
olusum 6ncesi (proaktif) yaklasim olusturmaktir.

2. Limanlarda is Kazalar1

Limanlarda olusan is kazalarini incelerken, is kazasi
taniminin uluslararasi ¢alisma orgiitiine goére (ILO),
“Onceden planlanmamis, bilinmeyen ve kontrol altina
alinmamis olan etrafa zarar verecek nitelikteki
olaylarin timii” olarak belirlemek miimkiindiir. Diinya
Saglik Orgiitii'ne (WHO) gére, “6nceden planlanmamis
¢ogu Kkisisel yaralanmalara, makinelerin ve arag
gereclerin zarara ugramasina, Uretimin bir siire
durmasina yol agan bir olay” olarak is kazasi
tanimlanmistir. 6331 sayili is saghgl ve gilivenligi
kanununa goére is kazas;;, “isyerinde veya isin
ylritimi nedeniyle meydana gelen, 6liime sebebiyet
veren veya viicut biitiinliigiinii ruhen ya da bedenen
engelli hale getiren olay” olarak tanimlanmistir (Resmi
gazete, 6331 sayili kanun). 5510 sayili kanuna gore;
“sigortalinin isyerinde bulundugu sirada, isveren
tarafindan yiritilmekte olan is nedeniyle sigortali
kendi adina ve hesabina bagimsiz calisiyorsa
yuriitmekte oldugu is nedeniyle, bir isverene bagh
olarak calisan sigortalinin, goérevli olarak isyeri disinda
baska bir yere goénderilmesi nedeniyle asil isini
yapmaksizin gecen zamanlarda, emziren kadin
sigortalinin, is mevzuati geregince c¢ocuguna siit
vermek i¢in ayrilan zamanlarda, sigortalilarin,
isverence saglanan bir tasitla isin yapildig1 yere gidis
gelisi sirasinda, meydana gelen ve sigortaliyr hemen
veya sonradan bedenen ya da ruhen 6zre ugratan
olaydir”.

Limanlarda, gemi operasyonlar siirecinde ve liman
alaninda meydana gelen kazalarin en 6nemli nedenleri

su li¢ baslik altinda toplanabilir (Ece, 2006):
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- Yardimc sebepler (yonetimden kaynaklanan
ve/veya calisandan kaynaklanan),

- Anisebepler

- Diger sebepler

Risk degerlendirme, “isyerinde var olan ya da
disaridan gelebilecek tehlikelerin belirlenmesi, bu
tehlikelerin riske doniismesine yol agan faktorler ile
tehlikelerden kaynaklanan risklerin analiz edilerek

derecelendirilmesi ve kontrol tedbirlerinin
kararlastirilmasi amaciyla yapilmasi gerekli
calismalar” olarak ifade edilmektedir. Risk

degerlendirme kapsaminda ele alinan limanlarda
kullanilan is makineleri (Sekil 1) su sekildedir:

e Terminal Traktorler

e Ekskavatorler

e  Forklift, Sundurma Vingleri

e Stackerler (Dolu ve bos konteyner tasiyicilar)
e RTG ler (Lastik tekerlekli portal vingler)

e RMG ler (Raya montaj edilmis portal vingler)
SSG ler (Gemiden sahile portal vingler)
MHC Mobil Liman (Gottwald)Vingleri
Portal Ving vb. is makineleri
sahalarinda kullanilmaktadir.

liman

3.Yontem ve Degerlendirme

Bu c¢alismada liman sektoriinde kullanilan is
makinelerinde bulunan risk ve tehlikeleri tespit
etmek, alinmasi gereken Onlemleri belirlemek
amaciyla, risk analizi calismas1 gergeklestirilmistir.
Liman sektoriindeki risklerin tespitine yo6nelik
calismaya ornek olarak uygulanan risk analizi
yonteminde, matris yontemi se¢ilmistir. Bu metodun
secilmesinin nedeni olas1 risklerin sonuglarinin
derecelendirilebilmesidir. Tehlikenin gerceklesmesi
durumunda, bu tehlikenin insan, isyeri ve c¢evre
lizerinde olusturacag zarar ya da hasarin siddetinin
degerlendirilmesi  yapilabilir. Risk  degerinin
biiytikligiine yani yiiksekligine gore alinacak
onlemlerin aciliyeti ve 6nlem olarak ne yapilabilecegi
belirlenir ve risk analizi ¢calismasi tamamlanir.

Risk analizi; tim proseslerde, riskin biiytkligini
tahmin etmek ve bu risklere karsi tahammiil edilip
edilemeyecegine karar vermektir. BS 8800’e gore risk
analizi metodu; “riskin  biliyikliglinin tahmin
edilmesini ve riskin kabul edilebilir olup olmadiginin
tanimlanmasini kapsayan stirectir’. TS 1050’e gore
risk degerlendirmesi;  “tehlikelerin  belirlenerek
sistematik bir yolla gézden gegcirilmesine olanak veren
bir dizi mantik yaklasimidir”. ILO-OSH 2001 iSGYS
rehberinde risk analizi tanimi; “isteki tehlikelerden
ortaya ¢ikan saghk ve giivenlik risklerini
degerlendiren bir prosestir” (Yigit, 2015). Yapilan
calismada, risk analiz metodu olarak L tipi matris
yontemi kullamilmistir. 5 x 5 karar matrisi ile risk
puanlar1 hesaplanmis ve risk kontrol hiyararsisi 5’1i
skalaya gore diizenlenmistir. Hazirlanan L tipi Risk

Degerlendirme Formunda her bir makina i¢in tehlike
ve riskler tanimlanmistir. Tablo 1'e gore ihtimal
belirlenir, ardindan tehlikenin ortaya ¢ikma olasiligl
icin ¢ok Kkiiglik, Kkiigiik, orta, yiiksek, cok yliksek
degerlerinden biri secilir. Secilen degerler o6zellikle
kaza istatistikleri, isyeri ISG organizasyonu, iscilerin
egitim durumu, isyerinin ISG durumu gézéniine
alinarak belirlenir.

Tablo 1. [htimal skalasi

- IHTIMAL Olayin Ortaya Cikma
Nlcvel Nlt?l Siklig1 Basamaklar
Degerler | Degerler
1 Cok Kiiciik Hemen hemen hi¢
2 Kiglk Yilda bir
3 Orta Ayda bir
4 Yiiksek Haftada bir
5 Cok Yiiksek | Her giin (¢ok sik)

Tablo 2’den olayin siddet derecesi belirlenir,

tehlikenin gerceklesmesi durumunda siddet degeri
icin ¢ok hafif, hafif, orta, ciddi, ¢cok ciddi degerlerinden
biri secilir.

Tablo 2. Siddet skalasi

SONUCLAR
Nicel Nitel Sonuc¢larin derecesi
degerler degerler
. Is saati kayb1 yok,
! Gok Hafif ilkyardim gerekir
. Is giinii kayb1 yok,
2 Hafif ayakta tedavi gerekir
Hafif yaralanma, (Kirik,
3 Ciddi kesik)yatakl tedavi
gerekir
Agir yaralanma, uzuv
4 Cok Ciddi kaybi, meslek
hastaliklari
5 Felake | DIF veya daha fazla
Kkisinin 6liimi

Elde edilen risk skoru, Tablo 3’de goriilen risk skoru
belirleme  matrisine  yerlestirilir. ~ Yerlestirme
sonucunda elde edilen risk degeri Tablo 4’ de verilen
siralamaya uygun olarak degerlendirilir. Oncelikli
olarak tolere edilemez diizeyde olan risklerin ortadan
kaldirilmasina dncelik verilir.
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Tablo 3. Risk skoru belirleme matrisi

Olusabilecek zararin siddeti
Olasiik 1 2 3 4 5
1cokaz 4 5
2az 8 10
3 orta 3 6 9 12 (15
4 yiiksek 4 8 12 |16 |20
5 cokyiiksek |5 10 (15 |20 -

TERMINAL

J; TRAKTORLER Ji§8

PORTAL
VINCLER

EKSKAVATORLER

Sekil 1. Limanlarda kullanilan is makineleri

Tablo 4. Sonucun kabul edilebilirlik degerleri

Belirlenen risk kabul edilebilir bir
seviyeye diisiiriiliinceye kadar is
baslatilmamali eger devam eden
bir faaliyet varsa derhal
durdurulmalidir. Alinan 6nlemlere
ragmen riski diistirmek miimkiin
olmuyorsa, faaliyet
engellenmelidir.
Belirlenen risk azaltilincaya kadar
is baslatilmamali eger devam eden
Onemli bir faaliyet varsa derhal
Riskler durdurulmalidir. Risk isin devam
(15,16,20) etmesi ile ilgiliyse acil 6nlem
T alinmali ve bu 6nlemler
sonucunda faaliyetin devamina
karar verilmelidir.
Orta
Dpzeydekl Belirlenen riskleri diisiirmek i¢in
Dikkate . ;
Desen faahyetleﬂr baslatll.malldlr. Rlsk .
) azaltma onlemleri zaman alabilir.
Riskler
(8,9,10,12)
Belirlenen riskleri ortadan
Katlanilabilir | kaldirmak i¢in ilave kontrol
Diisiik proseslerine ihtiya¢ olmayabilir.
Riskler Ancak mevcut kontroller
(2,3,4,5,6) surdurilmeli ve bu kontrollerin
stirdiiriildiigii denetlenmelidir.
Belirlenen riskleri ortadan
= . kaldirmak icin kontrol prosesleri
Onemsiz- o
ol D plar?lamay.a ve gerceklestirilecek
Risk faaliyetlerin kayitlarini saklamaya
) gerek olmayabilir. Ancak bu
kontroller siirdiiriilmeli ve
stirdiiriildiigii denetlenmelidir.

Yapilan ¢alisma kapsaminda, liman sektériinde
kullanilan is makinalari ile ilgili risk analizi ¢alismasi
yapilmis ve degerlendirilmistir. Liman bolgesinde
gerceklestirilen faaliyetlerden Sekil 1'de goriilen8
tanesi kendi iginde degerlendirilerek risk analizi
calismas1 yapilmistir. Risk analizi yapilan bu alanlar su
sekilde belirlenmistir:

1. Traktor ve traktdr atasmani risk analizi calismasi

2. Terminal traktor risk analizi

3. SSG (shiptoshoregantry)ving risk analizi ¢alismasi

4 Stacker (dolu ve bos konteyner tasiyicisi risk analizi
calismasi

5. RTG (Lastik tekerlekli portal ving) is makinasi risk
analizi calismasi

6. MHC (gottwald) mobil liman vinci risk analizi
calismasi

7. Forklift (¢atalli kaldiric, istif makinesi) risk analizi
calismasi

8. Ellecleme, ¢cok atasmanli is makinasi risk analizi
calismasi

130



A. Giiller, T. Giindiiz, Limanlarda Kullanilan Is Makinelerinde Risk Analizi Calismast / Study of Risk Analysis in Work Machines Used in Ports

Liman bélgesinde yogun olarak yapilan bu 8 ¢alisma
icin yapilan risk analizi sonuglari sirasiyla Ek-1 - Ek-8
arasinda verilmistir.

Yapilan risk analizi c¢alismasina gore limanlarda
kullanilan is makinelerinden kaynakli kaza olma
olasiigr goz ardi edilemeyecek kadar yiiksektir.
Limanlarda is makineleri ile yasanan is kazalarinin en
basinda bakim esnasinda o6nlem alinmamasindan
kaynakli kazalar oldugu gorilmektedir. Yapilan
degerlendirmede limanlarda karsilasilabilen is
kazalari; tahmil ve tahliye islemleri ile birlikte yiikiin
liman i¢inde icerik, boyut, siire asimi1 vb. planlama,
operasyon gerekcelerine gore farkli yerlerde
stoklanmasi sirasinda donanim arizasi veya arizali
donanim kullanilmasi ile yiiklerin diismesi sonucunda
meydana gelen kazalara siklikla rastlanilmaktadir.

Limanlarda meydana gelen is kazalarindan birisi de
gemiden indirilen yiiklerin terminalden génderilmesi
icin yiiksek tonajli tirlara yiiklenirken, yiike bagh
halatin kopmasi, kasa icgine diistiiglinde olusan
sarsilma etkisi ile tir kasasinin iist kenarinda sayim ve
gonderi islemlerini gerceklestiren personelin yere
diistip hayatin1 kaybetmesidir.

Bir diger is kazasi durumu ise operasyon sirasinda
gorevli olmayan personelin yiikiin altinda bulunmasi
sonucu kaza gecirmesidir.

Bir baska tehlike ise iscilerin operasyon esnasinda
yuklerin tizerinden diismesi durumudur. Gemilere
yiklenen Kkonteynerler birbirlerine baglanirken
kilitleme islemi, bu is i¢in tasarlanmis 6zel Kilitlerle
(twistlock) yapilmaktadir. Ayrica konteynerlerde bir
plana gore uzun ¢ubuklar ile (lashing bar) giliverteye
baglanirlar. Bu isleme sabitleme operasyonu (lashing
operation) denir. Boylelikle gemi yolculuk esnasindan
herhangi bir yalpa yaptiginda konteynerlerin
sabitlenmesi saglanir. Bu islemleri yerine getirirken
konteyner lizerinden diismelerle yasanan is kazalar
mevcuttur.

Yine is makinesi operatorleri operasyon esnasinda
zemin kaygan olmasi veya engellerle dolu olmasi
nedeniyle kayma ve diisme kazalar1 gecirmektedir.
Ornegin dolu konteyner tagiyicilarinin (stacker) zemin
kayganligindan dolay1 is kazalar1 olusabilmektedir.
Ayrica bos konteyner tasiyicisinin operator belgesiz
(egitimsiz) bir ¢alisan tarafindan makinenin kullanimi
nedeni ile c¢evredekilere dikkat etmemesi sonucu
o6limli is kazas1 yasanmistir.

Kazalarin bir diger sebebi ise ¢alisanin kisisel
koruyucu donanim kullanilmaktan ka¢inmasidir.
Tasima hizmetlerinde yiikiin mekanik techizatlar ile
bir alandan bagka bir alana tasinirken, arag
personelinden veya yaya personelden kaynakl kazalar
meydana gelmektedir.

istiflemede kullanilan is makinalar1 operatérleri
tarafindan giivensiz sekilde kullanilmasi ve limandaki
hiz smirlarinin gecilmesi sonucu kazalar meydana
gelebilmektedir. Gemilerde yiikleme ve bosaltma
operasyonlar1 dikkatsizlik, egitimsizlik ve izleme
gozetme eksikligi vb. bircok nedenden dolay1 daima
potansiyel tehlike kaynagidir.

Sapan kesilmesi, yiik teli kesilmesi, ylik diismesi, ving
diismesi, yik kaymasi, yuk iplerinin kesilmesi gibi
olaylar o civarda bulunan personel i¢in biiyiik tehlike
arz eder (Akin, 2000).

Limanlarimizda is makinelerinin periyodik kontrolleri
onemlidir. Vin¢ (bomunu indirip kaldiran) cendere
halatinin kopmasi sonucu kanca ve makara grubu
(kogca grubu) bir iscinin ilizerine diiserek hayatini
kaybetmesine sebebiyet vermistir.

Ayrica liman yonetimlerinin en zayif kaldiklar
noktalardan birisi de yiikleme ve bosaltma yapmak
icin limana dahil olmus tasima ara¢ kullanicilarinin
bekleme esnasinda sikilarak aragtan inmesi ve
kontrolsiiz olarak limanlarda dolasmasidir. Bu durum
limanlarda ISG agisindan  énemli bir sorun
yaratmaktadir. Bu arag¢ kullanicilarinin araglarindan
inmesi engellenmeli ve/veya kendilerinin bekleyecegi
bir sorunsuz alan yaratilmalidir.

Limanlarda yapilacak olan is glivenligi ¢calismalarinda
dikkat edilmesi gerekenleri su sekilde siralayabiliriz;
kaldirma ekipmanlarinin kontrolleri ve bakimlari,
yangin hatlar1 ve periyodik kontrolleri, askida ki
yukler, elleclenen yiiklerin tiirleri ve Kisisel
maruziyetler diizeyleri, gemi ambarlarinda yapilan
calismalar, gece c¢alismalarinda aydinlatmalar,
limanlarin  rthtimlarinda bulunan  malzemelerin
pozisyonlari, saglik ve giivenlik isaretleri, saghk ve
giivenlik isaretlerinde tanimlanmis el isaretleri ve
koordinasyonlar, acil durum bildirim sistemleri,
limanda bulunan nakliye kamyonlarinin geri vites
uyar1l sesleri, meydancilarin bulundugu kabinlere
carpma, limanda bulunan sabit yapilarin etrafinda
bulunmasi1 gereken korkuluklar, smirlandirilmis
yollar, damperli kamyonlarin damperini indirmeden
hareket etmeleri sirasinda uyarici ikaz ses sistemleri,
is ekipmanlarinin Kkesintisiz ¢alisma siireleri, yanici
maddelerin is ekipmanlarinin 1s1 yayan noktalarina
olan temaslari, limanda yayalar, c¢alisanlar icin
belirleyici kisisel koruyucu donanimlar, bunlarin
uygunluk belgeleri, yliksekte yapilan ¢alismalar, acil
toplanma yerleri, elektrik ve tehlikeleri, mesleki
egitimler (operator belgeleri dahil), deniz kazalari
stratejik plani, dokiintii maddelerle miicadele, planlh
bakimlar ve bakimlarin diizenli yapilmasi, kaldirma
araclarinin  uzun siire g¢alistirllmalar1  sonrasi
malzemenin yorulmasina yodnelik testler, ofis
calismalarinda is giivenligi riskleri, is saghg ve
giivenligi egitimleri, is izin prosediirleri, talimatlar, acil
durum plani, kamyon soforlerinin psikoteknik
raporlari, dalgi¢c ¢alistirma prosediirleri, batimetrik
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(akarsu, gol, golet, kiyi, deniz ve barajlarin dip
topografyasinin cikartilmasi, akinti hizi1 ve ydniiniin
Olctlmesi, riizgar hizy, su seviyesi yliksekliginin tespiti,
su analiz ol¢iimleri ve su alti sismik etiitlerinin
yapilmasi) analizlere goére gemi yanastirma prosedri,
dolphinlerde (bir halatin iki ¢imasi arasindaki sarkik
kisim) halat baglama noktalarinda korkuluklar,
tatbikatlar, rayli vinglerde durdurucular (stoperler),
kamyon soférlerinin kaza yapmasini dnleyici gece ve
glindiiz gorinirligi arttirilmis boyama calismalari,
saglik giivenlik isaretlerinin Tiirkce ve Ingilizce
versiyonlari, forklift operatorlerinin termal konfor
sartlar], geminin rithtima carpmasi, yanici, parlayici,
patlayici maddeler, ergonomik sartlar, el aletleri ile
calismalarda giivenlik liman sektdriinde dikkat
edilmesi 6nerilen konulardir (Unal ve Alkan, 2015).

Liman ve gemi operasyonlarinda birinci kosul insan
hayatidir. Is kazalarimin 6éncelikli sebebi giivensiz
davraniglar olup calisan hatalarindan
kaynaklanmaktadir. Glvensiz davranislardan
kaynaklanan sikisma, ¢arpma, parga diismesi ve
firlamasi kaynakli is kazalar1 olusmaktadir. Giivensiz
davranislarin yaninda giivensiz donanim ve giivensiz
ortam kosullarinin izlenememesi bunlarin meydana
gelmesini engelleyememekle olusmaktadir (Unal ve
Alkan, 2015).

4. Sonug

Yapilan risk analizi ¢alismasindan elde edilen verilere
gore, limanlarda trafigin ¢ok fazla ve hizli olmasi
nedeniyle aynit anda  birkag  operasyonun
gerceklestirilmeye calisilmasi da kazalarin
olusmasinda oldukc¢a etkilidir. Liman yo6netimleri
calisanlarin islerini yaparken is sagligi ve giivenligi
kurallarina uyulmas: igin gerekli tim o6nlemleri
almakla ve calisanlarini stirekli egitmek, izlemek ve
gozetmekle yiikiimlidiir.

[statistiksel verilere gére liman kazalarinda da diger
sektorler de yogun olarak goriildiigii gibi en etkin
faktor insan hatalaridir. insan faktorlii meydana gelen
bir kaza belirlenmeli ve ayn1 kazanin tekrar etmemesi
icin gerekli tedbirler alinmalidir. Kii¢iik hatalardan
kaynakli bir kazadan gerekli dersler alindig1 takdirde
olusabilecek biiyiik kazalara karsi tedbir alinabilir.
Liman ve gemi operasyonlarinin emniyet ve giivenlik
kurallarina uygun olarak yiiriitiilmesi ve denetimlerin
etkin olarak yapilmasi can ve mal kaybi ile ¢evreye
iliskin zararlar1 onleyerek is kazalarinin dnlenmesini
saglanacaktir. Tim egitimlerde anlatildig1 tzere is
makinasi operatori ise baslamadan 6nce makinenin
etrafinda dolasarak hareketini emin bir sekilde
yapmasini kontrol ederken, is makinasin1 kumanda
eden sistemleri geregine gore makine calismadan ve
calistiktan sonra tek tek kontrol etmelidir. Operasyon
ile ilgili kisiler, yliklemede ve bosaltma alanini
tamamen kontrol altina aldiklarindan  emin
olmalidirlar. Is makinasi ile kaldirilan yiikiin altina

kimsenin girmesine izin verilmemelidir. Limanlarin
gerek is makineleri ile gerekse diger uniteler ile
hizmetlerini  yerine  getirebilmeleri icin  is
makinalarinin bakimlarinin yapilmasi1 ve bunlarin
izlenebilirliginin saglanmasi gerekmektedir.
Personelinde bu bakim ve periyodik kontrol
zamanlarini dikkatli takip etmeleri ve gerektigi zaman
ertelememeleri ve uygulamalari1 ¢ok O6nemlidir.
Guvensiz is makinas1 bir¢ok personelin hayatini
tehlikeye sokabilir. Glivensiz ¢alisma ortami ise liman
yonetiminin diizenli kontrolleri ve denetimler
sayesinde ortadan kaldirilabilir. Gilivensiz c¢alisma
ortaminin ortadan kaldirilmas1 ile gilivensiz is

makinast ve gilivensiz davranislarinda etkileri
azaltilabilir. Limanlarda kullanilan makinalarin
diizenli olarak periyodik kontrol ve bakimdan

gecirilmesi ve personelin kullanim konusunda
periyodik egitim almasi olduk¢a 6nemlidir. Is
makineleri kullanan personelin stirekli egitilmesinin
yaninda is glivenligi bilinci olugturulmalidir. Personele
is makinelerini iyi taniyan ve bu konuda deneyim
kazanmis egitmenlerden diizenli olarak egitimler
verilmeli ve kazalarin meydana gelme olasiliklari,
sonuclart anlatilmalhdir. s saghgi ve giivenligi
egitimleri yasal dayanaklardan dolay1 zoraki olarak
degil, iyi bir egitim plan1 ve senaryosu yapilarak insan
yasaminin 6nemi i¢in verilmeli ve hassasiyet biiyiik bir
o6nemle anlatilmalidir. Personelinde bu egitimi
almasinin kendi yasamlari i¢in ne kadar 6nemli oldugu
vurgulanmalidir.

Yapilan ¢alismada adi gecen makinelere ait olan risk
analizleri gercgeklestirilmistir. Burada dikkat edilmesi
gereken, dnem derecesine gore 6nleme faaliyetlerini
hemen uygulamaktir. Ornegin vin¢ halati, halat
makara ve tamburlarinin bakimlarinin belirlenen
periyotlarda yapilmasi, ving tepesinde yapilacak olan
kontrol ve bakim c¢alismalarinda gerekli 6nlemlerin
alinarak ise baslanmasi ¢ok onemlidir. Ciinkii can
kaybi, yaralanma, maddi hasar gibi etkiler
olusturabilir. Bu riskler ©6nem sirasina gore
bakildiginda birinci sirada bulunur ve siirekli kontrol
edilmelidir. Ancak akiilerin kontrolii esnasinda goéze
asit kagma riski, akiilerin patlama, elektrik ¢arpmasi
tehlikesinin riski, yapilan uygulamalar, egitimler ve
periyodik bakimlarda uygulanan talimatlar ile
disiirilmiis olsa da risk i¢in alinmis 6nlemlerin
devamliligi gozetilmeli ve izlenmelidir.

Risk degerlendirmesinin temel amaci kazalarin
onlenmesidir. Is kazalarini énlemek icin yapilan
calismalar isletmenin en basta gelen gorevleri
arasindadir. Isyerindeki calisan temsilcileri,
isyerindeki destek elemanlari, riskler konusunda bilgi
sahibi calisanlarla yapilacak derin ve daha sistemli
analizler, risklerin  anlasilmasini  gelistirerek
tehlikelerin azaltilmasina destek olacaktir.
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EKk-2. Terminal Traktor Risk Analizi
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EK-3. SSG (ShiptoShoreGantry)Ving Risk Analizi Calismasi

i
- 5]
3 | Gergek Tehlikeden T o S
2 | lestiri- Dolay Maruz Kalan ‘%—n s ¥ g
2 | lenakti Tehlike Tehlikenin | Kaynaklana- Etkiler Kisiler N ;% & 2
S| vite Kok Sebebi | cak Riskler 3 ©d 3
ad1 o)
Halatlarln. Halat kopmasi
kontrolleri- riski. halat ma- | Can Sundurma
fin yapllma- karalarinin ki- | kayby, sahsanlary,
o | masi, ving ca- sundurmada
& | Istifle- | Halat ve halat rilmasi sonucu | yara- )
= lisma alanina - . yuk alan 215110 2
> |me makaralari parga diismesi | lanma,
¢alisanlariny .| bosaltan
) halatlarin ha- | maddi
ada sofor- kamyon-tir
e sarlanmasi hasar . .
lerinin riski soforleri
girmesi
Motor meka-
. . . . nik ustalari, e-
Ving tepesin- | Givenlilc Can [lekurik ustalan
U, T . _ . . .
= Istifle olan kontrol |alinmadan Yl..lksekt?n . kaybi, | ve per1yod1k 35|15 1
> |me diisme riski yaralan | kontrolleri
ve bakim ¢a- | ¢alismaya .
ma gerceklestiren
lismalari baslanilmasi .
dis servis per-
soneli
Ving raylari-
glzr;lo?rlrrll:sldzn Vincin ataleti
olusmas y nedeniyle fren | Can
istifle- Ving gantry vins teke,r le. | Yapamamasi kaybi, | Ving¢ kullanma
mede ylriytsiinde rinigni ori- riski, araglara |yara- operatord, tir
= raylardan . s ve yiiklere lanma |kamyon
= | ving sinde bulu- . . 315]|15 1
> Kullani- kurtularak nanrulma- garparak ve soforleri ve
mi yoldan i dasilma- hasar verme maddi | sundurma
¢ikmasi . Vincgin riski, hasarli | ¢alisanlari
e calisanlari kaza
yukliyken ezme riski
hizli hareket
ettirilmesi
Vin Vincin yoldan | Can
_— ¢ cikarak cevre- | kaybi, | Ving¢ kullanma
Istifle- operatori- y
mede Vincin uygun nipm belirlen- sinde ¢alisan- |yara- operatord, tir
=1 olmayan . lara zarar ver- |lanma |kamyon
= | ving mis olan S L 215 8 2
> Kkulla- hizda anl1 tali- me riski, ving | ve soforleri ve
m kullanilmasi fnatlara mekanik aksa- | maddi | sundurma
uvmamas min zarar gor- | hasarli | ¢alisanlari
y mesi riski kaza
Merdivenle-
rin toz ve
kaygan mal- Motor meka-
Istifle- Yiik kaldirma Z..emeler 11.'3 nik u§talar1, e-
o | mede . kirlenmesi, lektrik ustalari
£ | vin ving platfor- di Di ki Yara- kontrolis- | 3131 9 2
= ¢ merdiven iisme riski ve kontrol is
> muna ulasma lanma R
kullanm : .| muhafazalik- lemini yiiriiten
merdivenleri .
mi1 larmin ve ba- dis servis
samaklarinin personeli
hasarli
olmasi

136



A. Giiller, T. Giindiiz, Limanlarda Kullanilan Is Makinelerinde Risk Analizi Calismast / Study of Risk Analysis in Work Machines Used in Ports

Vincin tasima

Halat, kanca

isleri

kapasitesinin | Operatoriin | vb. kaldirma Can .
I . . . Ving kullanma
[stifle- |{izerinde kul- |belirlenmis |donanimlarin |kaybuy operatdrii tir
o | mede lanilmasi, olan ving hasarlanmas1 |ara- kgm on !
E ving maksimum kullanma sonucu yiikiin |lanma, of61¥1eri ve 15
kullan1 | tasima kappa- | talimatlarina | diismesi ve maddi zun durma
mi sitesini asan | riayet cevresine za- | hasarli alisanlart
yuklerin etmemesi rar verme kaza salls
kaldirilmasi riski
Bakimlarin uy-
gun sekilde
; apilmamasi Can Ving kullanma
Istifle- | Planlibakim | Uygun yap kaybi, e
sonucunda operatord, tir,
o | mede |vearizalarin |olmayan . R yara-
- sistemin diiz- kamyon
i ving zamaninda planli ve in calisma- lanma, oférleri ve 10
kullani- | giderilmeme- |ariza bakim sun calty maddi | ®
: . . masl sonucun- sundurma
mi1 si islemi . hasarh
da ciddi kaza- Kazalar calisanlari
lari olusma
riski
Belirlenmis
olan istif pla-
nina uyulma-
masi, belir-
. . o le"nmls.olan Carplsmg . Can Ving kullanma
Istifle- | Ving ylriiylis | glivenlik ku- | sonucu vincin | kaybi, operatdrii tr
mede |yoluna yiik rallarina arag | raydan yara- p T
=1 N kamyon
= ving birakilmasi, soforleri ta- | cikmasi ve lanma, oférleri ve 10
kullani- | aragparkedil |rafindan gevresine maddi |°
; sundurma
mi1 mesi uyulmamas1 |zarar verme hasarl ahsanlar
ve bu duru- | riski kazalar | 5"
mun ¢alisan-
lar tarafin-
dan denet-
lenmemesi
Ving hareket
Istifle- . ve ¢alisma a- szrg:a Ving kullanma
mede | Ving monoray |lanina ¢ali- | diisme,asili -
. . . Can operatordq, tir,
o | VIng mekanizmasi | sanlarin yukiin Kkavbi Kamvon
E kullani- | ve diger kons- | kontrolsiiz | diismesi,ha- ai,a-’ of('n}jleri ve 15
mi trikksiyon,vin | girmesi, ek- | reketi sonucu y >
N . i lanma |sundurma
yuklen- | cte asili yiik sik planlive | calisani ezme- ahsanlar
mesi ariza bakim | si riski sals

137



A. Giiller, T. Giindiiz, Limanlarda Kullanilan Is Makinelerinde Risk Analizi Calismast / Study of Risk Analysis in Work Machines Used in Ports

Ek-4. STACKER Risk Analizi Calismasi
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Ek-5. RTG Is Makinasi Risk Analizi Calismasi
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Ek-6. MHC (Gottwald) Vinci Risk Analizi Calismasi
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EKk-7. Forklift Risk Analizi Calismasi
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Ek-8. Ellecleme, Cok Atasmanl s Makinasi Risk Analizi Calismasi
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