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Abstract: In this study, basic traffic signal diagram is used. But the because of the cars rarely pass from the by road,
to save the cars from stop on the red light on the condition there is not cars on the by road, main street always will
open. In the other condition; main street is normal situation, after the trafik lights complete own peryots, they will
turn over red, thus passing of the car on the by road is provided. In addition for the pedestrian can pass from the

main street, a manuel control button is used.
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SENSOR VE MANUEL KONTROLLU TRAFIK SINYALIZASYONU

Ozet: Calismada basit bir trafik isaret yapisi kullanilmaktadir. Ancak tali yoldan ¢ok nadir arag gegmesi nedeniyle
ana yoldaki araglarin kirmizi 1sikta beklemesini engellemek amaciyla tali yoldan arag olmamasi halinde ana yol
stirekli agik kalacaktir. Tali yolda ara¢ olmasi halinde ise; normal seyrindeki ana yol trafik lambasi peryodunu
tamamladiktan sonra kirmiziya donecek, bdylece tali yoldaki aracin gecisi saglanacaktir. Ayrica ana yoldan
yayalarin da gecebilmesi igin manuel kontrollii button da kullanilmistir.
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1. Giris

Proje tali ve ana yolu kontrol eden en basit trafik lamba sistemidir. Ancak tali yolda ara¢ yokken
ana yolun mesgul kalmamasi i¢in trafik 1siklar1 bu ihtiyaca uygun olarak tasarlanmislardir. Ana
yolda siirekli yesil 151k yanmasi durumunda yayalarin gegebilmesi i¢inse manuel kontrol sistemi

kullanilmstir.

Gilintimiizdeki sistemler ya sensor ya da manuel kontrollii sistemlerdir. Bu devre ise otomatik
algilama ve manuel kontrol sistemlerinin birlestirilmis kiiclik bir uygulamasidir. Ayn1 zamanda

otomatik kontrol sistemlerinde, akilli sistemlerde vs. kullanilabilir.
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2. Trafik Sinyalizasyonu

2.1 Proje devre elemanlan

Bu ¢aligma kapsaminda kullanilan elektronik devre elemanlar1 asagida verilmistir.

1. 2 Trafik lambas1 (kirmizi,sari,yesil led olabilir)

2. 2 adet 22 pF kapasitor
3. 1 adet kristal osilator
4. 2 adet 10K direng

5. 3 adet 330 ohm direng
6. PIC16F84

7. 1 button

8.

Kizil 6tesi alict ve verici devresi i¢in( veya hareket sensorii devresi)

o Kizil 6tesi alic1 verici

e 2 adet 2nF, 1 adet 10 nF, 2 adet 100 pF, kapasitor
e 1 adet 10K potansiyometre

e Birer 75 K, 10K, 1,5 K direng

e 1 adet TLOS82 opamp

Bu proje de PIC 16F84 kullanmamizin nedeni kullanim kolaylig1, kod basitligi ve piyasada kolay
bulunabilir olmasidir. Asagida PIC16F84 kisaca tanitilmaktadir.

2.2 PIC 16F84 18-pinli gelismis flash/eeprom 8-bit mikro denetleyici

Genel mikro denetleyicilerin yapis1 Sekil 1’de goriilmektedir. Bu mikro denetleyiciler;

CPU ( Merkezi islem birimi),

ROM ( Sadece okunabilen bellek ),
RAM ( Rastgele erisilebilen bellek )
LSI ( Arabirim) den olugmaktadir.
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Giris/CIKIS

Input/Output

Sekil 1.Mikroislemci Yapisi

PIC (Peripheral Interface Controller) kelimelerinin bas harflerinden olusmaktadir.
Cevresel (D1s) tniteleri denetleyen arabirim anlamma gelir. Bunun aracilig: ile gesitli alicilari

(lamba, role, motor vb.) kolaylikla kontrol edebiliriz.

PIC 16F84A - 04/P

‘& 0220KED

Sekil 2.PIC16F84

PIC RISC mimarisi (Resuced Instruction Set Computer Ozlestirilmis Komut Seti) mimarisi ad1
verilen bir yontem kullanilarak iiretildiklerinden bir PIC programlamak i¢in kullanilacak olan
komutlar oldukga basit ve say1 olarak da azdir. Ornegin PIC 16F84 mikrodenetleyicisi 35 komut

kullanilarak programlanabilmektedir.
3. Devre Yapisi
Devrenin ¢aligma prensibi asagida anlatilmistir.
1. Ana yolu kontrol etmek i¢in buton goriilmektedir. Tali yoldaki sensoru ise kontak anahtari

temsil etmektedir. Bunun durumuna gore diizenli olarak yesil veya diizenli olarak kirmizi

olmasi saglanirken; manuel butonla ise yayalarin ana yoldan gegisi saglanmaktadir.
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Giivenlik amaciyla Direkt kirmizi veya direkt yesile gecis degil sariyla birlikte gecis
saglanmaktadir. Kodlardaki geciktirme ic¢in verilen degerler ise degistirilebilir.
Simiilasyonda kolaylik olmas1 bakimindan kiiciik degerler secilmistir. Pic devresi aktif sifir
yapisima gore ¢alismaktadir. Yani giris “0” iken ¢ikis degismekte*“1” iken ¢ikis normal

durumunda kalmaktadir.
2. Butona bir yaya bastiginda stirekli yesilde bulunan ana yol kirmiziya donecektir.

3. Tali yoldaki sensorlerin arasindan bir ara¢ bulundugunda pice “0” giris alacak tali yol yesile

ana yol kirmiziya donecektir.

4. Giriglerde degisiklik olamadigi zaman ana yol siirekli yesil tali yol siirekli kirmizi da

bulunacaktir.

Tali yolun durumuna goére bazi ¢ikislar asagida goriilmektedir.

R}@)Ql‘:
A
I R4
K
[ R& '
I '
G
yE—
EE 1 u i =g 1
Rl 58 fer ipien o [ ;awl op
RIS LR AT T S ::3 tliyal 2
2 L %o -
M e F
Hnu.'m:; [ o— ! .
I Rl o :EF
mz% ] ] ]
— R o —__1 . —
ﬁu% 3H3313
] [uiz | e | 1
] == ¢

P IGFER

20



Sitkt AKKAYA et al / Elec Lett Sci Eng 5(1) (2009) 17-22

Ri

iks ) I

T - ol LR
— * LE=f o i L it —

- T “
RYLEL [ELN ey etyinlh S 1YY ::I - ol 2
Fes [2—
2 - = AR el |2 !
- 'I - Re-mTedkl 7
[ n n n
Pt T L]
it S T ¢
RRF
N u u u
L Pu [£ —%: i =4
:: _:IF . —n [ '
et [ 1L mE
2T 2 ]
1 8L
- ®
O
sl J
LI
“‘”14,\ .....
Ri
- J%
1% ' ’
1) [ ]
u I:q1 u "
g - [} u _\,:__":'{':‘
1 L] |m? N
e e LT e a2
_—_— . F I
RemTecH [ ]
= = [ - H1 - -
1 Raeh? - __:Hf .
PRy
= - - [l A
= e | ® =
i)
g = . =
::: | T3 O
ST
1ALl
ak
sl
“H®
M Al

Sekil 4.Devre Semasi ve Similasyonu

Sensor devresinde goriilen RV1 potu ile sensor devresinin ¢ikis hassasiyeti ayarlanmaktadir.
Cikis hassasiyeti picin kontrolii i¢in 6nemlidir. Lojik 0 giris alabilmek i¢in (2 volt smir) 1 volttan
diisiik ¢ikis almaya dikkat edilmelidir. Boylelikle pice giris lojik O ile tali yola yesil ana yola

kirmiz1 yakmis oluyoruz.
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Sekil 5. Kizil Otesi Alici Devresi
4. Sonuc¢

Glinlimiizdeki trafik sinyalizasyon kontrol sistemleri ya sensor ya da manuel kontrollii
sistemlerdir. Bu devrede ise otomatik algilama ve manuel kontrol sistemlerinin ortak kiiclik bir
uygulamasint yapilmistir. Bu uygulamay1 gelistirerek otomatik kontrol sistemlerinde, akilli

sistemlerde vs. uygulanabilir.
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