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Düzeltme 
Dergimizin 2005 yılı 2. sayısında yayımlanan  “Structured Robust Stability 
Analysis of an Inverted Pendulum System With a Fixed Feedback“ başlıklı 
makaledeki hatalardan dolayı özür diliyoruz. Söz konusu hatalı bağıntıların 
doğruları aşağıdadır. 
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 xx =:1 , xx &=:2 , θ=:3x , θ&=:4x   
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Sayfa 63 
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