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Arastirma Makalesi / Research Article

Yeni Nesil Savas Ucaklarina Yonelik Gorev Planlama Sistemi

Ersin ESENLIY™ | Anil OZER?®', Omer Faruk SAVAS?

Oz

flerleyen teknolojinin askeri havacilik alania uygulanmasi ile yeni nesil savas ucaklari gelistirilmeye baslannstir. Yeni
nesil ucaklar harekat ortaminda fark yaratabilecek Ozelliklere sahip olsalar bile karmasik sistemlerden olusmalari
nedeniyle bugiine dek hi¢ olmadigi kadar ugus 6ncesi hazirliga ihtiya¢ duymaktadirlar. Bu ¢alismada yeni nesil bir u¢aga
ait gorev planlama sisteminin nasil tasarlanmasi gerektigi, yeni nesil bir ucaga ait gérev planlama sisteminin hangi
bilesenlerden olugmasi gerektigi incelenmistir. Calisma kapsaminda yeni nesil bir ugagin sahip oldugu teknolojilerin etkin
bir sekilde kullanilabilmesi amaciyla gelistirilmesi gereken goérev planlama sisteminin fonksiyonel ozellikleri
tanimlanmuistir.

Anahtar Kelimeler: Aviyonik, Gérev, Planlama, Frekans, Data-link, Harekat, Pilot, Prova, Sunucu.

Mission Planning System for Next Generation Jet Fighter

Abstract

With the adaption of advanced technology to the military aviation, next generation air fighters have been started to be
developed. Even though the new generation aircraft have features that can make a difference in the operational
environment, they need pre-flight preparation more than ever because of their complex architecture. In this study, the
innovations brought by the mission planning of a next-generation aircraft, what the components of the mission planning
system should be and how they should be constructed are discussed. Within the scope of the study, the functional features
of the mission planning system, which should be developed in order to use the technologies of a next-generation aircraft
effectively, are defined.
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1. Giris

Ucaklar ¢ok uzun zamanlardan itibaren harekat alanlarmin vazgegilmezleri olmuslardir.
Gelisen teknolojiyle beraber iistlendikleri roller degismis ve bununla birlikte dnemleri de siirekli
artmugtir. Uretilen her yeni teknolojinin ugaklara entegrasyonu ile savas ugaklarmin iistlendigi roller
ve nesilleri degismistir. 11k jet motorlu birinci nesil ugaklardan, giiniimiizde gelistirmeleri devam eden
besinci nesil savas ugaklarina gegilmistir (Giintlirkiin, 2022).

Ucgak tireten devletler ve firmalar tarafindan savas ucaklarinin nesilleri hakkinda genel bir gegis
standardi bulunmasa da hemen hepsinin kabaca hem fikir oldugu nesil gecis siireci kabaca ifade
edilecek olursa; gelistirilen yeni bir teknolojinin (aviyonik, mithimmat, RADAR vs.) mevcut ucaklara
kulanmig oldugu teknoloji kisitlar1 nedeniyle entegre edilememesi halinde bu teknolojinin
kullanilabilecegi yeni bir ucak gelistirilmesi durumunda bir iist nesile gecis yapildigr seklinde
degerlendirilebilir (Martinic, 2015). Asagida savas ugaklarinin gelisimi ve entegre edilen yeni

teknolojiler en genel anlamda gorulebilir.

2000-2025
1970-2000 2 NESIL
F/o-18 EfF
4. NESIL F-22
1960-1970 F-35
: F/A-18 A/B *Yiksek
3. NESIL F-16
: Durumsal
1955-1960 Sl Farkindalik
F-4 R * Ag Destekli
i : *Yilksek g
1945-1955 2. NESIL B i )
MIG-23 Manevra §|Iah|alk
* Diisl
: L R CE T Eetenegl kpi Goriiniirlik
1. NESiL MiG-21 kabiliyeti *;,al”’,‘ KOkPIL eknolojisi
*Radar : glsaw,lxla.r
F-86 *Artinlmis Hiz Gudiimli Fize ekl
MIG-15 *Kizilotesi Flize  *Hava-Hava ve
Hava-Yer Silah
*Manevra Sistemleri
Yetenegi
*Silah (Top)

Sekil 1. Jet Ugaklarmin Gelisimi (Martinic, 2015)

Giiniimiizde gelistirilmekte olan ve muharebe ortaminda hava iistiinliigii agisindan fark yaratan
yeni nesil ucaklar1 kendinden 6nceki nesilden ayiran birgok teknolojik 6zelliklerle donatilmistir. Bu

ozelliklere 6rnek verecek olursak; Diisiik Goriiniirliik (Matthew, 1996), RADAR, Kizil6tesi Sensorler
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(URL-1, 2024), Durumsal Farkindalik (Giintiirkiin, 2022), Elektronik Karsi Tedbir ve Elektronik
Karistirma gibi teknolojileri sayabiliriz (Layton, 2017).

Yukarida saydigimiz teknolojileri barindiran yeni nesil bir ugak, harekat ortaminda etkili bir
aktor gibi goriinse de sonugta sadece teknolojik olarak gelismis elektronik donanimlar: lizerinde
barindiran ugan bir platformdur. Hava araglarmin sahip oldugu muharebe yeteneklerini etkili bir
sekilde kullanabilmesi gerek hava gerekse miisterek harekatlarda yeteneklerini en verimli bigimde
kullanabilmesi i¢in harekat oncesinde bir gérev planlama siirecine ihtiya¢c duymaktadir (Daley, 2019).
Ugustan 6nce yapilan etkili bir planlama ile pilotun ugus esnasinda karsilasabilecegi her tiirlii olay ve
bu olaylar karsisinda alacagi tedbirler ve uygulama usulleri yerdeyken Ongoriilebilir /
kararlastirilabilir. Bu durumda pilotun durumsal farkindalig artirilarak gorevin basarili bir sekilde
tamamlanmasi saglanabilir (Quttineh, 2012). Etkili bir gérev planlanmasi yapilabilmesi i¢in bakim
personelinin ucag1 hazirlamasi (Kozanidis, 2010), istihbarat personelinin gorev hakkinda bilgileri
hazirlamast (Urings, 1986), muhabere personelinin telsiz bilgilerini ayarlamasi, miihimmat
konfiglrasyonunu yapan personelin géreve yonelik mithimmatlar1 yiiklemesi, pist sorumlularinin
pistin faaliyetini saglamas1 ve hava sahasi kontrol personelinin gerekli bildirimleri yapmasi gibi
birden fazla disiplini igeren siireclerin ¢ok iyi bir sekilde koordine edilmesi gerekmektedir.
Dolayistyla etkili bir planlama siireci; karar vericilerden pilotlara, yer destek personelinden bakim
personeline, pist aydinlatmalarindan bilgi sistem altyapisina kadar tiim unsurlar1 kapsamaktadir.

Yeni nesil savas ucaklarmin gelismis aviyonik yapilari, iizerlerine yiiklenen gorev
bilgisayarlarinin karmasik yetenekleri ve platformlarin hava harekatinda tistlenmis olduklari ¢esitli
gorevler ile bu gorevlere 6zgu parametreler hem tiretici hem de kullanicr iilkeler tarafindan stratejik
bilgiler olarak degerlendirildiginden dolayz, ilgili bilgilerin genel erisime agik kaynaklarda yer almasi
nadirdir. Bahsi gecen sinirlilik, s6z konusu teknolojilerle ilgili akademik ve uygulamali aragtirmalarin
temelini olusturan kaynak materyalin erisilebilirligini ciddi sekilde kisitlamaktadir. Bu arastirma,
mevcut literatirde ki bu boslugu doldurmay1 hedeflerken, agik kaynaklardan temin edilen sinirli
sayidaki bilgilere ve ayrica, alandaki derinlemesine uzmanliga sahip bireylerle yiiriitiilen kapsaml
gorlismeler neticesinde elde edilen degerli goriis ve yorumlara dayanmaktadir. Goriismeler hem
akademik hem de sektor el perspektiften zengin i¢ gorller sunmus ve arastirmanin kapsamini
genisletmistir. Dolayisiyla, elde edilen bulgularin ve sunulan 6nerilerin, s6z konusu kisitlamalar
1s1ginda degerlendirilmesi gerekmektedir. Arastirma, mevcut zorluklara ragmen, yeni nesil savas
ucaklarmin gorev planlama sistemleri tizerine kritik analizler ve dneriler sunarak bilimsel literatiire
katkida bulunmay1 amaglamaktadir.

Bu calisma kapsaminda onceki nesil savas ugaklarinda kullanilmakta olan gérev planlama
sistemleri ile yeni nesil savas ucaklari igin gelistirilmekte olan gorev planlama sistemleri yakin hava

destegi gorev planlamasi acisindan degerlendirilmistir.
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2. Materyal ve Metot

Gorev planlama sistemi islevsel o6zellikleri kapsaminda genel olarak, icra edilecek gorev
kapsaminda ihtiya¢ duyulan bilgilerin ugus Oncesinde olusturulmasi ve ugus esnasinda pilot
izerindeki is yikiiniin azaltilmasimi1 hedeflemektedir. Eski sistemler ve hatta glnumizde
kullanilmaya devam eden sistemlerden bazilarinda, rota planlamas1 hesap makinesi ve cetvel gibi
aletlerin kullanildig1, basili (harita, kilavuz, resimler vs) veriler olarak hazirlanmaktadir (Neujahr vd,
2003). Basilt veriler {izerinden icra edilen gorev planlama sistemleri zamanla Sekil 2’de Basit Bir
Gorev Planlama Sistemi Semasinda gosterildigi gibi bilgisayarin yerel diskinde bulunan veri
tabanlarinin kullanilarak gérev planlanmasina, yazicidan ¢ikti alinmasina ve ucagin 6zelligine gore

ucaga yiiklenecek sekilde harici ortamlara tasinmasina doniigmiistiir.

KULLANICI | mep g
——

17_1
= O

YAZICI KASET/DISK*
*Ucak tipine gore
degisir

YEREL VERI
TABANI

Sekil 2. Basit Bir Gorev Planlama Sistemi Semasi

Ucaklardaki aviyonik mimari ve veri iletisim teknolojilerinde meydana gelen teknolojik
gelisimler gorev planlama sistemlerinin de doniisiimiinii zorunlu kilmistir. Gorev planlama sistemleri
ucus esnasinda kullanilacak verilerin ugus Oncesinde islendigi, degistirildigi ve filtrelendigi
sistemlere doniismiislerdir. Aviyonik sistemlerin artan karmasikligi ve oOzellikle arazi tabanlh
bilgilerin islenmeye baslanmasi daha gelismis gorev planlama sistemlerine olan ihtiyaci artirmistir
(AGARD-296, 1991). Sistemlerin karmasikligindan bagimsiz olarak etkili bir gorev planlama sistemi

asagida Tablo 1 Gorev Planlama Sistemi Temel Ozelliklerinde gosterilen 6zelliklere sahip olmalidr.
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Tablo 1. Goérev Planlama Sistemi Temel Ozellikleri.

Gorev Planlama Sisteminin Temel Gereksinimleri

Planlama Zamanini Azaltmali Kagmma Sansini Artirmali Kaynak Yonetimini Gelistirmeli
. Birlikte Caligabilirlik Seviyesini
Planlama Is Yiikiinii Azaltmali Koordinasyonu Artirmali
Artirmali
Taarruz Basarisini Artirmali Ugus Giivenligini Artirmalt

Tablo 1°de belirtilen 6zellikler biitiin gorev planlama sistemleri i¢in temel 6zellikler olmasinin
yaninda icra edilecek goérevlere gore 6nem dereceleri degismektedir (AGARD-296, 1991). Bu

ozelliklerin Onceligi icra edilecek goreve gore Tablo 2’de gdsterilmistir.

Tablo-2 : Gérevlere Gore Oncelik Tablosu. (AGARD-296, 1991)

Hava Savunma Yakin Hava Hava Tecrit
Yetenek . ]
Gorevi Destegi Gorevi Gorevi
Planlama Zamanin1 Azaltmali v
Planlama s Yiikiinii Azaltmali v
Taarruz Basarisin1 Artirmali v v v
Kaginma Sansini Artirmali v v v
Koordinasyonu Artirmali v v
Ucus Giivenligini Artirmali v v
Kaynak Yonetimini Gelistirmeli v
Birlikte Caligabilirlik Seviyesini
v v v

Artirmali

Hava Savunma Gorevleri; Diisman hava harekatinin etkinligini azaltmak veya tamamen
onlemek amacini tagimaktadir. Bu gorevlerde inisiyatif (Ustunliik) diismandadir. Ve planlamanin
cogunlugu ucus esnasinda gerceklestirilir. Bu nedenle gbrev dncesi planlamada birlikte ¢alisabilirlik,
ucus giivenligi, taarruz basarisi ve kacinma daha kritik rol oynamaktadir.

Yakin Hava Destegi Gorevleri; Bir ucus paketine saglanan destegi ifade etmekte ve ugus
Oncesi planlama, taarruz basarisi, kaginma, destek verilen ugus paketi ile koordinasyon kritik olarak
degerlendirilmektedir (Garret, 1990).

Hava Tecrit Gorevleri; Ugus Oncesi planlamaya ayrilan zaman disinda diger biitiin
bilesenlerin kritiklik seviyesi yiiksektir (AGARD-296, 1991).

Halihazirda kullanilan veya gelistirilmekte olan gorev planlama sistemleri, asagida belirtilen
performans Ozelliklerine gore degerlendirilebilir. Bu o6zellikler gorev planlama sistemlerinin
etkinliginin degerlendirilmesinde kullanilmaktadir [(STANAG 3700, 1985). NATO Tactical Air
Doctrine — ATP-33].
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Yapilan ¢alisma kapsaminda Yakin Hava Destegi Gorevi icin yukarida belirtilen performans
ozelliklerinin kritikligi incelendiginde;

Birlikte Calisabilirlik; yakin hava destegi gorevlerinin basarilabilmesi i¢in ortak bir bilgi
sistemi kullanilmasina ihtiya¢ duyulmaktadir (AGARD-313, 1992). Gérevin planlama asamasinda
istihbarat verilerinin gonderilmesi, IFF (identification friend or foe — dost diisman sorgulama sistemi)
sistemi entegrasyonu, dost unsurlarin bilgileri gibi bilgilerin gorevi icra edecek olan tiim unsurlar
tarafindan ayn1 sekilde kullanilabilmesidir.

Muhabere; muhabere yani haberlesme gorev planlamanin g¢ekirdek gereksinimlerinden
birisidir (AGARD-313, 1992). Yakin Hava Destegi gorevi esnasinda kullanilacak kanallarin emisyon
acisindan dikkatli planlanmasi gerekmektedir. Kullanilacak veri transfer protokolleri ve mesaj
formatlart her unsur tarafindan kullanilabilecek 6zellikte planlanmalidir.

Zaman; yakin hava destegi gorevlerinde zaman planlama 24 saat olabilecegi gibi 5 dakika da
olabilir. Mevcut teknoloji ile hizli bir planlama ihtiyaci oldugunda, bir¢ok degisken parametreyi goz
oniinde bulundurdugumuzda etkisi arzu edilen seviyede olamayabilir. Bu nedenle planlama zamani
uzayabilmektedir (Urings, 1986). Buradaki beklenti ise yerde harcanan birka¢ dakikanin ugus
esnasinda birkag saniye kazandirmasidir.

Esneklik; planlama, gorev esnasinda meydan gelen bir son dakika degisikligine uyum
saglayabilmelidir. Gorevin planlanmas1 asamasinda gelen farkli bir bilgi hizl1 bir sekilde planlamaya
dahil edilmesine ihtiya¢ duyulmaktadir. Mevcut sistemlerde esneklik pilotun harita veya resme hizli
bir bakis atmas1 ve kafasinda yeni senaryoyu ¢oziimlemesi seklinde gergeklesmektedir. Esneklige
ihtiya¢ duyulan bir baska 6nemli nokta ise degisen bir bilginin pakete dahil olan diger unsurlar
tarafindan g6z 6niinde bulundurulma ve gorev planina dahil edilme durumudur.

Kullanier Kolayhgi; mevcut gorev planlama sistemlerinin bir kisminda halen kalem, harita ve
saatlerle yapilmaktadir. Saldir1 rotalar1 harita {izerinde kontrol ve nirengi noktalar1 olarak
isaretlenmektedir. Bilgisayar iizerinde yapilanlarin ise ugak sistemleri ile bir entegrasyonu
bulunmadigindan goérev planlama siirecini yavaglatmaktadir. Siireci hizlandirabilmek ve sorti
basarisini artirabilmek i¢in ugak sistemleri ile uyumlu bir gorev planlama sistemi gelistirilmelidir.

Gorev Provasi; mevcut gorev planlama sistemlerinde gérev provasi sadece pilot brifingleri ve
harita tizerinde yapilan ¢aligmalar ile yapilabilmektedir (AGARD-313, 1992).

Cakisma Analizi; cakisma analizi harekat seviyesinden Once operasyonel seviyede
planlanmaktadir. Genellikle dost unsurlara ait silah sistemlerinin ve ucaklarin konumlar1 veya
kaplama alanlar1 dikkate alinmaktadir (AGARD-296, 1991). Harekat sahasinda kullanilacak ugus
koridorlar1 ve frekanslar gibi konular kontrol edilmektedir. Mevcut sistemlerde ¢akisma analizi

haritalar tizerinde kontrol edilmektedir.
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Veri Tabani; mevcut sistemler genel olarak merkezi bir veri tabanina sahip degiller bu nedenle
herhangi bir ortak giincelleme ihtiyaci duymazlar. Ancak ortak gorevlerde kullanilan veri tabanlarmin
ayni bilgileri igerdiginin kontrolii bir operator tarafindan yapilmalidir. Gorev planlamasi esnasinda

ihtiya¢ duyulan veriler Tablo 3’te belirtilmistir (AGARD-296, 1991).

Tablo 3. Gorev Planlama Kullanilan Veriler. (AGARD-296)

Gorev Planlama i¢in Gerekli Gorev Planlamadan Ucaga
Bilgiler Aktarilan Bilgiler

Cografi ve Meteorolojik
Arazi v v
Kdlturel Yerler v 4
Resim v x
Hava Durumu Verisi v v
Dost Unsur Verileri
Pistler v v
Hava Araglari v v
Tip Bilgisi v v
Ozel Ucak Bilgisi v v
Zafiyet Modeli v x
Ugak Durumlari v x
Personel Durumlari v x
Silah Ozellikleri 4 v
IFF ve Muhabere v v
Diger Veriler 4 v
Gorev ve Taktik Verileri
Planlanmis Gorevler v x
Rota/Koridor Bilgileri v 4
Taktik ve Angajman Kurallari 4 x
Diisman Unsur Verileri
Tehdit Verisi (Ugak) v x
Tehdit Verisi (Silah) v x
Tehdit Konumu v v
Taktikler v x
Hedef Konumu 4 v

Gelisme Potansiyeli; kisa vadede en basit tanimla veri yoluna sahip ugaklara ait gorev

planlama sistemlerinin gelistirilme imkan1 bulunmaktadir. Aviyonik sistemlerde olusacak gelismeler
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cercevesinde ucaga Ozgii sistemlere yonelik gelistirmeler yapilabilir. Ulkeler tarafindan kendi
ucaklarina ait gérev plani gelistirme ¢alismalarina ihtiyaglart bulunmaktadir.

Yukarida, Yakin Hava Destegi gorevi maksadiyla kullanilmakta olan ucaklar goz Oniinde
bulundurularak degerlendirme yapilmistir (AGARD-296, 1991). Mevcut gorev planlama sistemleri
ucak modeli ve kullanim amaci agisindan farklilik gosterebilmekte ancak genel anlamda yukarida

belirtilen ifadeler tiim ugak tipleri agisindan gegerliligini korumaktadir.

3. Bulgular ve Tartiyma

Eski nesil ucgaklarin teknolojik smirliliklar1 nedeniyle pilot gerekli ayarlamalarin bir kismini
manuel olarak ucak iizerinde yapmakta ve seyriisefer bilgileri gibi bazi bilgileri basili haritalar
tizerinde takip etmekteydi. Ancak gelisen teknolojiler ile artik ucaklarin aviyonik sistemleri ve gérev
bilgisayarlar1 pilot tarafindan yerde kurgulanabilmekte ve bdylece gorev yiikii azaltilabilmektedir.
Yeni nesil savas ucaklarina yonelik olarak gelistirilmekte olan gorev planlama sistemleri gelisen
aviyonik teknolojilerini kapsayacak sekilde tasarlanmaktadir. Pilotun is yiikiinii azaltmak amaciyla
yapay zeka gibi teknolojiler kullanilarak islem siirecini otomatiklestirmek ve hizlandirmak
miimkiindiir. Gelisen bilgisayar ve ag teknolojilerinin saglamis oldugu faydalar kapsaminda gorev
planlama sistemlerine ait veriler ortak bir bilgi sistem altyapisinda islenebilir, depolanabilir ve

dagitilabilir hale gelmistir.
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Sekil 3 Yeni Nesil Gorev Planlama Sistemi Mimarisi
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Gorev planlama uygulamalarinin etkin bir sekilde kullanilabilmesi i¢in Sekil 3’de gosterildigi gibi
farkli lokasyonlarda kurulu olan sistemler merkezi olarak yonetilen sistem tizerinden kullanacagi

verileri indirerek yerel kullanicilara daha hizli hizmet verecek sekilde kurgulanmalidir.

NATO Taktik Hava Dokitirini’nde (STANAG 3700, 1985) tanimlanan ve bu boliimde bahsedilen
gorev planlama sistemlerinin etkinliginin degerlendirilmesinde kullanilan o6zellikler yeni nesil
ucaklar icin gelistirilen gorev planlama sistemleri i¢in de gecerlidir. Boliim-2’de mevcut sistemlere
yonelik olarak degerlendirilen 6zellikler bu boliimde yeni nesil ugaklar igin gelistirilmekte olan gorev

planlama sistemleri yakin hava destegi gorevleri kapsaminda degerlendirilmektedir.

Birlikte Cahsabilirlik; ayn1 donanim ve uygulama versiyonu kullanimu ile kullanicilar ortak veriyi
kullanmalidir. Sistemler aras1 entegrasyon saglanmasindan dolay1 gérev planlama sisteminin girdi ve

ciktilart igerikleri degisse dahi bir ayni formatta olmalidir.

Muhabere; muhabere ayarlar1 yeni versiyon gorev planlama sistemlerinini de en kritik
asamalarindan bir olmaya devam etmektedir. iletisim ve veri linklerine ait yapilandirmalarin ugus
oncesinde gorev planlama sistemi ile hazirlanip ug¢aga yiiklenmesi Komuta, Kontrol ve Muhabere (C3
Communication, Command and Control) sisteminin etkinligini artiracaktir. Yakin hava destegi
verilecek dost unsurlarla kurulacak ortak muhabere diizeni kurgulanabilmeli ve diisman unsurlara ait

bilgiler ucus esnasinda hava ve yer unsurlariyla otomatik olarak paylasilabilmelidir.

Zaman; etkin gorev planlamasi olduk¢a az zaman alan bir islemdir. Askeri gorevlerde ise zaman en
kisith olan faktordiir. Bolim-2’de belirtilen gorevler incelendiginde hava 6nleme gorevlerinde saat
seviyesinde zaman varken, yakin hava destegi gorevlerinde bu siire dakikalar ile kisithdir (AGARD-
296, 1991). Bu nedenle yeni sistemler ugusun herhangi biz asamasinda zaman bilgisini ve gorev

planlamanin hazirlanmas1 agsamasindaki zaman kisitini karsilayabilecek sekilde tasarlanmalidir.

Esneklik; gelecekte de gorev planlama sistemini onemli bir 6zelligi olmaya devam edecektir
(Quttineh, 2012). Gelistirilecek sistemlerin tek merkezden yonetilen dagitik bir mimaride
gelistirilmesi durumunda sistemde meydana gelebilecek sorunlara daha hizli bir ¢6ziim
bulunabilecektir. Gérev esnasinda son anda meydana gelen bir degisiklik gorev planlama sistemine

yansitilmali ve boylece pilotun gelen degisiklige hizli tepki vermesi saglanmalidir.

Kullanic1 Kolayhgy; gelisitirilmekte olan gorev planlama sistemlerinde kagit ve kalemin roliiniin
giderek azalmasi gerekmektedir. Entegrasyonun desteklenedigi, merkezi yonetilen sistemler yerdeki
gorev planlama siirelerini azaltacak veri girislerini (frekans, rota, IFF Mod vs) otomatiklestirecek,

kullanincinin ihtiyaglarini karsilayacak araytizler tasarlanmalidir.

Gorev Provasi; planlanan bir gorevi veya bir kismmin prova edilmesi gorevin dogru planlanip

planlanmadiginin bir gostergesi olarak degerlendirilebilir. Ortak gorevlerde birden ¢ok ugagin oldugu
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paketlerde gorev planlama sistemi paketteki diger ugaklarida gorev provasi ekraninda gosterebilecek

sekilde tasarlanmalidir (Reus A, 2021).

Cakisma Analizi; gorevin planlanmasi asamasinda mevcut sistemlere ilave olarak diisman unsurlarin
konumlari, kaplama alanlar1 ve ugus koridorlar1 gibi bilgiler gelistirilmekte olan gorev planlama
sistemlerine entegre edilmelidir (Gluck, 2019). Gelistirilen gérev planlama sistemleri dost ve diisman
unsurlara ait bilgileri igerecek ve planlama asamasinda kullaniciya gosterebilecek sekilde

tasarlanmalidir.

Veri Tabani; mevcut sistemlere ilave olarak cografi, meteorolojik, dost/diisman unsurlar, goev ve
taktiklerin planlanmas1 i¢in gereken bilgilerin icerildigi merkezi veri tabani olusturulmalidir. Goérev
planlama sistemi, farkli arayiizlerin bu verilere erisip olusturdugu ¢iktilarin ihtiyac halinde baska bir

arayiiz i¢in girdi olusturtacak sekilde kurgulanmasi gerekmektedir (Gluck, 2019).

Gelisme Potansiyeli; gelistirilen gorev planlama sistemleri donanim, yazilim ve birlikte
calisabilirligin kolayca saglanabilecegi sistemler olarak tasarlanmalidir. Yapay zeka destekli
¢oziimler planlanmali ve ugus esnasinda, yerde planlanan gorevin ugak sistemleri iizerinden

degistirilmesine olanak verecek sekilde tasarlanmalidir.

Gelecek nesil ugaklara yonelik olarak hazirlanacak gorev planlama sistemlerini genel olarak
Ozetleyecek olursak planlamanin bilgisayar ortaminda bir ag iizerinde yapilmasinin, ortak veri

tabanlarmin ve arayiizlerin kullanilmasinin sistemin etkinligini artiracagi degerlendirilmistir.

Bu ¢aligma kapsaminda mevcut gorev planlama sistemleri taktik seviye gorevlerden biri olan
yakin hava destegi gorev planlamasi kapsaminda ele alinmigtir. Konu hakkinda yayimli akademik
calismalarin oldukc¢a az olmasi bu ¢alismanin en zorlayici kismi olmustur. NATO Taktik Hava
Doktrininde (NATO Tactical Air Doctrine — ATP-33) belirtilen dokuz temel Ozellik (Birlikte
Calisabilirlik, Muhabere, Zaman, Esneklik, Kullanic1 Kolayligi, Gérev Provasi, Cakisma Analizi,
Veri Taban1 ve Gelisme Potansiyeli) lizerinden yapilan inceleme sonucu mevcut gorev planlama
sistemleri kullanici is yiikii odakli yiiriitiilmektedir. Planlamanin ¢ogu ¢ikt1 halindeki haritalar ve
resimler lizerinden yapilmakta, yakit ve zaman hesaplamalar1 kullanici tarafindan hesaplanarak
planlanmaktadir (Gillott, 1998). Yapilan bu planlamalar ugaga el ile girilmektedir.

Yeni nesil ugaklarin geligsmis aviyonik teknolojileri sayesinde bir¢ok sistemin ucgus dncesinde
planlanabilmesine olanak saglamistir. Gelisen ve genisleyen harekat ortamina ugus esnasinda kisa
stirede uyum saglayabilmek i¢in onceden belirli degerlerin 6nceden planlanmasi gerekmektedir.
Dijital haritalar, tehdit bolgeleri, otomatik yakit ve varis zaman hesaplama, RADAR bilgileri,
otomatik ¢akisma analizi vb gibi dinamik degiskenler ucus oncesinde planlanabilmeli ve gorev

provasi yapilarak gorevin etkinligi degerlendirilebilmelidir.
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Mevcut gorev planlama sistemlerinin temel 6zelliklerinin karsilastirmasi Tablo 4’te, sahip

olduklar1 veri tabanlarina yonelik karsilastirma Tablo 5°te gdsterilmistir (AGARD-296, 1991).

Tablo 4. Gorev Planlama Sistemleri Fonksiyonel Karsilastirma.

.. Gorunurlik Rota Muhimmat Performans
Ulke Uygulama Hava Araci L.
Analizi Planlama Planlama Analizi
AMERIKA  AAFMPS  F-15, F-16, F-111 v 4 v v
o HARRIER G7,
INGILTERE  AMPA Maskeleme v 4 v
TORNADO
AMERIKA  AMPS AH-64, CH-73 v v v v
HOLLANDA CAMPAL  F-16 v v 4 v
MIRAGE IIl, V,
FRANSA CINNA 3 x v v v
JAGUAR
CIRCLE
FRANSA MIRAGE2000M x v v v
2000
ITALYA MARPLES  AMX x v x v
AMERIKA  TAMPS F-14, F-18 v v v v
AMERIKA  TEAMS EA-6B v v v v

Tablo 5. Gorev Planlama Sistemleri Veri Tabanlari.

Ulke Uygulama DTED Fotograf istihbarat Operasyon Radar Muhabere Hava
Durumu
AMERIKA AAFMPS v v v v v v v
INGILTERE AMPA 4 v v v x v v
AMERIKA AMPS v v v v x v v
HOLLANDA CAMPAL v x v x x x x
FRANSA CINNA 3 v v v v v v x
FRANSA CIRCLE 2000 v x v v v x v
ITALYA MARPLES v x v v x x x
AMERIKA TAMPS v v (Opsionel) (Opsionel) v x (Opsionel)

AMERIKA TEAMS v x v 4 x x x
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4. Sonuclar ve Oneriler

Calisma kapsaminda eski nesil ucaklara ait mevcut gorev planlama sistemleri Yakin Hava
Destegi gorevi planlamasi konusunda incelenmistir. Yapilan degerlendirme NATO Taktik Hava
Doktrininde belirtilen dokuz temel 6zellik g6z 6niinde bulundurulmustur. Basili harita ve ¢izimler
kullanilan gorev planlama sistemleri hari¢ diger gérev planlama sistemleri icerdikleri veriler ve
fonksiyonel ozellikler agisindan yeni nesil bir ucak igin goérev planlama yeteneginden ¢ok uzakta
oldugu gortilmiistiir. Hali hazirda kullanilan gérev planlama sistemlerinin ¢ogunlugu kurulu olduklar1
bilgisayarda herhangi bir agdan bagimsiz olarak calistigi gozlemlenmistir. Bu durum paket
icerisindeki gorev unsurlarinin kendi aralarindaki koordinasyonu olumsuz yonde etkilemekte ve
Yakin Hava Destegi gorevlerinde en énemli konulardan bir olan “Birlikte ¢alisabilirlik” 6zelligini
saglamakta eksik kaldigi degerlendirilmistir. Eski nesil ucaklarin sahip olduklar1 teknolojiler
aviyonik sistemlerine ve gorev bilgisayarlarina hazirlanan gorev planlamalarinin tam olarak
yuklenemedigi bu durumun zaman kaybina neden oldugu belirlenmistir.

Yeni nesil ucgaklar icin gelistirilmesi planlanan gorev planlama sistemlerinin dagitik mimaride
tasarlanmasinin fayda saglayacagi degerlendirilmektedir. Merkezi lokasyon da kurulu olan ve tek
merkezden giincellenen verilerin bir ag iizerinden baska yerde konuslu olan birliklerle paylasilmasi,
NATO Taktik Hava Doktrininde belirtilen dokuz temel 6zellikten “Birlikte ¢alisabilirlik”, “Zaman”,
“Kullanict Kolaylig1”, “Veri Tabani” ve “Gelisme Potansiyeli” konularinda yardimci olacagi
ongoriilmiistiir. Yerel olarak isletilen gorev planlama sistemine ait sunucular, merkezi birimden kendi
bolgelerine ait meteoroloji, harita, resim gibi bilgileri indirerek yerel kullanicilara hizmet verecek
sekilde tasarlanmasi fayda saglayacagi degerlendirilmektedir. Ayn1 zamanda yeni nesil bir ugagin
aviyonik ve gorev sistemlerinin yerdeyken ayarlanmasi, ugus esnasinda giincellenmesi ve belirli
parametrelere gore planlanmasinin saglanmasit 6nemlidir. Bu nedenle ucaga 6zgii 6zelliklerin
fonksiyonel olarak planlamaya dahil edilebilecek sekilde gorev planlama sistemine aktarilmasi
onemli bir gelistirme olacaktir.

Sonug olarak harekét ortaminda kural degistirici rolii olan yeni nesil ugaklarin bu rolleri yerine
getirebilmesi i¢in sahip oldugu teknolojilerin en iyi sekilde kullanilmasi gerekmektedir. Diigiik
gortintirliik, ag destekli harekat, gelismis veri baglantilari, sensorler ve radar gibi teknolojilerin gorev
oncesi planlanmas1 durumsal farkindaligi artiracak ve harekatin basarisina dogrudan katki
saglayacaktir. Bu ¢alismada yeni nesil bir ucagin harekéat kabiliyeti artiracak ve pilotun is yiikiinii
azaltarak durumsal farkindaliga katki saglayacak bir gorev planlama sisteminin nasil kurgulanmasi
gerektigi ve mimari Ongoriileri paylasilmistir. Bu arastirmada incelenen mimarinin Otesinde,
gelecekteki ¢aligmalarin odaklanmasi Onerilen alanlar arasinda, planlanan gorevlerin ii¢ boyutlu bir

ortamda nasil etkili bir sekilde 6n izlenebilecegi ve gorevin tamamlanmasinin ardindan icra edilen
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faaliyetlerin, ilgili tiim katilimcilar tarafindan ii¢ boyutlu bir ortamda nasil kapsamli bir sekilde
degerlendirilebilecegi konular1 bulunmaktadir. Bu tiir bir ilerlemenin, gorev planlama ve
degerlendirme siireclerine derinlemesine bir boyut kazandirarak, etkilesimli ve ¢ok katmanli bir
analiz platformu sunmasi beklenmektedir. Planlanan gorevlerin G¢ boyutlu 6n izlemesi, gorev
planlayicilarina ve icracilara, operasyon el senaryolar1 daha gergekei bir perspektiften degerlendirme
imkani taniyarak, potansiyel risklerin ve engellerin 6nceden tespit edilmesine olanak saglayabilir. Bu
yaklagim, gérev planlamasinin dogrulugunu ve etkinligini artirarak, ayn1 zamanda operasyon el karar
verme siire¢lerini destekleyecek kritik bilgiler sunacaktir.

Gorev sonrasi faaliyetlerin ti¢ boyutlu degerlendirilmesi ise, katilimcilarin gérev performansini
detayl1 bir sekilde analiz etmelerine, basarilar ve eksiklikler iizerine kapsamli bir degerlendirme
yapmalarina ve gelecekteki operasyonlar icin onemli dersler ¢ikarmalarina yardimci olacaktir.
Onerilen analizler hem bireysel hem de takim bazinda performansin iyilestirilmesine yonelik
stratejilerin gelistirilmesine olanak tantyacak ve genel operasyon el etkinligin artirilmasina katkida
bulunacaktir. Isbu ¢alismanin onerdigi gelecek arastirmalar, gérev planlama ve degerlendirme
streclerinde yenilikgi teknolojilerin ve metodolojilerin entegrasyonu yoluyla, savunma alanindaki
literatiire onemli katkilarda bulunma potansiyeline sahiptir. Bu tiir yenilikler, yeni nesil savas ucaklari
gibi gelismis askeri platformlarin kullanimi1 ve yonetimi konusundaki anlayist derinlestirecek ve
genisletecek, ayn1 zamanda daha giivenli ve etkili operasyon el performans saglama yoniinde 6nemli

adimlar atilmasini miimkiin kilacaktir.

Yazarlarin Katkisi

Tiim yazarlar caligmaya esit katkida bulunmustur.

Cikar Catismasi1 Beyani

Yazarlar arasinda herhangi bir ¢ikar ¢atismasi bulunmamaktadir.

Arastirma ve Yayin Etigi Beyam

Yapilan caligsmada arastirma ve yayin etigine uyulmustur.
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