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Keywords

Bu ¢alismada, torpido benzeri bir cismin diisiik Reynolds sayili akista biinyesine etkiyen siiriikleme
kuvveti deneysel ve sayisal olarak incelenmistir. Cisim, NACA 0012 profil kesitine sahip eksenel
simetrik bir numune olup 3D yazici kullanilarak iiretilmistir. Deneyler, viskoz akis bolgesinde 0,37-
8,00 Reynolds sayis1 arahginda gergeklestirilmistir. Olgiimler, gliserin tanki iginde serbest diismeye
birakilan cisim lizerinden alimmistir. Sayisal ¢aligmalar numunenin gliserin havuzu iginde serbest
diisme hareketi yaptig1 limit hiz akis kosullar i¢in ticari bir CFD kodu kullanilarak gerceklestirilen
hesaplamalardan olusmaktadir. Deneysel ve sayisal hesaplama g¢aligmalart ile elde edilen siiriikkleme
katsayilar1 karsilastirilmig, Reynolds sayisinin Re~0,37 degeri icin siiriikleme katsayisinin Cd~215
mertebelerine ulastigi Reynolds sayisinin Re~8,00 degeri i¢in ise Cd~11 mertebelerine diistiigii
belirlenmistir. Deney sartlarinda minimum ve maksimum siiriikleme kuvvetleri sirastyla 0,01 N ve
0,33 N olarak elde edilmistir. Tasarimi yapilan deney diizenegi, verilen mertebelerdeki ufak
stiriikleme kuvveti degerlerini diisiik maliyetle dlgebilme kabiliyetine sahiptir. Sayisal analizler, deney
kosullarinda basing kaynakl siiriikleme kuvvetinin toplam siiriikleme kuvvetine oraninin Reynolds
say1s1 artisina bagli olarak %3 mertebelerinden %2 mertebelerine geriledigini gostermistir. Basing
kaynakli siiriikleme kuvvetinin bu denli diisiik oranlarda kalmasi sadece viskoz kaynakl siiriikleme
kuvveti ile cisme etkiyen total siiriikleme kuvvetinin temsil edilebilecegini gostermistir.

Abstract

Numerical Analysis
Experimental Analysis
Pressure Drag

Fluid Mechanics
Hydrodynamics

In this study, drag force acting on a torpedo like sample in low Reynolds number flow was
experimentally and numerically investigated. The object was an axially symmetric sample with a
NACA 0012 profile, produced using a 3D printer. Experiments were conducted in the viscous flow
regime within the range of Reynolds numbers from 0,37 to 8,00. Measurements were taken from the
object free falling in a glycerin tank. The numerical studies consist of calculations conducted using a
commercial CFD code for the terminal velocity conditions of the sample undergoing free-fall motion
in the glycerin pool. When comparing drag coefficient values obtained from experimental and
numerical calculations, it was found that the drag coefficient reached Cd=215 levels at Reynolds
number values of Re=0,37, while it dropped to Cd=11 levels at Reynolds number Re=8,00. The
minimum and maximum drag forces under experimental conditions were obtained as 0,01 N and 0,33
N, respectively. The experimental setup was capable of measuring small force values at these levels
with low cost. Numerical analyses indicated that the ratio of pressure-induced drag force to the total
drag force under experimental conditions decreased from the order of %3 to %2 with increasing
Reynolds number. This small percentage values suggested that within the given Reynolds number
range, the viscous drag force could represent the total drag force acting on the object. The fact that the
pressure-induced drag force remains at such low rates shows that only the viscous drag force can
represent the total drag force acting on the sample.

https://doi.org/10.53410/koufbd.1458245

1. Giris

Akiskanlarin kati yiizeylerle etkilesimi, endiistriyel ve
mithendislik uygulamalarda siklikla karsilagilan  bir
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konudur [1]. Ogzellikle, akigskanlarin yiizeye uyguladig
direng, bircok tasarim ve optimizasyon siirecinde
incelenmesi gereken Onemli bir parametre olarak kabul
edilir. Akigkan icinde hareket eden cisimlerin maruz
kaldigi  direng, siklikla siiriikleme katsayisi ile
genellestirilir [2].
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Siiriikleme katsayisi, geometrik ozellikler ve akis
kosullar1 gibi birgok faktére bagli olarak degisebilmekle
birlikte basing ve viskoz kaynakli siiriikleme olmak {izere
iki bilesenle karakterize edilir [3-6]. Basing kaynakli
stiriklemenin biiyiikligii, cismin 6n ve arka ylizeyleri
arasindaki basing farkina baghdir. Bu farkin artmasi, cisme
etki eden net basing direncinin artmasina sebep olur.
Basing direncinin azaltilmast amaciyla hidrodinamik
govdeye sahip cisimler iretilmeye ¢alisilmakta fakat
konfor sartlar1 bu potansiyeli sinirlamaktadir. [7-8]. Viskoz
kaynakli siiriikleme ise cismin kati yiizeyi ilizerinde olusan
direnci ifade eder. Cisim hizinin ve akigskan viskozitesinin
artmasi viskoz direnci arttirabilir.

Akisa paralel yondeki uzunluk “boy”, akisa dik
yondeki uzunluk “en” olarak kabul edildiginde, boy/en
oraninin diisiik oldugu cisimler kiit cisimler olarak kabul
edilir. Kiit cisimler iizerinde yapilan akis galismalari,
Reynolds sayisina bagli olarak degismekle birlikte basing
direncinin viskoz dirence kiyasla daha yiiksek oldugunu
gostermistir [9]. Boy/en oraninin azalmasiyla cisimler
hidrodinamik yapiya dogru evrilir ve cisme etkiyen basing
direnci diismeye baglar. Hidrodinamik cisimler iizerinde
yapilan literatiir ¢aligmalar1 genellikle yiiksek Reynolds
sayilar1 igin gerceklestirilmistir [10-12].

Naca profilleri, aerodinamik govdeye sahip profillerin
bir ornegidir [13]. Naca profilleri tizerindeki yiiksek
Reynolds sayili akista, basing ve viskoz kaynakli
stiriikleme bilesenleri etkilidir. Diisiik Reynolds sayili
akista ise Dbasing ve kaynakli  siiriikleme
bilesenlerinin biiyiiklikkleri hakkinda literatiirde yeterli
calisma yer almamaktadir.

Bu ¢alismada, mevcut literatiirdeki ¢alismalardan farkli
olarak, NACA 0012 profil kesitli eksenel simetrik bir
govde iizerindeki diisiik Reynolds sayili akisin siiriikleme
durumu incelenmistir. Oncelikle siiriikleme katsayismnin
hesaplanmasiyla ilgili genel bilgiler verilmis devaminda
ise numunenin serbest diisme hareketini gergeklestirdigi
deney diizenegi agiklanarak diigiik degerlerdeki siiriikleme
kuvvetinin hesaplanabilecegi dl¢iim prosediirii verilmistir.
Sonuglar kisminda, deney diizenegi ile sayisal simiilasyon
sonuglariin uyumu incelenmis ve sayisal simiilasyonlar
yardimiyla numune iizerine gelen basing ve viskoz
kaynakl siiriikleme kuvveti bilesenleri irdelenmistir.

viskoz

2. Temel Tanimlamalar

Akiskan ortamda ilk hizsiz serbest diismeye birakilan
cismin hareketi Denklem (1) ile bir boyutlu olarak
tanimlanabilir.

F, — F, — F; = ma, (D

Burada Fq cismin agirligini, Fy cisme etkiyen kaldirma
kuvvetini, Fy akigkanin harekete kars1 gosterdigi siiriikleme
kuvvetini, m cismin kiitlesini ve ay ise cismin ivmesini
ifade etmektedir. Kuvvetler, Sekil 1’de sematik olarak
verilmisgtir.

Serbest diisme esnasinda agirlik kuvveti etkisiyle
hareket eden bir cismin hiz1 artarken, hiziyla orantili olarak
artan silirlikleme kuvveti cismi yavaslatir ve yeterli hareket
mesafesi olmast durumunda cisme etki eden kuvvetler
dengelenir. Limit hiz durumu olarak adlandirilan bu olayda
cismin ivmesi sifirlanir, kaldirma ve siiriikleme kuvvetleri
cismin agirhigryla dengelenir.

f
| ‘\ -x
4 1 | 9
Y
Fy

Sekil 1. Serbest diisme hareketi yapan bir cisme etki eden
kuvvetler

Limit hizlh hareket esnasinda cisme etki eden
stirikleme kuvveti Denklem (2)’de gésterildigi gibi agirlik
ve kaldirma kuvvetleri arasindaki farka esittir.

Fy=F,—F, @)

S1v1 i¢inde hareket eden bir nesnenin maruz kaldigi bu
stiriikleme kuvveti, siiriikleme katsayisi (Cq) olarak bilinen
boyutsuz bir parametre ile karakterize edilir ve Denklem
(3) ile tanimlanur.

Fq

Cy=—2—
1 ®)
EpAlez

Stirtikleme katsayist ise literatiirde Reynolds sayisinin
(Re) bir fonksiyonu olarak verilir. Ornegin sivinin kiire
iizerinden Re<<l1 degerlerinde akmasi durumunda kiirenin
siriikleme katsayis1 24/Re ile hesaplanabilir [14].
Reynolds say1s1 tanimi asagida verilmistir.
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Denklem (3) ve (4)’de, D cismin akis yoniine dik
projeksiyon ¢apini, o akigkanin yogunlugunu, A, cismin
projeksiyon alanini, V| cismin limit hizim1 ve ¢ akiskanin
dinamik viskozitesini ifade etmektedir.

3. Deneysel Yontem

Bir cismin Denklem (3) ile tanmimlanan siiriikleme
katsayisin1 Olgebilmek i¢in akiskan igindeki hareketine
mani  olan  sirikleme  kuvvetinin  belirlenmesi
gerekmektedir. Bu c¢alismada, siiriikleme kuvvetinin
Olciimii serbest diisme deneyleriyle Denklem (2)’den

yararlanilarak bulunmustur. Caligmanin  konusu olan

20 mm

oy

Paslanmaz Celik Kuyruk

200 mm

Numune Basing Merkezi
~ Projeksiyon Alani: 452,4 mm#2
~  Max. Agirlik Merkezi Yiiksekligi

76 mm Min. Agirlik Merkezi Yiiksekligi
50,9 mm
38,|1mm

a)
Sekil 2. a) Deney numunesi, b) Civa enjektesi

Deneyler, Sekil 3’te gosterildigi gibi gliserin dolu bir
tank icinde gerceklestirilmistir. Tank, 28 cm i¢ cap ve 200
cm diisey uzunluga sahip seffaf pleksiglas malzemeden
olugsmaktadir. Diger deney ekipmanlart ise havuzun {ist
kismma konumlandirilan ve cismin ilk hizsiz olarak
hareketine baglamasimi saglayan manyetik tetikleyici,
havuzun sag ve sol tarafina konumlandirilan 2 adet 100 W
projektor ve 4K ¢oziniirlikte goriintii alabilen Sony
RX100IV kamera olarak siralanabilir. Kamera, farkli
ortamlar arast gegiste 15181n kirtlmasindan kaynakli 6l¢tim
hatalarim1 minimize etmek icin havuzdan 5 m wuzaga
konumlandirtlmistir. Kamera goriintii alam ise Ol¢iim
alman araligin orta noktasi hizasma ayarlanmigtir. Havuz
kenarina diisey olarak konumlandirilan serit metre,

goriintiileme esnasinda numune konumlarinin
belirlenmesini saglamstir.
Farkli hizlarda serbest diigme hareketi yapan

numunelerin gliserin i¢indeki hiz-zaman 6l¢iimleri Tracker
6 isimli ticretsiz goriintii isleme yazilimi kullanilarak tespit

torpido benzeri bir numune, bir sivi tanki i¢inde serbest
diisiise birakilmigtir. Agirligi ve kaldirma kuvveti bilinen
cismin limit hiz1 6l¢iilerek deneyler siirdiirilmiistiir.

Deneylerin gerceklestirildigi deney numunesi, Sekil
2a’da gosterildigi gibi 20 cm wuzunluga ve 2,4 cm
maksimum projeksiyon ¢apina sahip olacak sekilde ABS
plastik filament kullanilarak 3D yazict ile iiretilmis bir
torpido numunesidir. Numune, Naca 0012 profil kesitine
sahiptir ve et kalmhigit 2 mm’dir. Kuyruk kisminda,
paslanmaz ¢elik malzemeden Ttretilmis agilir kapanir bir
tapa bulunmaktadir. Bu sayede i¢ kisma Sekil 2b’de
gosterildigi gibi civa enjekte edilebilmekte ve numune
agirliklart  degistirilerek  farkli  hizlarda  diisiisler
saglanabilmektedir

b)

edilmistir. Numuneler, tiim deney verilerinde ilk 70 cm
mesafe gegilmeden limit hiza ulagmaktadir. Bu ¢alismada
limit hiz verileri havuz yiizeyinden dip kisma ilerlenirken
100 cm ile 130 cm aralig1 i¢in alinmaistir.

X Manyetik Nuune
se"tmette Tetikleyici ——— ic Cap: 28 cm

/

Video
Kamera

hialudducdul

Ry
.

0 O 0 0 O 0 0 O O T O

5 Metre ———— -

Sekil 3. Deney diizenegi



Murat VONAL ve dig. / Koc. Uni. Fen Bil. Der:, 7(1): (2024) 1-8

Numunenin verilen araliktaki yer degistirmeleri ve
gecis siireleri video kayitlart iizerinden belirlenmis, daha

sonra Denklem (5) kullanilarak numune hizlar
hesaplanmuistir.

AH
V.= — 5
ETn At )

Denklem (5)te AH wverilerin alindigi sabit diigsey
mesafeyi, n bu mesafeyi katetmek i¢in aliman goriintii
karesi sayisini, At ise iki goriintii karesi arasinda gecen
sireyi ifade etmektedir. Gliserinin dinamik viskozitesi,
Stokes yasasina dayanan diisen kiire yontemi kullanilarak
Denklem (6) ile dl¢tilmistiir [15]. Viskozite deneylerinde
kiire olarak 5 mm ¢apa sahip ¢elik bir bilye kullanilmistir.

1 (pk _pg) 2
— 9/ 6
18 7, 9Dj; (6)

Denklem (6)’da o kiire yogunlugunu, gy gliserin
yogunlugunu, V kiirenin limit hizini, g yercekimi ivmesini
ve Dy kiirenin projeksiyon ¢apini ifade etmektedir.

Uzunluk o6l¢iimlerinde 250 mm skala uzunluguna ve
+0,05 mm dogruluga sahip kumpas kullanilirken, kiitle

Numune

Hassas
Terazi

a)

Sekil 4. a) Agirlik 6l¢iimii, b) Kaldirma kuvveti 6l¢iimii

4. Belirsizlik Analizi

Denklem (3) ve Denklem (4) kullanilarak hesaplanan
Reynolds sayilan ve siiriikleme katsayilart belli bir dlgiim
belirsizligine sahiptir. Bu belirsizlik, denklem iginde
bulunan her bir parametrenin 6l¢iim belirsizliginden ileri
gelir. Denklem (9) ve Denklem (10) yardimiyla her bir
parametrenin belirsizlige olan katkisi hesaplanabilir ve
boylece siiriikleme katsayist ile Reynolds sayisinin
belirsizlik degerleri bulunabilir.[16].

2 2
_ a 2 d 2F,
We, = [ (aFd (PAszZ) WFd) + (ap( P'ZAlez) Wp) +
2 2
a 2F, d 4Fg4
(o (7)) + G5z )|

(€)

1
2

Olciimlerinde +0,01 g dogruluga sahip hassas terazi
kullanilmigtir. Cisme etkiyen agirlik kuvveti, cismin
kiitlesinin Sekil 4a’da gosterildigi gibi Olgiillip ilgili
degerin Denklem 7°de yerine koyulmasiyla hesaplanmistir.

F, =m.g (7

Denklem (7)’de Fy cismin aguligini, m¢ cismin
kiitlesini ve g yergekimi ivmesini ifade etmektedir. Cisme
etkiyen kaldirma kuvvetinin 6l¢iilebilmesi i¢in Sekil 4b’de
gosterilen diizenek kurulmustur. Cisim hava ortaminda ve
gliserin ortaminda iken terazinin gosterge degerleri
okunmus ve cisme etkiyen kaldirma kuvveti Denklem (8)
ile hesaplanmistir.

Fe = (my, — mg)g ¥

Denklem (8)’de Fy cisme gliserin iginde -etkiyen
kaldirma kuvvetini, mp cisim hava ortaminda iken terazide
okunan gosterge degerini, mg cisim gliserin ortaminda iken
terazide okunan gosterge degerini ve g yercekimi ivmesini
ifade etmektedir.

Rijit Tabla
s ™
/ \\
oy ]

Hassas .| [/ \ e,/ Hassas
Terazi N C:’DCCDF‘ / \ A / Terazi
\ 4 \ 4
AN /7 \ /

N / \ /

\ A - /

\ /= Rijit T /

N/ ip N/ 4 Fk
N/ \ S l
Hava bt
Gliserin
I h I
Fg v T Fg

e[GO G
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Denklem (9) ve Denklem (10)’da Wcd, Wed, Wap, Wi,
Whre, Wp degerleri sirasi ile numune siiriikleme katsayisinin,
stirikleme kuvvetinin, projeksiyon alaninin, limit hizin,
Reynolds sayisinin  ve projeksiyon ¢apimin  Olgiim
belirsizligini ifade ederken w,, w, degerleri ise akiskan
yogunlugunun ve viskozitesinin 6l¢iim belirsizligini ifade
etmektedir.

Calismada belirsizlik olusturan 6l¢iim cihazlar1 kumpas
ve hassas terazidir. Goriintii isleme yardimiyla numunenin
kat ettigi mesafenin ve gegen siirenin belirlenmesi de
belirsizlik olusturur. Bu belirsizlikler, goriintiiniin bir

pikselinin kenar uzunluguna ve bir goriintii karesinin
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kaydedilmesi i¢in gegen siireye esittir. Direk olarak
belirlenebilen bu o&lglim belirsizlikleri Tablo (1)’de
verilmistir.

Denklem (5) ile hesaplanan numune hizinin belirsizligi
ve Denklem (6) ile hesaplanan akiskan viskozitesinin
belirsizligi direk Slgiimler ile belirlenemeyen ve Denklem
(9)’da  gosterildigi  gibi  hesap edilmesi gereken
parametrelerdir. Fakat bu ¢aligmada islem karmasasi
olmamasi agisindan bu degerlerin hesaplanmast ayr ayri
gosterilmemistir. Dolayli olarak belirlenebilen bu 6lgiim
belirsizlik sonuglar1 Tablo (1)’de verilmistir.

Tablo 1. Belirsizlik kaynagi ve degerleri

Belirsizlik bileseni Belirsizlik degeri

Kumpas +0,00005 m

Hassas terazi +0,00001 kg

Piksel kenar uzunlugu +0,00006250 m
Gorinti siiresi +0,01666667 s
Minimum numune hizi +0,00001295 m/s
Maksimum numune hizi +0,00584700 m/s
Akigkan viskozitesi +0,05817055 kg/ms

Denklem (9) ve Denklem (10) kullanilarak
gerceklestirilen hesaplamalar sonucunda minimum ve
maksimum Reynolds sayilarinin  belirsizlik ~degerleri
sirastyla 0,37+0,02 ve 7,84+0,39 olarak minimum ve
maksimum siiriikleme katsayilarinin belirsizlik degerleri
ise swastyla  215,64+1,08 ve 11,68+0,05 olarak
belirlenmistir.

5. Sayisal Yontem

Yukarida tanimlanan deney diizeneginin dogrulugu bir
sayisal calisma yiriitillerek sorgulanmistir. Sorgulama
islemi, deney diizeneginde testleri yapilmis numunelere ait
stirikleme kuvveti ve siiriikleme katsayisi verilerinin
sayisal analizlerden elde edilen sonuglarla karsilagtirilmasi
seklindedir. Analizlerde numune hiz1 diisiik, akis laminer
ve Reynolds sayisi 0,37<Re<8,00 araliginda kaldigindan

Navier-Stokes denklemindeki non-lineer terimler (ivme
terimleri) viskoz terimlerin yaninda ihmal edilebilir
mertebelerdedir. Bu durum, yeterince ince bir ¢oziim agt
yapisi ile analitik ¢oziimlere yakin bir sayisal ¢oziimiin
elde edilebilmesine ve sayisal yontem ¢oziimiiniin deney
diizenegini dogrulama amaciyla kullanilabilmesine olanak
saglamigtir. Sayisal sonuglar, sonlu hacimler esasina
dayanan yontemle ¢oziim yapan ANSYS FLUENT ticari
¢oziicii ile elde edilmistir. Analizler, laminer ¢oziici ile
zamandan bagimsiz ve iki boyutlu (eksenel simetrik)
olarak gerceklestirilmistir. Akiskanin fiziksel o6zellikleri
sabit alinmus, i¢in SIMPLEC
secilmistir.

Ticari ¢6ziicii, hesaplamalarda korunum denklemlerini
¢6zmektedir. Sikistirtlamaz Newtonian akiskanin daimi
laminer akigi i¢in ¢oziilen siireklilik ve Navier-Stokes
denklemleri sirasiyla Denklem (11) ve Denklem (12)’de
verilmisgtir.

hiz-basing  gecisleri

V-V=0 (1)
. 1. . Moo
(V-V)V = —5VP+§ +;v2v (12)

Denklemlerde V  akiskan hizini, p  akigkan
yogunlugunu, P akiskan basincim ve p akiskan dinamik
viskozitesini ifade etmektedir.

Sayisal analizler igin olusturulan domain Sekil 5°te
verilmistir. Sekilde gosterilen B ¢izgisi ekseni, E ¢izgisi
havuz yan yiizeyini (kaymaz duvar sinir sart1), C ¢izgisi
numune duvarlarim (kaymaz duvar simr sarti), A ¢izgisi
akigkan giris yiizeyini (hiz siir sarti1), D yiizeyi ise akiskan
cikis yiizeyini (basing sinir sart1) gostermektedir. Numune
boyu L=0,2 m olmak iizere, domain uzunlugu numune
uzunlugunun 5 kati olacak sekilde 1 m alinmistir. Bu
mesafenin 0,2 m’lik (L) kism1 numune bas kismi ile havuz
dip yiizeyi arasindaki mesafedir. 0,6 m’lik (3L) kismi ise
numune kuyruk kismi ile havuz ist yiizeyi arasindaki
mesafedir. Domain genisligi, havuz yarigapi olan 0,14 m
olarak alinmustir.

Sekil 5. Hesaplama domaini

Sonuglarin ¢éziim agindaki hiicre sayisina bagliligmin
tespiti icin ag bagimsizlik testi gerceklestirilmistir. Sekil
6’da Reynolds sayisinin 3,76 degeri i¢in farkli hiicre sayist

degerlerine karsilik gelen siiriikleme katsayisi degerleri
goriilmektedir.
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Sekil 6. Hiicre sayisi ve siiriikleme katsay1s1 iligkisi
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Sekil 7. a) Ag yapisi, b) Yiizey ag yapisi

6. Bulgular ve Tartisma

Reynolds sayisimn 0,37 ile 8,00 araliginda degistigi
laminer akis kosullarinda Naca 0012 profil kesitli torpido
sekilli bir cismin akig direnci deneysel ve sayisal olarak
incelenmistir. Deneyler serbest diisen bir cismin limit hiz
Olciimleri tizerinden gerceklestirilmistir. Sayisal ¢oziimler
ise kiitle ve momentum denklemlerinin sonlu hacimler
metodu kullanilarak ¢6ziilmesiyle elde edilmistir.

Sekil 8’de torpido sekilli cisme, serbest diisme
esnasinda etki eden siiriikleme katsayisinin Reynolds
sayisina bagli olarak degisimi gosterilmistir. 64 g ile 97 g
araliginda degisen numune kiitlelerine karsilik gelen 19
veri seti i¢in gerceklestirilen deneylere ait veriler ile aym
kosullarda elde edilmis sayisal birlikte
degerlendirilmistir. Verilen kosullarda Reynolds sayisi
0,37-8 araliginda degismekte, siirikleme katsayisi ise
Reynolds sayisi artisina bagl olarak 215 mertebelerinden
11 mertebelerine kadar gerilemektedir.

veriler

| A Deneysel Sonuglar + Sayisal Sonuglar |

225 A
150
5 A
(&)
A
75 a
A, A
A
0 AAAAAAAAA,
0 2 4 6 8

Sonuglar, 20020 ve 146784 hiicre sayist araligi igin
elde edilen siiriikleme katsayisi degerlerinin kararhi hale
geldigini gbstermistir.

Hesaplamalarda Sekil 7a’da gosterildigi gibi dortgen ag
yapisi kullamilmistir. Hesaplama agi toplam 146784
hiicreden olusan ince bir ag yapisina sahiptir. Maksimum
hiicre boyu 1 mm’dir. Smir tabakanin daha iyi analiz
edilmesi amaciyla kanat yiizeyindeki ag Sekil 7b’de
gosterildigi gibi siklastirilmig olup en diisiik ag kalinligi
0,1 mm’ye kadar diisiiriilmiistiir. Iterasyonlar, RMS
degerleri 10°° mertebesinde iken durdurulmustur.

0 0.0045 0,008 (m)
—
00023 0.0068

b)

Sekil 8. Deneysel ve sayisal siiriikleme katsayilarimin
karsilastirilmast
Verilen akis kosullarinda cisme etki eden siiriikleme

kuvveti verileri Sekil 9’da gosterilmistir. Deneysel ve
sayisal olarak elde edilen degerler 0,01 N ile 0,33 N
mertebeleri araliginda degismektedir.

| A Deneysel Sonuglar « Sayisal Sonuglar]
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Sekil 9. Deneysel ve sayisal siiriikleme kuvvetlerinin
karsilastirilmasi

Burada olgiilen 0,01 Newton kuvvet degeri kiitlesi
yaklagik 1 g olan bir cismin agirligna tekabiil etmektedir.
Bir akigskan i¢inde hareket eden bir cisme etki eden bu
mertebelerde zayif bir kuvveti deneysel olarak 6lgmek zor
ve pahali bir islem gerektirir. Eger numune akiskan bir
kanal icinde tutulup cisme etkiyen kuvvetin 6lgiilecegi bir
deney planlansaydi, kanalda olusabilecek calkantilar ve
baglanti elemanlarimin sebep olabilecegi ¢alkantilar bu
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denli
etkileyecekti. Bu c¢alismada kullanilan yontemle, zayif
kuvvetleri dlgmek igin bir sensore ihtiya¢ duyulmadan,
sadece goriintii analizi ile dogru sonuglara ulasilabilecegi
gosterilmigtir.  Grafikte sunulan deneysel oOlgiimlerin
sayisal calismalardan elde edilen degerlerle Ortiismesi
deney diizeneginde tespit edilen siiriikleme kuvvetlerinin
dogrulugunun ¢ok iyi oldugunu gostermektedir. Sayisal ve
deneysel degerler arasindaki sapmalarin ortalamasi 0,0047
N olarak hesaplanmistir.

Akiskan iginde hareket eden bir cisim iizerinde olusan

zayif bir kuvvetin Ol¢limiiniin  dogrulugunu

siirikleme kuvveti, cidarlarinda olusan viskoz kuvvetler ile
on ve arka kisimlardaki basing farki kaynakli kuvvetlerin
toplamindan olugmaktadir. Sekil 10, basing kaynakli
stiriikleme kuvveti (Fqp) ile toplam siiriikleme kuvveti (Fq)
oraninin Reynolds sayisina bagli olarak yiizdesel
degisimini gostermektedir.

Basing Kuvveti / Striikleme Kuvveti Orani

% Fd,p/Fd
N

0 2 4 6 8
Re

Sekil 10. Siiriikleme kuvveti bilesenleri

Reynolds sayisinin 0,37 degeri i¢in basing kaynakli
stirikleme kuvveti toplam siiriikleme kuvvetinin %3 iinil
olusturmaktadir. Bu oran Reynolds sayisi biiyiidiikce
azalmakta ve Reynolds sayisimn 7,84 degeri icin %2
mertebelerine diismektedir.

7. Sonuclar

Bu ¢alismada NACA 0012 profil kesitine sahip torpido
sekilli bir cismin diigiik Reynolds sayilarindaki (0,37-8,00)
akis icinde maruz kaldig siiriikleme kuvvetleri deneysel ve
sayisal olarak incelenmistir. Numunenin Cy siiriikleme
katsayis1 diisik Reynolds sayilarinda (Re=0,37) 215
mertebelerine  kadar ¢ikmigken Re sayisi 8,00
mertebelerine arttiginda 11 mertebelerine diismektedir.
Akiskanin cisme uyguladigi harekete ters yonlii siiriikleme
kuvvetlerinin  Ol¢timii, serbest diigiis yapan cismin
gbzlemleri iizerinden hesaplanmistir. Olgiilen siiriikleme
kuvvetinin biyikligic 0,01 N ile 0,33 N araliginda
kalmistir. Bu degerler sayisal olarak da elde edilerek
diizenegin dogrulamasi yapilmugtir. Olgiilen degerlerle
hesaplanan degerler arasindaki standart sapma 0,0047 N

mertebelerindedir. Numuneye etki eden basing kaynakli
sirikleme kuvvetinin verilen aralikta yaklasik %2,5
mertebelerinde oldugu cisme etkiyen baskin kuvvet
bileseninin ise yaklagik %97 oraniyla viskoz kuvvet oldugu
belirlenmistir. Olusturulan deney diizeneginin, diigiik
Reynolds sayilarinda karsilasilabilecek diisiik stiriikleme
kuvvetlerini yiiksek hassasiyetle ve diigiik maliyetle 6lgme
potansiyeli ~ bulunmaktadir.  Caligma,  hidrodinamik
yapilarin tasarimi ve optimize edilmesi lizerinde 6nemli bir
etkiye sahiptir. Ozellikle, diisik Reynolds sayilarinda
sirikleme kuvveti ve bilesenlerinin belirlenebilmesi,
hidrodinamik performansin gelistirilmesinde kritik bir rol
oynar. Bununla birlikte, siiriikleme kuvveti bilesenlerinin
ayrt ayri1 belirlenebilme potansiyeli, tasarimcilara hangi
faktorlerin daha belirleyici oldugunun anlasilarak optimum
dizayn kriterlerinin belirlenebilmesinde yardimci olacaktir.
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Keywords

Kablosuz Gii¢ Aktarimi, kablo baglantist olmadan, herhangi bir kaynaktan herhangi bir yiike enerji
aktarma yontemidir. Kablosuz enerji transferi, birincil (primer) ve ikincil (sekonder) bobinler arasinda
hava boslugu iizerinden elektrik iletimini miimkiin kilar. Bobinler arasindaki mesafenin degismesiyle
kuplaj (baglantr) katsayis1 ve ortak endiiktans gibi verimi dogrudan etkileyen parametreler de degisiklik
gostermektedir. Bu makalede kuplaj katsayisinin kablosuz gii¢ aktarimi sistemine etkisi arastirilmistir.
Bobinler aras1 mesafe degistirilerek kuplaj katsayinin degisimi ve sistemin verimine etkisi irdelenmistir.
Bobinler arast mesafenin artttirilmas: sonucu kuplaj katsayisinin ve sistemin veriminin azaldigi
goriilmistiir. Ayrica, kuplaj katsayisinin degisiminin neden oldugu frekans ayrilmasi incelenmistir.
Sistemin asir1 (sik1) ve zayif (seyrek) kublajli bolgedeki maksimum verim noktalar: grafiklerle
agiklanmustir.

Abstract

Wireless Power Transfer
Coil Design

Coupling Coefficient
Frequency Splitting

Wireless Power Transfer is a method of transferring energy from any source to any load without cable
connection. Wireless energy transfer enables electrical conduction across the air gap between the
primary and secondary coils. As the distance between the coils changes, parameters that directly affect
the efficiency, such as coupling coefficient and mutual inductance, also change. In this article, the effect
of the coupling coefficient on the wireless power transfer system is investigated. It has been observed
that the coupling coefficient and efficiency decrease as a result of increasing the distance between the
coils. By changing the distance between the coils, the change in the connection coefficient and its effect
on the efficiency of the system were examined. Additionally, frequency splitting caused by the change
of coupling coefficient is examined. The maximum efficiency points of the system in the extreme (tight)
and weak (sparse) regions are explained with graphics.

1. Giris

Kablosuz Gii¢ Aktarrmi (KGA), kablo baglantisi
olmadan herhangi bir kaynaktan yiike enerji aktarma
yontemidir. KGA, birincil ve ikincil bobinler arasinda hava
boslugu {iizerinden elektrik iletimini miimkiin kilar.
KGA’nin giiniimiizde bu kadar popiiler hale gelmesinin
nedeni, insan hayatim kolaylastiran etkileri, kablo
karmagikligini azaltmasi seklinde siralanabilir. KGA, ilk
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kez 1891 yilinda Nikola Tesla tarafindan ortaya atilmis bir
kavramdir. Nikola Tesla, diinya ¢apinda kablosuz gii¢
dagitim1 sistemi kurmak amacryla manyetik alan ile
kablosuz enerji aktarimi iizerine ¢alismalar yapmustir. Lee
ve Lorenz, 3.7MHz’de 30cm mesafeden %95 verim
orantyla 200W degerinde elektriksel giicii kablosuz bir
sekilde basariyla iletmistir [1]. Giiniimiizde KGA,
teknolojik aletler ve giinliik ev esyalari, insansiz hava aract
(IHA), elektrikli araglar [2-5], uzay uygulamalari,
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biyomedikal cihazlar alanda
kullanilmaktadir.

KGA sisteminin amaci bir bobinde enerji biriktirmek ve
biriken enerjiyi ¢esitli yontemler kullanarak ikincil
(sekonder) bobine aktarmaktir. Birincil (primer) bobinden
akan zamanla degisen akim, manyetik alan iiretir. Uretilen
manyetik alan ile ikincil bobinde gerilim indiiklenir.
Buradan hareketle, akan akimin yiiksek frekansta zamanla
degigmesi (siniizoidal), iki bobin arasindaki ortak
endiiktansin olabildigince yiiksek olmasi ve bobinlerden
akan akimin neden oldugu gii¢ kaybinin en az olmasi yiiksek

[6-7] gibi  bir¢ok

sistem verimi i¢in gereklidir. Kablosuz enerji transferi igin
glinimiize kadar bir¢ok yontem gelistirilmistir. Bunlar;
mikrodalga gii¢ transferi (MGT), lazer gii¢ transferi (LGT),
endiiktif gii¢ transferi (EGT), endiiktif kuplajli gii¢ transferi
(EKGT) yontemleridir [8-9]. Bu yontemlerden en ¢ok tercih
edilen EKGT kisa mesafede yiiksek verimlilikle
calisabilmektedir, ancak mesafe arttitkca manyetik alan
azaldig1 i¢in bu yontemde verim diigmektedir. Kullanilacak
olan yontem uygulama alanina gore belirlenir. Elektrikli
araclarda, yiliksek verime sahip endiktif kuplajli giig
transferi yontemi kullanilir [5,10]. Bu yontemde endiiktif
gii¢ transferi yonteminden farkli olarak, akan akim sonucu
giic kaybim1 en aza indirmek amaciyla sistem rezonans
durumuna  getirilerek, Dbirincil ve ikincil sargilara
kondansatér baglanir [11]. Bu islem, kondansatoriin
sargilara baglanma sekline gore degisiklik gosterir. Bu
makalede seri-seri endiiktif kuplajli gii¢c transferi yontemi
incelenmis ve analizi yapilmustir.

Sistemin verimini, rezonans frekansi, kuplaj katsayisi,
kalite faktorii ve bobinler arasi ortak endiiktans degeri
belirler [8, 12-13]. Ortak endiiktans degeri degisen manyetik
aki ile orantihdir. Aki, sargilar arasi mesafeye ve
hizalanmalara gére degisir [14]. Bobinlerin boyutlar1 ortak
endiiktans degerini dogrudan etkiler. Bobinler arasi
mesafeye gore bobin parametre degerleri belirlenir [15].

Kuplaj katsayist bobinler arasindaki mesafe ve
hizalanma ile ters orantili olarak degisir [16]. Gergek
uygulamalarda iletim mesafesinin tam olarak ayarlanmasi
olduke¢a zordur. Verim, kuplaj katsayisimin bir fonksiyonu
olarak elde edilirse, iletilen ¢ikis giicii sabit tutulabilir. Bunu
saglamak icin g¢esitli uygulamalar gelistirilmistir. Bu
makalede kuplaj katsayisinin kablosuz gii¢ aktarimi
sistemine etkisi arastirilmistir. Bobinler arasi mesafe
degistirilerek kuplaj katsaymin degisimi ve sistemin
verimine etkisi irdelenmistir. Bu ¢alismada Ansys Maxwell-
3D kullanilarak bobin tasarimi yapilmistir. Sistemin ¢ikis
giicti 1757W, sistemin verimi %90,84 olarak elde edilmistir.

2. Malzeme ve Yéntem

KGA sistemi i¢in en ¢ok tercih edilen seri-seri topoloji
devresi Sekil 1°de verilmistir. Sistemin maksimum verimde
calisabilmesi igin birincil (primer) devreden akan akim
yiiksek frekansta zamanla degisim gostermelidir. Frekansin
yiiksek seviyede tutulmasi i¢in sebekeden cekilen 220V
50Hz gerilim evirici devre ile 85kHz seviyesine
cikartilmigtir.  Elektromanyetik indiiksiyon prensibiyle
ikincil (sekonder) devreye aktarilan enerji dogrultucu
kullanilarak yiike aktarilmigtir.

Sekil 1. Seri-Seri EKGT Devre Semasi

R
P
bobinlerin i¢ direncidir. I, ve I, sirastyla birincil (primer) ve

ve R, birincil (primer) ve ikincil (sekonder)

ikincil (sekonder) bobinden gegcen zamanla degisen
akimlardir. L, ve Lg birincil (primer) ve ikincil (sekonder)
bobinlerin 6z endiktanslaridir. €, ve Cg kondansatorleri
sirastyla birincil (primer) ve ikincil (sekonder) bobinleri
kompanze etmek i¢in kullanilir. f; sistemin rezonans
frekans1 olmak {izere kondansatdr degerleri asagidaki
denklemdeki gibi hesaplanir.

fO = 2mVLIC (1)
1

Cp - wozpr (2)
1

CS = a)OZXLS (3)

Ikincil bobinde indiiklenen gerilim miktar1 ortak
endiiktans degerine bagh olarak degisiklik gdsterir. Ortak
endiiktans degeri iterasyon yoOntemleri kullanilarak elde
edilebilir. Kuplaj katsayisinin degeri ortak endiiktans ile
birincil ve ikincil bobinlerin endiiktanslarinin geometrik
ortalamasidir. Bu iliski denk.(4)’te gosterilmistir. Kalite
faktorii (Q), rezonans frekansindaki bobin ve kondansator
empedanslarinin dirence orani olarak ifade edilir (denk.5).

M
k= /LpXLs (4)

10
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WoXL
R

Q= ®)

Seri-seri devre topolojisi kullanan KGA sistemi i¢in
esdeger empedans denk.(6)’da, aktarilacak maksimum gii¢
ise denk.(7)’de gosterilmistir.

] 1 M?xw?
Zr = (o) + (72) + <,w_> ©)
Prax = ("“’M”’)2 R 7
max — Ry X L ( )

2.1. KGA Sisteminin Tasarimi

Yapilan bobin tasariminda birincil bobin yarigapt 25cm,
ikincil bobin yarigapt 24cm olacak sekilde tasarlanmustir.
KGA sisteminde maksimum verim elde etmek igin Tx
(birincil bobin) boyutu, hem Rx (ikincil bobin) boyutuna
hem de bobinler arasindaki mesafeye gore belirlenmelidir.
Devrenin rezonans frekansi 85kHz olarak belirlenmistir.
Yapilan arastirmalara gore KGA sisteminin optimum
rezonans frekansi 85 kHz’dir. Kondansatorlerin kapasite
degerleri ise denk.(2) ve denk.(3)’de gosterildigi gibi
hesaplanmistir. Birincil devre i¢in kondansatdr kapasite
degeri 12,52nF, ikincil devre i¢in kondansator kapasite
degeri 26,94nF olarak hesaplanmistir. Cikis giicii 1,75 kW
olan KGA sisteminin bobin tasarimi i¢in Ansys Maxwell
3D simiilasyon programi kullanilmistir. Tasarlanan bobinler

programinda yapilmistir, ¢ikis giici ve verim degerleri
burada hesaplanmistir. Bobinler arasi mesafe Scm’den.
l4cm’ye kadar arttirilmis ve kuplaj katsayisinin degisimi
gozlemlenmistir. Kuplaj katsayisinin frekansa ve mesafeye
gore degisimini goézlemlemek igin Ansys Simplorer
programi kullanilmistir. Tasarimi yapilan Tx ve Rx
bobinlerinin parametre degerleri Tablo 1’de gosterilmistir.

Tablo 1. Birincil ve ikincil Bobin Parametreleri

Tx-Birincil Rx-Ikincil

Sarim Sayis1

40 15
(N1, N,)
SarglzKesnlen 4 4
(mm?)
Sarg1 Yarigapi 256 241
(mm)

Y

Sekil 2. KGA Sistemine ait Bobin Tasarimi

Sekil (2)’de gosterilmistir. Devrenin analizi Matlab
AM1 e c2 AM2
<) I <)
o@ o |l L Matrix1 o ‘@
E o
Vi1 gy

Sekil 3. KGA Sisteminin Devre Tasarim

3. Bulgular ve Tartisma

Tablo 1°de belirtilen degerlere gére birincil ve ikincil
bobinler tasarlanmigtir. KGA sistemine ait bobinlerin 6z

1

endiiktanslart (L, L), ortak endiiktans1 (M) ve bobinler

arasindaki kuplaj katsayis1 (k) degerleri farkli mesafe (d)
degerleri icin elde edilmistir. Simiilasyon sonucu elde edilen
bu degerler Tablo 2’ de gosterildigi gibidir.

1
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Tablo 2. Ansys Maxwell Simiilasyon Sonuglari

Mesafe 4 s 46 4=7  d=8
(cm)

Tx - 6z 280.88  280.88  280.87 281.85
endiiktans uH uH uH uH

Rx - 6z 120.52  124.68 12436  126.35
endiiktans uH uH uH uH
Ortak 75.09  66.69 5931  52.79
Endiiktans  uH uH uH uH
Kuplaj 0.41 0.36 0.32 0.28
Katsayisi

Birincil ve ikincil bobinler arasindaki mesafenin kuplaj
katsayisina ve ortak endiiktansa olan etkisi incelenmistir.
Mesafe arttikga kuplaj katsayisinin ve ortak endiiktansin

0.45

d=9 d=10 d=11 d=12 d=13 d=14
280.88  280.88 ' 280.88  280.88  280.88 @ 280.88
uH uH uH uH uH uH
126.77  127.65 128.35 12897  129.41 @ 129.82
uH uH uH uH uH uH
47.04 41.95 37.43 33.41 29.85 26.67
uH uH uH uH uH uH
0.25 0.22 0.2 0.17 0.16 0.14

azaldig1 gézlemlenmistir. Simiilasyon sonuglan Sekil 4 ve
Sekil 5’de gosterilmistir.

0.40
0.35

0.30

Kuplaj

0.25

0.20

0.15

0.
Sekil 4. Mesafe-Kuplaj Katsayis1 Grafigi

00 6250 75.00 8750

80.00

100.00 112.50 125.00 137.50

disst [mm]

70.00+

uH]
g
8

550.00 1

40.00+

Ortak_Enduktans

30.00

20.080

Sekil 5. Mesafe-Ortak Endiiktans Grafigi

00 62.50 75.00

3.1. Kuplaj Katsayis1 Analizi ve Frekans

Ayrilmasi

Kuplaj katsayisi birincil ve ikincil bobinler arasindaki
manyetik aki transferini temsil eder, 0 ile 1 araliginda deger
alir. Verim c¢ikis gliclinlin giris giicline orani olarak
tanimlanir.  Verimin yiiksek olmasi i¢in k maksimum
degerinde olmalidir. Kuplaj katsayismin degeri bobinlerin
sargi sekli, sarim sayis1 ve sargl boyutu gibi parametrelere

87.50

100.00 112.50 125.00 137.50

disst [mm]

bagli olarak farklilik gosterir [17]. Aki, sargilar arasi
mesafeye ve hizalanmalara gore degisir. Kaynak ile cihaz
yakin mesafede oldugunda ortak aki artar, bu duruma bagl
olarak da kuplaj katsayisinin degeri artar.

Optimum iletim mesafesinde bobinler kritik olarak
baglanir ve maksimum enerji transferi saglanir. Bobinler
aras1 mesafe arttirilirsa kuplaj katsayisinin degeri azalir ve
buna bagl olarak verim de azalir. Tam tersi durumda,
bobinler aras1 mesafe azaltilirsa kuplaj katsayisinin degeri

12
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artar ve sistem asir1 (siki) kublajli bolgeye geger. Siki
kublajli bolgede frekans ayrilmasi olarak bilinen olay
meydana gelir. Rezonans frekansindan farkli birden fazla
frekansta verimin maksimum oldugu goriiliir. Verim, kuplaj
katsayisinin bir fonksiyonu olarak elde edilirse iletilen ¢ikis
giicii sabit kalir. Verimi sabit tutmak i¢in kaynak frekansinin
degistirilmesi gibi geri bildirim mekanizmalari 6nerilmistir
[18]. Bu yaklagimlar karmagiktir ve sistemin maaliyetini

Bobinler arasi mesafe 14cm ve kuplaj katsayisi 0.14 iken
sistemin verimi, 50kHz ile 110kHz araliginda incelenmistir.
Sistemin frekanst 85kHz olarak belirlenmis ve
kondansatorlerin kapasite degerleri rezonans durum igin
hesaplanmistir.  Sistemin analizi Matlab program ile
yapilmis ve frekans 85kHz iken maksimum verim degeri
%90.84 olarak hesaplanmistir. Frekans-verim grafigi Sekil
6’de gosterildigi gibidir. Grafik, Ansys Simplorer programi

arttirr.  Bunun yerine lineer olmayan kondansator kullanilarak elde edilmistir. KGA sistemi 85kHz
kullanilarak verimin mesafeden bagimsiz maksimum frekansinda maksimum verime ulasmustir. Sistemin frekansi
degerde kalmasi saglanir [19-20]. rezonans frekanstan uzaklagtikca verimin azaldigi
_ gorilmustiir.
100.00
80.00
60.00
E
5]
>
40.00
20.00
%-%5'00 60.00 70.00 90.00 100.00 0.00

Sekil 6. Frekans-verim grafigi

Sistem zayif kublajli sekilde baglandiginda verimin
maksimum oldugu nokta rezonans frekansidir. Sistem asir1
kublajli bagh durumdayken rezonans frekansmnin ¢ok az
altinda ve ¢ok az iistiinde w, ;4 V€ W,y olarak adlandirilan
iki ayn frekans olusur [19-21]. Bu iki frekans degerinde de
verim maksimum degerindedir. Mesafe azaldik¢a bu iki
frekans noktasi birbirinden uzaklasir. Mesafe arttiginda bu
iki frekans birbirine yaklasir ve tek bir rezonans frekansi
olur.

F [kHzl

Bobinler aras1 mesafe 2cm iken kuplaj katsayis1 0,615
olarak bulunmustur ve iki ayr rezonans frekansi oldugu
goriilmiistiir. Mesafe arttikca kuplaj katsayisinin degeri
azalmistir. Sistem asir1 (sik1) kublajli bagl bolgeden zayif
(seyrek) kublajli bagli bolgeye gecmistir. Bunun sonucu
olarak w, ;4 Ve W,,., noktalar birbirine yaklagmis ve en
sonunda tek bir rezonans noktasi haline gelmistir.
Simiilasyon sonuglari Sekil 7, Sekil 8 ve Sekil 9’da
gosterilmistir.

Verim

100.00 .
60.00+
40. 00——
20. OOA

0. Ogo

Sekil 7. Mesafe 2cm iken frekans-verim grafigi

60.00 70.00

90'00 100.00 110.00

F [kHZ]
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100.00

80.00

60.00+

Verim

40.00

20.00

0'080.00

Sekil 8. Mesafe 5¢cm iken frekans-verim grafigi

60.00 70.00

100.00

80.
F [kHz]

0.00 90.00 100.00 110.00

80.00

60.00+

Verim

40.00

20.00

0'080.00 '

Sekil 9. Mesafe 10cm iken frekans-verim grafigi

'60.00 70'00

4. Sonuclar

Bu ¢alismada seri-seri endiiktif kuplajli kablosuz gii¢
aktarimi yonteminin simiilasyonu yapilmistir. Bobin
tasarimi igin Ansys Maxwell programi kullanilmistir.
Rezonans devresinde bobinler arasi mesafe 14cm ve yiik
direnci 10Q olarak belirlenmistir. Devrenin ¢ikis gerilimi
132V, cikis akimi 13.2A, sistemin verimi %90.84 olarak
elde edilmistir. Bobinler arasi mesafe arttirilarak mesafenin
kuplaj katsayisina ve ortak endiiktans degerine olan etkisi
incelenmistir. Verimi etkileyen parametrelerin simiilasyonu
yapilmugtir. Bobinler siki kublajli bagliyken meydana gelen
frekans ayrilmasi olay grafiklerle agiklanmustir.

80.
F [kHzl

0.00 90.00 100.00 110.00

Etik Standartlar Beyam

Bu makalenin yazarlari, bu c¢alismada kullanilan
materyal ve yontemlerin etik kurul izni ve / veya yasal-6zel
izin gerektirmedigini beyan etmektedir.

Cikar Catismasi Beyani
Yazarlar, bu makalede bildirilen ¢alismayi etkilemis gibi

goriinebilecek, bilinen rakip mali ¢ikarlar1 veya kisisel
iligkileri olmadigini beyan ederler.
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