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Ozet: Traktorler tarimda kullanilan temel giic kaynagidir. Traktorler kurallarina gére kullanildigi
sirece yeterince emniyetli makinalar olmasina ragmen uygunsuz kullanimlarda yapilan kiiglk
hatalar ¢ok biiylk tehlikelere neden olurlar. Agir yapilariyla beraber yiiksek giicleri nedeniyle, bir
kaza durumunda, 6nemli yaralanmalara ve hatta 6limlere yol acabilmektedir. Traktorler kirsal
yasamdaki tim dider kazalarla karsilastirildidinda 6lim ve yaralanmalarin en biyiik nedenidir.
Traktorlerde karsilasilan riskler, bazi zorunlu uygulamalarla (standartlar ve yonetmelikler) ya da
tasarim sirasinda alinacak o©nlemlerle sinirlandinilabilir. Bunun yaninda, traktérler (Uzerinde
gerceklestirilen diizenli kontroller ve slricller Uzerinde gerceklestirilecek egitimler bu konuda
alinacak onlemler olarak gorilebilir. Bu calismada traktorlerde karsilasilabilecek riskler 2006/42
Makina Yonetmeligi goz oniine alinarak 9 adet yerli veya yabancl traktor (izerinde incelenmistir.
Anahtar kelimeler: Makine emniyeti, CE isareti, tarim makinesi, is kazasi, traktor

Evaluation of Agricultural Tractors According to Machinery Directive
2006/42/EC

Abstract: Tractors are main power supply in agriculture. Even if they are safe enough machines
when operated improperly sometimes they lead major hazards. Due to its heavy configuration and
its high power in, the case of an accident, they cause serious injury or death. When comparing the
most accidents occur in rural areas tractors are main reason for injuries and deaths. Risks in
cooperated with tractors can be limited by obligations (standards and directives) and measures
which are taken during tractor design. Moreover regular controls on tractors and operator trainings
should be considered as alternative methods. In this study the risks which would be encountered
on domestic and or imported tractors are investigated with respect to 2006/42 Machine Directives.

Key words: Machinery safety, CE sign, agricultural machine, occupational accident

GiRisS

Tarim sektoriinde traktorler birincil glic kaynadi
olarak kullanilan araglardir. Gecen seneler boyunca
traktorlerin sirekli gelismesi, daha kolay sahip olu-
nabilirligi ve yayginlasmasi, traktérlerden kaynaklanan
kazalarin da artmasina neden olmustur.

Makinelerden kaynaklanan kazalarin, risklerin azal-
tilmasi igin diinyayla birlikte Avrupa Birligi yetkili or-
ganlarinca da gesitli galismalar yapilmaktadir. Tarimda
kullanilan makinelerin nasil daha givenli olarak kul-
lanilacagina dair de cesitli gergeveler, yaklagimlar
gelistirilmektedir.

Tarimda kullanilan kendi yiriir makinelerin (Biger-
dover, pamuk hasat makinesi v.b) daha giivenli kul-
lanimi igin, yeni yaklasim (CE) cergevesinde yayin-

lanan 2006/42/AT Makine Emniyeti ve ilgili standart-
larla bir gergeve cizilirken, kendi yirlr bir makine olan
traktorler klasik yaklasim adi verilen baska bir ger-
cevede degerlendirilmektedir.

Adi gegen Makine Direktifi ve badl standartlar,
kendi yurlr makineleri kapsamakta ve risk analizine
yonelik hiikiimler icermektedir. Bu sebeple direktifin
Tarim ve Orman Traktorlerine uygulanabilirligi de tar-
tisilan bir konu olmustur. 2006/42/AT Makine Direktifi’
nde tanim traktérleri her ne kadar kapsam disi bira-
kilmis olsa bile, hem kendisine ¢ok benzeyen kendi
ylrir makineleri kapsamasi, hem de traktorle birlikte
calisan bitiin ekipmanlarin bu direktif kapsaminda
olmasi nedeniyle traktorler lzerinde de direktif ve
bagl standartlarinin sagladigi gilivenlik gergevesinin
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uygulanmasi {zerine Avrupa Birligi blinyesinde gesitli
calismalar baslatiimistir.

2006/42/AT Direktifinin uygulanmasina yonelik
olarak Avrupa Birligi vyetkili organlarinca gesitli
standartlar yayinlanmaktadir. Bu galismada kullanilan
ve 2006/42/AT Makine Direktifi kapsaminda yer alan
TS EN ISO 4254-1 (Tanm makinalan-Glvenlik - Bolim
1:Genel kurallar) standardi C tipi bir standarttir. Bu
standart, biitiin kendi ylrir oturakli tarim makinalari
ile asilir, yar asilir veya gekilir makinalarin, (traktorler,
tarimsal ugaklar ve hava yastikl tasitlar harig) genel
tasarimi ve yapimi icin glvenlik kurallarini ve bunlarin
dogrulanmasini kapsar.

Gorilecegi gibi kullanilan tarim makinalarinin gok
biylk bir kismi bu standardin kapsamindadir. Kap-
samda belirtildigi Uzere tarim traktorleri bu kapsamin
disindadir. Eger Tarim traktorleri kapsam disi bira-
kilmamis olsaydi, bir traktdriin uygunluk degerlendiril-
mesinde temel standart olarak TS EN ISO 4254-1
standardi kullanilacaktl. Makine Direktifinin bir gok
ozelligini barindiran bu standart temel alinarak, klasik
yaklasim cergevesinde ele alinan tarim traktorlerinin,
yeni yaklasim standardi ile uygunlugunun arastiriima-
sindan hareketle; Bu calismada TS EN ISO 4254-1
isimli C tipi standardin segilen maddelerinin yerli ve
yabanci 9 adet traktdére uygulanmasi (izerine bir
dederlendirme yapilmigtir.

MATERYAL VE YONTEM

Bu calismada Gida Tarim ve Hayvancilik Bakan-
hdina Bagh Tarim Alet ve Makine Test Merkezi Mi-
durligi’ne 2010-2013 vyillart arasinda test amagli
olarak gelen yerli ve yabanci lretim 9 adet traktor
Uzerinde incelemeler yapilmistir.

Traktorlerin, 2006/42/AT Makine Direktifi kapsa-
minda olan alan TS EN ISO 4254-1 (Tarim makinalari-
Guvenlik - Bolim 1: Genel kurallar) standardindan
secilen belli bash maddelere uygunlugu degerlendiril-
migtir.

Bu maddeler;

a) Kumandalar

b) Binme Araci

c) Korkuluklar, El Tutamaklar

d) Basamaklar

e) Hareketli Glg Aktarma Organlarina Erigim

f) Hareketli Parcalara Erisim / On Kaput
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g) Hareketli Pargalara Erisim / Rot

h) Servis Hizmeti Ve Bakim icin Destekler
i) Pedallar

j) Kabin Acil Cikisi

k) Kriko Kullanimi

I) Batarya / Yerlesim

m) Batarya / Devre Kesici

Dederlendirme yukarda verilen 13 madde Uzerin-
den yapilmistir. Bu dederlendirme sonucunda 11 mad-
dede uygunsuzluk belirlenmistir.

ARASTIRMA BULGULARI

Kumandalar

TS EN ISO 4254-1 - 4.4.3.- 100 N'a esit veya
daha blyik harekete gegirme kuvveti gerektiren el
kumandalar, dis hatlari arasinda veya makinanin
diger parcalarindan en az 50 mm'lik bir "a" aciklidina
sahip olmalidir (Sekil 1). 100 N'dan daha kiigiik hare-
kete gecirme kuvveti gerektiren kumandalar da en az
25 mm'lik bir agikida sahip olmalidir.

AT

1. El Kumandalar
2. Sabit Parga

Sekil 1. TS EN ISO 4254-1 Tutamaklar

Bu maddenin 6rnek traktorler lzerinde degerlen-
dirilmesi sonucu Traktér 1, 2, 3, 4, 5, 9 UYGUN
olarak dederlendirilmis, Traktér 5, 6, 7 ve 8 ise
UYGUN DEGIL olarak degerlendirilmistir.

Uygun olmayan kumandalar kullanim agisindan
operatore glicliik cikarmaktadir.
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Sekil 2. Traktor 5, Uygun olmayan 6lgii

Sekil 4. Traktor 6, Uygun olmayan kumanda

Binme Araci

TS EN ISO 4254-1 Madde 4.5.1.1 - Calisma
mahalli tabaninin veya kabin tabaninin zeminden
yiiksekligi 550 mm'yi gectidi zaman bir binme araci
saglanmalidir. Bunun olglileri Sekil 5'de gosterildigi
gibi olmalidir.

G G
P 3
150 g
en oz 85 @
N A
N A5 3
e 6|
g gy
- ‘ p
E 150 en.az -
- w
g

A s T mTmTTETEmTETEEEmEERET
Sekil 5. Binme araci olgiileri

Madde 4.5.1.2.1 - Pespese gelen basamaklar
arasindaki diisey mesafe, + 20 mm tolerans icerisinde
esit olmalidir.

Her basamak kaymaz ylizeye, her ugta yan dur-
durmaya sahip olmali ve normal galisma sartlarinda
gamur ve kar birikimi en az olacak sekilde tasarim-
lanmalidir.

Bu maddenin 6rnek traktorler lzerinde degerlen-
dirilmesi sonucu Traktor 2, 7, 8, 9 "UYGUN" olarak
degerlendirilmis, Traktér 1, 3, 4, 5 ve 6 ise “"UYGUN
DEGIL” olarak degerlendirilmistir.

Sekil 6. Traktor 1, Uygun olmayan basamak
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Sekil 7. Traktor 3, Uygun olmayan basamak

Korkuluklar, El Tutamaklari

TS EN ISO 4254-1 Madde 4.5.1.3 - Binme
aracinin her iki tarafinda merdiven parmakliklar veya
el tutaklari bulunmalidir.

Bunlar, operatoriin her zaman ¢ nokta temas
destedini saglayabilecedi sekilde tasarimlanmalidir.

Korkuluklar ve/veya el tutadi enine kesitinin genis-
ligi 25 mm - 38 mm arasinda olmalidir. Korkuluklar
ve/veya el tutaginin alt ucu zeminden 1500 mm'den
daha vyiiksede vyerlestiriimemelidir. El agikhdi igin
korkuluklar ve/veya el tutaginin tiim gevresinde en az
50 mm aciklik saglanmalidir.

Merdiven parmakiidi ve/veya el tutadi kavramasi,
en Ust basamadin ve/veya binme merdiveni basa-
maginin Uzerinde 800 mm - 1100 mm arasindaki bir
yiikseklikte saglanmalidir. El tutaklari en az 150 mm
uzunlugunda olmaldir.

Bu maddenin 6rnek traktorler lzerinde degerlen-
dirilmesi sonucu Traktor 1, 2, 7, 9 "UYGUN", Traktor
3, 4, 5, 6, 8 "UYGUN DEGIL” olarak degerlendiril-
mistir.

Sekil 8. Traktor 4, Uygun olmayan el tutamagi
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Basamaklar

TS EN ISO 4254-1, Madde 4.5.1.2.1 - Tim
platformlar diiz, kaymaz ylzeyli ve gerekirse tahliye
kanalli olmalidir.

Bu maddenin 6rnek traktorler lzerinde degerlen-
dirilmesi sonucu tim traktérler “UYGUN" olarak
degerlendirilmistir.

'i

Sekil 9. Traktor 6, Sekil yoniinden uygun basamak

Hareketli Giic Aktarma Organlarina Erisim
2006/42/AT Makine Emniyeti Direktifi
Madde 1.3.8.1- Hareketli aktarma pargalari

Kisilerin hareketli aktarma organlarindan kaynakla-
nan tehlikelere karsi korunmasi igin tasarlanan mah-
fazalar:

- 2006/42/AT 1.4.2.1 numarall paragrafta belir-
tildigi sekilde sabit bir mahfaza olmall...

- 2006/42/AT 1.4.2.1 Sabit mahfazalar sadece
alet-erle acilabilen veya sokiilebilen sistemlerle ta-
kilmaldir.

Bunlarin baglama sistemleri, mahfazalar veya
koruyucular sokildiiginde makinalara bagli kalmalidir.

TS EN 15811 Madde 4.1 Hareketli giic iletim
organlari; konum itibari ile, uygun giivenlik mesafesi
ile veya sabit koruyucular ile korunmaldir.

Bu maddenin 6rnek traktorler lzerinde degerlen-
dirilmesi sonucu Traktoér 2, 3, 4, 5, 6, 7, 9 "UYGUN",
Traktor 1, 8 “UYGUN DEGIL” olarak degerlen-
dirilmistir.
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Sekil 12. Traktor 2, Riskli alana uygun olmayan erisim

Sekil 10. Traktor 8, Kuyruk miline istem disi temas Icinde risk unsurlari da bulunduran én kaput hicbir
riski bulunmaktadir Gzel takim veya bir miidahale gerektirmeden disardan

Hareketli Parcalara Erisim / On Kaput agllabilmektedir.

TS EN 15811, Madde 4.7 - Hareketli pargalara nor-
mal calisma kosullarinda erisim gerekiyorsa risk
unsuru taslyan pargalara erigmeyi engelleyici koruyu-
cularin normal galisma kosularinda erisim gerekiyorsa,
makina, bir takim ile agllan muhafazalarla donatil-
malidir. Bu muhafazalar sadece bir takim kullanilarak
acilmall ve takim kullanmaksizin otomatik olarak
kilitlenmelidir.

Hareketli Parcalara Erisim / Rot

Traktoriin on tekerleginde bulunan rot’ a dik-
katsizlik veya bilgisizlik sonucu temas/tirmanma/
basma riski bulunmaktadir, 6rnek traktorler lizerinde
yapllan degerlendirme sonucu tim traktérler "UYGUN
DEGIL” olarak degerlendirilmistir.

Bu maddenin 6rnek traktorler lzerinde degerlen-
dirilmesi sonucu Traktér 4, 5, 6 "UYGUN", Traktor
1, 2, 3, 7, 8, 9 "UYGUN DEGIL" olarak degerlen-
dirilmigtir.

T R n}"&"k Sekil 13. Traktor 4, Traktoriin 6n tekerleginde
TS ] bulunan rot’ a dikkatsizlik veya bilgisizlik sonucu
. .. s LI temas/tirmanma/basma riski bulunmaktadir. Bu
kil 11. Traktor 2, Riskli al | . .
Seki raktor 2, :isiln? ana uygun oimayan durum uygunsuzluk teskil etmektedir.
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Servis Hizmeti Ve Bakim icin Destekler

TS EN 4254-1 Madde 4.8.1.1 Bakim veya
servis hizmetleri yaparken, operatérin makinanin
ylikselen pargasi altinda galismasina izin vermek igin
istenmedik algalmay! o©nleyecek mekanik destekler
veya diger kilitleme tertibati ile donatiimalidir.

Bu maddenin 6rnek traktorler lzerinde degerlen-
dirilmesi sonucu tiim traktdrler “"UYGUN”, olarak
degerlendirilmistir.

Sekil 14. Tarim traktérii 9, "Bakim igin Destekler”
yoniinden UYGUNDUR.

Pedallar

2006/42/AT Makine Emniyeti Direktifi
Madde 3.3.1 - Pedal bulunan durumlarda, pedallar
surliciinin asgari hatali calisma riski ile giivenli bir
bicimde calismasina imkan verecek sekilde tasarimlan-
mali, imal edilmeli ve takiimaldir. Bunlar kaymaya
direngli bir ylzeye sahip olmali ve kolayca temiz-
lenebilir olmalidir.

Bu maddenin 6rnek traktorler lzerinde degerlen-
dirilmesi sonucu Traktor 1, 2, 3, 4, 5 6, 8, 9
“UYGUN”, Traktsr 7 “UYGUN DEGIL” olarak
degerlendirilmistir.

Sekil 15. Traktér 7, Uygun olmayan pedal yerlesimi
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Ani refleks gerektiren bir durumda gaz pedalindan
ayadi cekip frene basmak mimkin dedildir. Gaz
pedalindan ayadi kaldirrken ayak Ust kismi fren
pedalina takilmaktadir.

Kabin Acil Cikisi

TS EN ISO 4254-1, Madde 5.1.5 - Operator
mahalli kabin ile donatildigi zaman, bir acil cikis
olmaldir. Acil gikiglar, en az 440 mm ve 640 mm
eksenleri olan bir elips kadar yeterli geniglikte ol-
malidir. Kare seklinde ise kenari 600 mm. dikddrtgen
seklinde ise 470x650 mm olgllerinde olmaldir...

... acil gikis kabin iginden kolaylikla agilabilir veya
cikarilabilir olmahdir.

Bu maddenin 6rnek traktorler lzerinde degerlen-
dirilmesi sonucu Traktdr 1, 2, 3, 4, 5, 8 "UYGUN",
Traktor 6, 7, 9 "UYGUN DEGIL” olarak degerlen-
dirilmistir.

Sekil 16. Traktor 6, Uygun olmayan acil cikis

Traktor 6, 7, 9’ da kabin acil gikisi bulunmaktadir.
Bu traktorler Olgliler agisindan UYGUN olmasina
ragmen; Ug nokta aski sisteminin orta kolu belli bir
konumda birakildidinda, kabin acil cikisini rtebilecek
duruma gelip, cikisin acilisini engellemektedir. Bu
durumdan dolayr adi gegen traktoérler “Kabin acil
cikisi” yoniinden UYGUN DEGILDIR

Kriko Kullanimi

TS EN ISO 4254-1 Madde 5.2.3.1 - Makina
kaldinldigi zaman kriko ile kullanim icin uygulama
noktalari agik olarak isaretlenmeli, bunlarin yerleri ve
krikolarin kullanim iglemi talimat el kitabinda izah
edilmelidir.
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Kriko kaldirma noktalari. yiikli makina tekerlerinin
yerden yiikseltilebilecedi sekilde belirlenmelidir.

Ornek traktorler lizerinde yapilan degerlendirme
sonucu tiim traktorler “UYGUN DEGIL” olarak

dederlendirilmistir.

Sekil 17. Traktor 2, Kriko uygulama noktalari
traktorler iizerinde isaretlenmemistir. Bu durum
UYGUNSUZLUK teskil etmektedir.

Batarya / Yerlesim

TS EN ISO 4254-1, Madde-5.3.1 Batarya,
makina ters donse dahi yerinde kalacak sekilde bag-
lanmali, zeminden veya bir platformdan dedistirile-
bilecedi ve bakim yapilabilecedi sekilde yerlestiril-
melidir.

Bu maddenin ornek traktorler lizerinde dederlendi-
rilmesi sonucu Traktoér 1,2, 4, 5, 6, 7, 8, 9 “"UYGUN",
Traktor 3 “UYGUN DEGIL” olarak degerlendirilmistir.

Sekil 18. Uygun olarak sabitlenmemis akii

Traktér 3’ te aki sabitlenmemistir ve kolayca
yerinden cikabilmektedir. Tarim Traktéri 3 bu mad-
deye gore UYGUN DEGIL olarak degerlendirilmistir.

Batarya / Devre Kesici

TS EN ISO 4254-1, Madde-5.3.1 Elektrik
devresinin baglantisi kolaylikla ayrilabilmelidir (6zel bir
arag veya bir anahtar ile).

Bu maddenin o6rnek traktorler (izerinde deder-
lendirilmesi sonucu Traktor 4, 5, 6 “"UYGUN", Traktor
1, 2, 3, 7, 8 9 “UYGUN DEGIL” olarak
degerlendirilmistir.

Sekil 19. Traktor 6, Standartta deginildigi sekilde bir
devre kesici bulunan traktorler bu maddeye gore
UYGUN olarak degerlendirilmistir.

TARTISMA VE SONUC

Bu calismada yeni yaklasim yonetmeliklerinden
2006/42/AT Makine Direktifi esas alinarak bir deger-
lendirme yapilmistir. Direktif ve standartlarda elbette
bir cok kriter ve gereklilikler bulunmaktadir. Degerlen-
dirmede 2006/42/AT kapsaminda bulunan TS EN ISO
4254-1 standardinin 6ne gikan bagliklari Gzerinden bir
galisma yapilmistir.

Ornek olarak belirflenen vyerli/yabanci 9 traktor
lizerinde 2006/42/AT Makine Yonetmeligi (CE) ve ilgili
standart esas alinarak secilen 13 bashdin degerlen-
dirmesi sonucunda;

e kumandalar basliginda 4,

e  binme araci baslidinda 5,

e  korkuluklar, el tutamaklari baslginda 5,

e hareketli gu¢ aktarma organlarina erisim
bashdinda 2, hareketli pargalara erisim/én kaput
bashdinda 6, hareketli parcalara erisim/rot
bashidinda 9,

e pedallar baghdinda 1,

¢ kabin acil gikisi basliginda 2,

e  kriko kullanimi baslidinda 9,

e batarya / yerlesim bashginda 1,

e batarya / devre kesici basliginda 6

olmak Uzere toplam 51 adet uygunsuzluk

belirlenmistir.

165



Tarim Traktorlerinin 2006/42/AT Makine Direktifine Gore Degerlendirilmesi

Tarimda kullanilan traktorlerde uygulanacak giivenlik
tedbirleri sonucunda bu araglar, tanim sektériinde
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