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ARMUTLU YARIMADASI MANYETOTELURIK VERISINDEKI
UC BOYUTLU DENIZ ETKISININ INCELENMESI

MODELING THE THREE DIMENSIONAL OCEAN EFFECT ON
MAGNETOTELLURIC DATA AT ARMUTLU PENINSULA
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0Z:Kuzey Anadolu Fayi’nin bati kesiminde gerceklestirilen manyetoteliirik Slgiimlerde toplanilan verinin ve veriye ait iki-
boyutlu (2B) analizlerin, yiiksek elektrik iletkenlige sahip Marmara Denizi’'nden kaynaklanan deniz etkisine maruz kalacaklari
gozoniinde bulundurularak, etkinin boyutunu tespit etmek iizere, iki-boyutlu (2B) ve {i¢-boyutlu (3B) diiz ¢dziim denemeleri
yapilmustir. Buna goére Armutlu Yarimadasi’nin bati kesiminde iletkenligi etkileyebilecek unsurlar sentetik yer modelleri
olusturularak sinanmiglardir. Sonug olarak, test edilen geometride, 2B ters ¢6ziim analizlerinin dogrulugunu arttirmak i¢in, deniz
etkisini baskin bi¢imde tasidig1 saptanan, E-polarizasyonu verisi yerine agirlikli olarak B-polarizasyonu verisinin kullanilmasi
gerekmektedir.

Anahtar kelimeler: Kuzey Anadolu Fayi, Diiz ¢6ziim, Manyetoteliirik yontem, Elektrik 6zdireng, Boyutluluk

ABSTRACT: Magnetotelluric data collected at the western part of the North Anatolian Fault Zone and the two-dimensional
analysis associated with them, are likely to be influenced by the “ocean effect”. Two and three dimensional forward modeling
tests were performed at a geometry that is representing the western edge of the Armutlu Peninsula. The results following these
tests suggested that the two dimensional inversions should depend on B-polarization rather than E-polarization for Armutlu
Peninsula geometry.
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GIRIS

Giliniimiizde manyetoteliirik (MT) verilerinin 2B
ters ¢Oziim yontemleri kullanilarak degerlendirilmesi
olagan bir hal almistir. Arazi ¢aligmalarinda toplanan
verilerin degerlendirilmeleri esnasinda yaygin olarak 2B
ters ¢Oziim yontemleri (Ogawa ve Uchida, 1996;
deGroot-Hedlin ve Constable, 1990; Siripunvaraporn ve
Egbert, 2000; Rodi ve Mackie, 2001) kullanilmakla
birlikte toplanilan MT verileri ¢ogunlukla 3B’lu
ozellikler gostermektedir (Ledo, 2005). Bu sebepten

otiirii gergeklestirilen 2B analizlerde ¢esitli sinirlamalar
gozlenebilir. Smirlamalar daha ¢ok, E ve B-
polarizasyonlarindaki  (uclasmalarindaki) (Sekil 1)
degisime, kullanilan frekans araliginin etkisine ve
verinin toplandigt istasyonlarm konumlarma baghdir.
Baz1 arastirmacilar bu sinirlamalarin iistesinden gelmek
icin yalnizca B-polarizasyonu (uglasmasi) kullanimi
uygun bulmaktadirlar (Ting ve Hohmann, 1981;
Wannamaker ve dig., 1991).
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Sekil 1:  Diisey bir siireksizlik diizlemi ile ikiye bdliinmils yer modeli. Siireksizligin her iki tarafinda elektriksel iletkenlik
degerleri birbirlerinden farklidir ve siireksizlik x yoniine dogru devam etmektedir. Bu yer modelinde elektromanyetik
alanlarin birbirlerinden bagimsiz iki ayri bi¢cime (moda) ayrildig1 gozlenebilir. Bunlar; elektrik alanin dogrultuya
paralel oldugu kabul edilen E-polarizasyonu (TE bigimi) ve manyetik alanin dogrultuya paralel oldugu kabul edilen
B-polarizasyonudur (TE bi¢imi), Bu sekil Simpson ve Bahr (2005)’dan almmustir.

Figure 1.

Earth model divided by a vertical discontinuity. The electrical conductivity on both sides of the discontinuity have

different values and the discontinuity has a strike in the x direction. In this earth model, the electromagnetic fields are
seperated into two modes. These are E-polarization (TE mode) where the electric field is parallel to the strike and B-
polarization (TM mode) where the magnetic field is parallel to the strike (redrawn from Simpson and Bahr, 2005).

iki boyutlu analizde karsilasilan problemlerin
dogurdugu etkiler 3B diz ¢ozim c¢alismalari
kullanilarak belirli bir oranda tanimlanabilmektedir.
Ornegin, Park ve Mackie (1997) 3B analizlerinde
yiizeyde mostra veren temel kayayi, kendisine dik
yonde dogrultuya sahip sedimenter yapiyla g¢evrele-
migler ve takip eden analizlerini bu ydnde
gerceklestirmiglerdir. Elde ettikleri sonuca gore 2B
analizin miimkiin oldugunu ancak bu analizin
durumlarin (modlarin) kullaniminin frekans araligina ve
konuma bagli olduguna isaret etmislerdir. Benzer
sekilde Ledo ve dig. (2002) sentetik olarak bir profil
boyunca olusturduklart manyetoteliirik verisine, 2B
analiz uyguladiklarinda, profilin altinda 3B’luluga
sebep olan iletken bir yapinin bulunmasi ve bu yapinin
dogrultusunun boyunun niifuz derinliginin yarisina
ulagsmast durumunda, sinirli uzunluktaki dogrultu veren

yapilarin etkilerinin belirgin olmadigini gézlemlemisler-
dir.

Bu makalede, 2B ve 3B diz ¢6zim
yontemlerinden faydalanarak sentetik olarak
olusturulmus ve ¢ok boyutluluk gosteren manyetoteliirik
veri, Armutlu Yarimadasi’nin sundugu elektromanyetik
yap1 goz Oniine alinarak analiz edilmistir. S6z konusu
2B ve 3B diiz ¢oziim denemelerinden elde edilen
sonuclar birbirleriyle karsilagtirilmistir. Bu g¢aligmayi
gerceklestirmekteki esas amag¢ 2B ters ¢oziime tabi
tutulacak olan 3B arazi verisinin iyilestirilmesine
yoneliktir.

MANYETOTELURIK YONTEMI VE
BOYUTLULUK KAVRAMI

Manyetoteliirik (MT) yontem, dogada genis bir
spektrum (dalga kusagi) araliginda goézlemlenebilen
birincil jeomanyetik degisimlerle, bu degisimlerin
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Diinya'nin iginde endiiksiyon (irgitim) prensiplerine
uygun sekilde olugturduklar: ikincil elektromanyetik
alanlar1 kaynak olarak kullanan pasif bir jeofizik
aragtirma teknigidir. Akim kaynagmi, kondiiksiyon
(iletim) prensiplerine uygun bir sekilde yer igine enjekte
edildigi aktif yer-elektrik tekniklerden farklidir. Aslinda
MT ve bahsi gecen yer-elektrik yontemler arasinda
resmetmeye c¢aligtiklar: fiziksel parametreden (elektrik
Ozdireng) bagka ortak nokta yoktur. Bu sekilde
incelendiginde, MT daha c¢ok jeomanyetik derinlik
sondaji yontemine benzemektedir (Vozoff, 1972; Simp-
son ve Bahr, 2005).

MT yonteminde atmosferin tabakalarindan biri
olan iyonosferin bir diizlem dalga kaynagi olarak
davrandig1 kabul edilir. Iyonosferden geldigi varsayilan
diizlem dalgalar yeryliziine ulastiklarinda ve yerin igine
niifuz etmeye basladiklarinda ortamin 6zdirencine bagli
olarak sogrulurlar. Bu asamada ortamin 6zdirenci ve
diizlem dalganin frekansi, dalganin ne kadar derine
ulasabilecegini belirleyen fiziksel parametrelerdir. Bu
olgu “niifuz derinligi” olarak bilinir ve bir
elektromanyetik teknik olan MT ydntemine temel teskil
eder. 1950’11 yillarin baslarinda Tikhanov (1950;1986),
Rikitake (1950) ve Cagniard (1953) yeryliziiniin
herhangi bir noktasinda elektrik ve ona ortogonal (dik)
yonde gelisen manyetik alan bilesenlerindeki degisimle-
rin, birbirlerine senkronize edilerek (eszamanlandirila-
rak) kaydedildiklerinde, elektrik ve manyetik alan
bilesenleri arasinda kompleks (karmasik) oranlarin
(elektromanyetik empedanslarin (dirigimlerin) tanim-
lanabilecegine isaret etmislerdir. Bu oranlardan yola
cikarak farkli frekanslar igin genlik (elektrik 6zdireng)
ve faz gibi fiziksel parametreler hesabedilebilmektedir.
Genel olarak tiim elektromanye-tik yontemlerde oldugu
gibi yiiksek frekanslar sig yapilar hakkinda bilgi
saglarken, alcak frekanslar derinlerden bilgi edinmemi-
ze olanak vermektedir. Giiniimiizde elektrik ve
manyetik alanlar arasindaki senkronizasyon (eszamanla-
ma) “Global Positioning System” (GPS) teknolojisi
kullanilarak yapilmaktadir.

Farkli frekanslarda hesaplanan empedanslar
rank'i 2 olan ve 2 x 2 boyutlarinda bir empedans tensorii
(diresim gereyi) olarak tanimlanirlar. Empedans
tensorleri yeraltinin gosterecegi boyutluluga bagh
olarak ii¢ farkli sekil alabilirler. Bunlar sirasiyla bir-
boyutlu (1B), iki-boyutlu (2B) ve ii¢c-boyutlu (3B)
empedans tensorleri olarak adlandirilirlar. Bir-boyutlu
yer modelinde 6zdirencin sadece derinlige bagl olarak
degisim gosterdigi varsayilir. Bir bagka deyisle,
diyagonal (kosegenel) olmayan iki kompleks empedans
tensor (karmasik diresim geregi) elemani esit
biiyiikliikte deger alabilir ve ters isaretlidirler. Iki
boyutlu durumda ise (diyagonal (kdsegenel) olmayan)
bu elemanlar birbirlerinden farkli kompleks (karmasik)
degerlere sahip olabilirler. Bir ve iki boyutlu empedans
tensorlerinde diyogonal (kdsegenel) elemanlar sifir

(veya sifira ¢ok yakin) degerler alabilirler. Son olarak
lic-boyutlu yer modelini tanimlayan tensdrde tim
elemanlar birbirlerinden farkli ve kompleks degerler
alabilirler.

MT yonteminde elektromanyetik dalganin yer
icine niifuzu tamimlanirken diflizyon (sogrulma)
denklemi kullanilmaktadir. Bu deklem Maxwell
denklemlerinden elde edilir (Kaufman ve Keller, 1986;
Hohmann, 1983) ve verilerin analizi hangi boyutta
yapiliyorsa ona gére bicimlenir. iki boyutlu ¢dziimleme
diistiniildiiginde  difiizyon denklemi birbirlerinden
bagimsiz iki farkli durumda (modda) incelenebilir. Bu
durumlar E-polarizasyonu ve B-polarizasyonu olarak
isimlendirilirler. ki boyutlu yer modelinde yeraltinda
diisey bir siireksizligin oldugu ve bu siireksizligin yatay
yonde bir dogrultu boyunca uzandigi varsayilirsa,
elektrik alaninin s6z konusu dogrultuya paralel oldugu
hal E-polarizasyonunu tanimlar. Bilimsel yazinda E-
polarizayonu TE (transvers elektrik durumu) olarak da
kargimiza ¢ikabilmektedir. Benzer sekilde B-polarizas-
yonu halinde (TM: transvers manyetik durumu) ise
manyetik alanin Ornegimizdeki dogrultuya paralel
yonde oldugu kabul edilmektedir (Sekil 1).

MANYETOTELURIK VERI

Bogazici Universitesi, Kandilli Rasathanesi ve
Deprem Aragtirma Enstitiisii, Tokyo Teknoloji Enstitii-
sii ve Kyoto Universitesi'nin ortaklasa yiiriittiigii Tiirk-
Japon projesi boyunca 1999-2005 yillar1 arasinda Kuzey
Anadolu Fayr’nin (KAF) bat1 kesiminde gerceklestirilen
arazi ¢aligsmalart sirasinda, batida Armutlu Yarimada-
s’nin batt ucundan, doguda Diizce'yi i¢ine alan bir
bolgede kuzey-gliney yonelimli 10 profil iizerinde,
250'nin lizerinde 6l¢lim noktasinda genisbant (320 Hz -
0.0005 Hz) manyetoteliirik verileri toplanmustir. Sekil
2'de Armutlu Yarimadasi iizerindeki 6l¢ii noktalarinin
bazilarmin konumlart resmedilmektedir. Bu verilerin
esas toplanma amaci KAF sisteminin bati kisminda
sismojenik zonuna karsilik gelen derinliklerdeki
(yaklagik 10-15 km) elektriksel 6zdireng yapisi
hakkinda fikir sahibi olmaktir (Honkura ve dig., 2000,
Oshiman ve dig., 2002, Tank ve dig., 2003, 2005; Kaya
ve dig., 2009; Tank ve dig., 2010).

ARMUTLU MT PROFiLi VE MARMARA
DENIZI’NIN ETKISI:

Endiiksiyon oklari, yer ylizeyine yatay manyetik
alan bilesenlerindeki (Hyx veya H,) degisimlerin,
yeryiiziine dik yondeki manyetik alan bilesenindeki (H,)
degisimlere orani olarak tanimlanabilirler. Bu oklarin
farkli  frekanslar igin  ¢izdirilmeleri, ¢aligmanin
yiriitiildiigl sahada yer altindaki iletkenlerin konumlari-
n1 ve ne kadar iletken olduklarini belirlenmesinde etkili
bir yontem olarak kullanilmaktadirlar. Sekil 2’de
Armutlu Yarimadasi’nin bati kesiminde 11 MT 6l¢iim
noktasindan (gri daireler) olusan profil iizerinde 0.01 Hz
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frekansindaki endiiksiyon oklarinin gergel kisimlar

anlagilacagi gibi bu profil icin Marmara Denizi'nin
iletkenligi sadece profilin kuzey ve giiney kesimlerinde
degil, profilin batisinda da etkili olmaktadir.

Armutlu
Yarumadas:

Armutlu Yarimadasi’nin bati ucunda bulunan profil i¢in 0.01 Hz frekansinda endiiksion oklarmin gergel bilesenleri

(Parkinson tarzi). Gergel bileseni gosteren oklar, iletken Marmara Denizi’ni isaret edecek sekilde yonelim

(oklar iletkeni gosterir sekilde) Parkinson tarzi
(Parkinson, 1959) benimsenerek ¢izdirilmistir. Sekil
2’deki  endilksiyon  oklarinin  ydneliminden de
Marmara
Drenizi
i *_m 1
Ihrm sekinr
Sekil 2:
gostermektedir.
Figure 2:

Real component of induction arrows drawn at 0.01 Hz (in Parkinson convention) for a profile located at the western

edge of Armutlu Peninsula. All real arrows are pointing to the conductive Marmara Sea.

Elektromanyetik ¢alismalarda "deniz etkisi veya
kiy1 etkisi" (ocean effect ya da coast effect) tabir edilen
bu etkiyi yok etmenin etkin yolu modelleme asamasinda
bu bolgeyi sabit bir iletken olarak tanimlamakla
miimkiindiir. Acik bir sekilde ifade etmek gerekirse, 2B
analiz sirasinda deniz etkisini model igerisine sabit
iletken(ler) yerlestirerek yok etmek miimkiindiir, ancak
sekildeki drnegimizde oldugu gibi 3B deniz etkisini 2B
analizde gidermek her zaman miimkiin degildir. Bu
sebepten Otiirli deniz etkisinin boyutunu anlamak ve
toplanilan arazi verilerinin hataya mahal vermeyecek bir
sekilde analiz edilebilmesi saglamak i¢in 3B modelleme
yapilmasi gerekmektedir.

iKi 2B) VE UC BOYUTLU (3B) DUZ COZUM:

Bu c¢alismada iki-boyutlu (2B) diiz ¢6ziim deneyi
esnasinda 2B model tepkileri, Ogawa ve Uchida (1996)
tarafindan gelistirilen program kullanilarak hesabedil-
migtir. Ogawa ve Uchida (1996) programi sonlu
elemanlar yontemini kullanmaktadir. Ote yandan {ig-
boyutlu (3B) diiz ¢6ziim deneyi esnasinda ise model
tepkileri Mackie ve dig. (1993) tarafindan gelistirilmis
olan 3B diiz ¢6ziim programu kullanilarak gergeklestiril-
mistir. Bu program Maxwell denklemlerinin integral

hallerini temel almaktadir ve manyetik alan yaklagimla-
rmt sonlu farklar yontemi kullanarak ortaya cikar-
maktadir. Program sinir kosullar1 problemini 3.
boyuttaki simnirlara 2B modeller koyarak ¢ézmektedir.
Yer modeli, boyutlar1 degistirilebilen dikdortgen
bloklara boliinmiigtiir. Manyetik alan (H) blok kenarla-
rinda, elektrik alan (E) ve akim yogunlugu (J) ise blok
yiizlerine normal olacak sekilde olusturulmuslardir
(Mackie ve dig., 1993).

Bu c¢alisgmada 50x50x50’lik bir ag (grid)
olusturulmus, x ve y yoniindeki mesafe yaklasik 50 km
olarak belirlenmistir. Marmara Denizi'nin batimetri
bilgisi Armijo ve dig. (2002)’den alinmistir. Baslangig¢
modelinde karalar i¢in 6zdireng degeri 100 Qm (yesil,
Sekil 3a), Marmara Denizi'ni temsilen ise 0.25 Qm
(Siyah, Sekil 3a) alinmistir. Bu caligmada x bileseni
dogu yoniine karsilik gelmektedir. Armutlu Yarimadasi
dogu-bati yonelimindedir. Diger bir deyisle bu
calismada x bileseninin yoniiniin E-polarizasyonuna
(TE durumu) karsilik geldigi kabul edilmektedir. Sekil
3b’de diiz ¢6ziimde kullanilan baslangi¢c modelinin blok
diyagrami goriilmektedir.
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a. b.

20 km

Sekil 3:

(a). Diiz ¢6ziim baslangic modelinin yiizey dilimi. Karalar yesil (100 Qm), Marmara Denizi kirmizi (0.25Qm) ile

gosterilmistir. (b). Baglangic modelin blok diyagram olarak goriiniisii. Her iki sekilde x yonii dogu yoniine karsilik

gelmektedir.
Figure 3:

(a). Surfacial slice of the inital model to be used in the forward modeling. Land are painted in green (100 Qm) and

Marmara Sea in red (0.25 Qm). (b). Initial model shown as a block diagram. On both figures x is given as east

direction.

Sekil 4’te, Sekil 3’te tarif edilen baslangic
modelinin 3B diiz ¢dziimii sonrasinda olusan genlik
model tepkisi 6 frekans dilimi E ve B-polarizasyonlari
icin gosterilmektedir. 100 Hz yiizeye yakin dilimleri,
0.001 Hz ise hesaplanmis en derin dilimi resmetmekte-
dir. Armutlu Yarimadasi’nin bati ucuna karsilik gelen
boliimlerde kara igin baslangigta 100 Qm olarak girilen
6zdiren¢ degerinin diiz ¢6ziim sonucunda da 100 Qm
olarak kalmasi beklenirken, 6zellikle E-polarizasyonu-
nun 0.1 Hz ve 0.01 Hz dilimlerinde, daha diisiik
6zdireng degerleri elde edilmistir. Diiz ¢6ziim sonuglari
daha derin bir dilim olan 0.001 Hz’te ise olmasi
gerektiginden daha direngli bir yapinin varligini isaret
etmistir. Armutlu Yarimadasi’nin bati ucunda, yiizeyde
iletken bir kiitle olarak bulunan Marmara Denizi
sentetik olarak olusturdugumuz MT verisinde s1g
bolgelerde oldugundan daha iletken, derinde ise
oldugundan daha yiiksek 6zdirengli halde goziikmesine
sebep olmustur.

Sekil 5’te, Armutlu Yarimadasi’nin bati ucuna
konumlandirilan 4 sentetik MT istasyonunun (S1-S4)
Ozdireng ve faz egrileri 3B ve 2B durumlar igin
kiyaslanmigtir. S6z konusu etki en belirgin sekilde S3-
S4 istasyonlarinda go6zlenebilmektedir. Bu istasyonda
3B olarak hesaplanmis ve ¢izdirilmis 6zdireng egrileri
her iki bilesen i¢in yaklasik olarak 0.1 Hz’den asagidaki
degerlerde 100 Qm’den daha 6zdirencli bir yap1 varmis
gibi bir etki olusturmaktadir. Benzer sekilde 3B durum
icin faz bilgisi incelendiginde 6zdirengli yapinin
varhgim diisiindiirecek bir etki gdzlenmektedir. Ote
yandan 2B duruma bakildiginda durumlardan biri (B-
polarizasyonu) 6zdireng ve faz egrilerinde 3B’a benzer
tepki vermesine ragmen, diger durum (E-polarizasyonu)
3B’lu korfez yapisi nedeniyle olusan etkiyi, belirli bir
frekanstan sonra 6zdirencin daha yiikselmesini hissede-
memistir. Bu tamamiyle yiizeyde diisiik 6zdirengli bir
kiitle olarak bulunan Marmara Denizi’nin S3 ve S4 MT
istasyonlarindaki  elektromanyetik alan  {izerinde
gerceklestirdigi etkiden kaynaklanmaktadir.
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Sekil 4:

Figure 4:
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Sekil 3’te tarif edilmis baslangic modelinin 3B diiz ¢6ziim sonucu olusan model tepkisinin genlik i¢in 6 farkli
frekans dilimi gostermektedir. XY yoneliminin 0.1-0.01 Hz’lik dilimlerinde Armutlu Yarimadasi’n1 temsil eden
bolgede daha iletken olarak baslayan etki, daha derin dilim olan 0.001 Hz’lik dilimde ayni bdlge i¢in olmasi
gerektiginden daha 6zdirengli olarak gozlenebilmektedir.

Amplitude response of the initial model described on Figure 3 at 6 frequency slices. The effect is most clear at the
0.1-0.01 Hz slices of the XY component as the region gets more conductive. At a deeper slice (0.001 Hz), however
the resistivity values tend to increase.
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Sekil 5: 3B ve 2B’lu modelleme denemeleri igin sentetik olarak hesaplanmig dort istasyondaki (S1-S4) dzdireng ve faz

Figure 5:

egrilerinin XY ve YX bilesenleri grafiklenmistir. S3 ve S4 istasyonlarinin 3B’lu haldeki 6zdireng ve faz egrileriyle
2B’lu haldeki egrileri karsilagtirildiklarinda XY bileseninin 2B’lu durumda duyarsiz oldugu goriilebilmektedir.

XY and YX components of resistivity and phase values at four synthetically calculated site (S1-S4) for 3D and 2D
cases. When the resistivity and phase curves are compared for both cases, especially at sites S3 and S4, it can be seen
that the XY component in 2D case is senseless.
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Elde edilen bu sonuca dayanarak, Ting ve
Hohmann, (1981), Wannamaker ve dig., (1991) isaret
ettigi sekilde Armutlu Yarimadasi’nin batt ucunda deniz
etkisine maruz kalan bati kesiminde 2B analiz
uygularken E-polarizasyonunun (uglagsmasinin)
kullaniminda dikkatli olunmast ve agirhigin B-
polarizasyonuna verilmesi gerekmektedir.

SONUC

Manyetoteliirik verilerinin analizinde deniz etkisi
dikkat edilmesi gereken bir unsurdur ve sonu¢ modelleri
olusturulurken hesaba katilmasi gerekmektedir. Bu
calismada, Kuzey Anadolu Fayi’nin bati kesiminde
yiiriitiilen manyetoteliirik ¢aligmalar1 sirasinda Marmara
Denizi’ne yakin 6l¢ii noktalarinda elde edilen veriler
tizerindeki etkinin miktarini tespit etmek i¢in 2B ve 3B
diiz ¢oziim deneyi gergeklestirilmistir. Buna gore elde
edilen sonuglar deniz etkisinin Armutlu Yarimadasi’nin
bati ucunda, E-polarizasyonunun (uglagsmasinin) belirli
bir frekans araliginda (0.1 — 0.01 Hz) etkin olmaya
basladig: tespit edilmistir. B-polarizasyonu (uglagmasi)
durumunda ise 2B ve 3B diiz ¢6ziim sonuglarinin
benzer veriyi {rettigi saptanmig, bu nedenle {i¢
boyutluluk sunan bu alanda deniz etkisinden en az
etkilenen, B-polarizasyonu (u¢lagsmasi) arazi verisi
kullanilarak 2B ters ¢0ziim yapilabilecegi sonucuna
varilmgtir.

SUMMARY

Synthetic magnetotelluric data were produced to
test the influence of the ocean effect at a geometry that
is representing the western edge of Armutlu peninsula.
First 2D and then 3D forward modeling attempts were
performed and compared at 4 (sites S1 - S4) artificial
sites. The results of this comparison indicate that E-
polarization data (especially between 0.1 to 0.01 Hz)
were heavily influenced by the ocean effect. On the
contrary B-polarization data seem to be more robust
against such influences.
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