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K ı s a  Ö z e t

B ilg isay a r T ekniği, b ü tü n  geodezi h esap la rın ı, evvelce lıay a l dah i 
edilm iyecek  k a d a r  k o la y la ş tırm a k la  ka lm am ış, h a r i ta  çizim üıi de, y an i 
K a r to g ra fy a  T ekn iğ in i de çok  etk ilem iş , bu  a la n a d a  b ü y ü k  k o lay lık la r 
sağ lam ış tır . Ö rneğ in  k o o rd in a tla rı hesap lan m ış n o k ta la rın , b ir  k a rto n  
ü zerine  işlenm esi içü ı cetve l ve gönyeden  y a ra r la n ıld ığ ı ta k t ird e  b ir  çok 
h a ta la r  o r ta y a  ç ık m ak tad ır . A yın  iş K o o rd in a to g ra fd a  y ap ıld ığ ı t a k t i r ­
de, d a lıa  d u y arlı ve  da lıa  sü ra tl i  o lm ak tad ır.

K o o rd iııa to g ra fla  B ilg isay a r b ir  a r a y a  getirU erek , v ey a  K oord inato - 
g ra fu ı y ö n e tim i B ilg isa y a ra  verilerek , bu  iş  çok  d a h a  s ü ra tl i  ve d u y arlı 
y ap ılm ak tad ır . H a r ita n ın  k o o rd in a tla rı b ilinen  n o k ta la r ı , b u  şekilde y e r- 
le rh ıe  k o n u ld u k tan  sonra , g e rek li yaz ıla r, is ten ilen  b ü y ü k lü k te , gene B il­
g is a y a r  y a rd ım ile  K o o rd n ıa to g ra fa  y azd ır ılm ak tad ır . O rm an ın  s ın ırla rı 
B ilg isay a ra  verilm ek te  ve içe rsin n ı ö rneğ in  çam  o rm am  iş a re tle r ile  dol­
d u ru lm ası is ten m ek ted ir. M akine b u  işide k u su rsu z  b ir  şek ilde  y a p m a k ­
ta d ır .

H a r ita y a  k o n u lacak  b ü tü n  iş a re tle r  ve y az ıla r , B ilg isa y a r yard ım ile  
K o o rd in a to g ra fa  y a p tır ılm a k ta d ır . E vvelce y a p ıla n  h a r ita la r ın , b ü tü n  
y az ıla rın ın  v e  çizg ilerin in  güzelliğ i d es in a tö rle rin  y e tenek le rile  s ın ırlı 
k a lm a k ta y d ı. B u  ııedenlede h a r i ta la r  a ra s ın d a , güzellik  b ak ım ın d an  b ir­
lik  sağ lanam ıyo rdu . B ilg isay a r sayesinde  b u  a k sa ld ık  o r ta d a n  k a lk tı.
B ü tü n  h a r i ta la r  ayııı güze llik te  ve  b ir  s ta n d a r ta  b a ğ lı o la ra k  y ap ılm ak ­
ta d ır .

B ilg isay a r sayesinde, a raz in in  düşey  g ö rü n tü sü  o lan  h a r i ta la r  
sü ra tl i  şek ilde çizilebild iğ i gibi, is ten ü en  n o k tad an , is ten ilen  eğ ik lik tek i 
gö riin tü sü d e  çizileb ilm ekted ir. F o to ğ ra f  y a rd ım ü e  h a r i ta  y a p m a  işleride, 
bilgisay a r  sayesinde  ço k  s ü ra tli  şekilde yap ılab ilm ek ted ir .

Son y ılla rd a  b ilg isay a r tekn iğ inde  m ey d an a  gelen  b ü y ü k  gelişm eler, h a r i ta  y a p ­
m a  tek n iğ in ide  etk ilem iş, özellikle k a r to g ra fy a  ça lışm a la rm a  bü y ü k  ç a p ta  g irm iş tir . 
Önce fo to g ra m e tr i değerlendirm e aletlerin in , sonra  d ijita l (sa y ısa lla ştır ıc ı) a letlerin , 
daha sonrada  ya z ıc ı teodolitlerin , b ilg isayarlarla  b ir leştir ihnelerile , ta m  o tom asyon
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gerçek leştir ilm iştir . B u  alan , ib lg isay a r tek n iğ in in  sü rek li yen ilenen  ve h ız la  geli­
şen  b ir uy g u lam a  a lan ıd ır. Son y ılla rd a  o r ta y a  ç ıkan , y ü k sek  a y ırm a  güçlü  ek ran  
bu  id d ian ın  en güzel k an ıtıd ır.

B üyük  ölçekli h a ri ta la r ın , o to m atik  o la ra k  çizim inde h e rh an g i b ir  so run  k a l­
m am ıştır. Sadece T em a tik  h a r i ta la r  ile T ü re tilm iş  h a r i ta la r ın  o tom asyonunda bazı 
k ü çü k  so ru n la r bu lu n m ak tad ır. K a r to g ra f ik  h a r i ta la r  da, o tom asyondan  büyük  öl­
çüde y a ra r la n ılm a k ta d ır .

H a r i ta  uzun  a ra z i ç a lışm a la rın ın  ve uzun h e sap la rın  sonunda  o r ta y a  ç ık m ak ­
tad ır . H a rita y a , y ap ılan  uzun  ça lışm a la rın  sonucu nu  g ö ste ren  b ir g ra f ik , gözü ile b a ­
k ılab ilir . H a rita y a , a raz iy e  a it  b ir  çok bilgiyi, top lu  o la ra k  gözler önüne se ren  b ir 
y a p ıt gözü  ile de bak ılab ilir . Bu nedenle, güzel, okunab ilir , k o lay  an laş ılab ilir  ve 
eksiksiz  olm alıd ır. Y ak ın  zam a n a  k a d a r  h a r i ta la ra  bu özellikler, ça lışan  in san la rın  
gücü, y e ten eğ i ve  te c rü b e le rd e  k azan d ırılm ak tay d ı. İn s a n la rd a k i bu  özellik ler fa rk lı 
o lduğundan , h a r i ta la rd a  d a  fa r k la r  b u lunm ak tayd ı. A lışılm ış yön tem lerle  y ap ılan  
h a r i ta la r , hem  b irb irinden  fa rk lı o lm ak ta  hem  de y av aş  y ap ılm ak tay d ı. Y eterli s a ­
yıda, ayn ı derecede y e tenek li ve tec rübe li in san la r, h iç b ir  h a r i ta  da iresinde  b ir a r a ­
y a  g e tirilem em ek ted ir. B u  nedenlede tam am ile  b irb irin in  ayn ı o lm ası ge rek en  p a f ta ­
la r  a ra s ın d a , d a im a  fa r k la r  b u lunm ak tad ır.

K a rto g ra fy a y a  g iren  o tom asyon, bu fa rk la r ı  tam am ile  o r ta d a n  k a ld ırm ış tır . O to­
m asy o n d a  b ü tü n  p a f ta la r  tam am ile  ayn ı özellik te  o la ra k  ç iz ilm ek ted ir, in s a n la r ın  
y e ten e k le ri ve  tecrübeleri, p a f ta la r ın  özellik lerin i e tk ilem em ek ted ir. Ç ünkü kalem i, 
b ilg isay a r den ilen  m ak in e  tu tm a k ta  ve da im a  ayn ı özellik te  ç izg iler ç izm ekted ir.

H e r ç e ş it h a r i ta  g e reksinm elerin i k a rş ılam ış  o lan  ü lk e le r de, h a r i ta c ı l ık ta  o to ­
m asyonu  kabu llenm iş ve  u y g u lam ıy a  b aş lam ış la rd ır. B u d av ram şla rile  a şağ ıd ak i 
am a ç la r gerçek leştirm e  g a y re ti içine g irm iş  b u lu n m ak tad ırla r.

1 —  D a h a  hızlı h a r i ta  yapm ak .
2 —  H a rita la r ı  d ah a  k ıs a  a ra l ık la r la  yen ilem ek  (d ah a  s ık  gü n ce lleştirm ek ).
3 —  İn sa n  gücüne  ve yeteneğ ine  o lan  gerek s in m ey i aza ltm ak .
4 —  H a r ita la r ın  k a lite s in i a r t tırm a k .
5 —  B ilg i b an k as ın ı o lu ş tu rm ak .

B ilg isa y a r la rın  d av ran ış la rı, u ssa l ye ten ek le ri in san la rın k in e  çok benzem ek te­
dir. B u nedenle in san la rın  yapab ild iğ i b ir  çok  iş i ü zerle rine  a lm a k ta  ve  böylelikle 
in sa n la r ın  yü k ü n ü  a z a ltm a k ta d ır la r . K a rto g ra fya d a  o tom asyon  denilince, bilgilerin  
y a zılm a sı da içinde o lm a k  üzere , insan  eli ile herhangi b ir y a z ı ya zm a d a n  ve  ç izg i 
çizm eden , orijina l haritan ın  elde edilm esi a n la ş ılm aktad ır . B u an lam d a  b ir  o tom as­
yon, çok  d u y a rlı g ra f ik le r  çizen e k ra n la r ın  s is tem e soku lm asile  sağ lan ab ilm ek ted ir. 
E k ra n  sayes inde  s is tem e a şağ ıd ak i özellik ler k azan d ırılm ak tad ır .

1 —  G iriş - Ç ıkış b ilg ileri ve s is tem in  belleğinde b u lu n an  bilg iler, ku llan ıc ın ın  
is teğ ine  uy g u n  o la ra k  e k ra n a  getirileb ilm ek te , say ısa l v eya  g ra f ik  o la ra k  g ö rü lm ek­
ted ir.

2 —  K ullanıcı, s is tem e verilm iş o lan  p ro g ram ın  içeriğ ine  u y g u n  o la rak , s is te ­
m e so ru la r  so rab ilir . S istem de, ayn ı şekilde ku llan ıc ıy a  so ru la r  so rm ak ta , k a rş ılık lı 
o la rak , so ru  so rm a k ta  ve cevap a lm ak tad ır.
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3 —  Sistem , b ü tü n  h a ta la r ı  ve eksik le ri b ild irm ek ted ir, ö rn e ğ in ; ku llan ıcı, F i ­
lan  çizg in in  y u k a rıs ın a  «G üm üş dere» ism in in  y az ılm asın ı is tiy o ru m  d e rse  ve bunu 
e k ra n a  y a z a rsa , s is tem  «H arfle rin  büyüklüğü , çizgi k a lın lık la r ı ve a ra la r ın d a k i aç ık  
l ık la r  ne  k a d a r  olacak» diye so rm ak ta . K ullam cı b u  so ru la rın  cevabım  ve rd ik ten  
so n ra  yazı, b ir  basım ev in in  yaz ıs ı g ib i y az ılm ak tad ır . Gene ayn ı şek ilde; ku llam cı 
«a ve b n o k ta la r ın ın  a ra s ın a  k e s ik  çizg iler çizilsin» derse , S is tem  «Ç izgilerin  k a lın ­
lığ ı boy la rı ve a ra la r ın d a k i aç ık lık  ne k a d a r  o lacak  diye so rm ak ta , k u llam cı b u  so ­
ru la r ı  c ev ap lan d ırd ık tan  so n ra  çizgi o to m atik  o la ra k  ç izilm ekted ir. İb re li ağ aç  o r­
m anı, y a p ra k lı a ğ a ç  o rm an ı, ta r ım  a lam , m e ra  ve benzeri a la n la r  gene s is tem  t a ­
ra f ın d a n  özel iş a re tle r le  d o ld u ru lm ak tad ır.

4 —  H a ta la r , is te r  g ra f ik  is te rse  say ısa l olsun, e k ra n  üzerinde  d üzeltilm ek te  
ve düzeltilm iş şek li ile h a r i ta y a  geçirilm ek ted ir.

A ç ık la n a n  bu öze llik lere  salıip  olan «G rafik  B ilg i İşlem , S is tem le r i» n e  «In te - 
r a k t i f  G ra fik  B ilg i İş le m  S is tem i»  den ilm ek ted ir . Ç ok y e n i olan bu  s is tem , b ü y ü k  
ö lçekli harita ların  ya p ım ında , gen iş çapta  ku lla n ılm a k ta d ır .

SİS T E M L E R İN  Ç E Ş tT L E R Î

«G rafik  B ilg i iş le m  S istem leri»  g iriş  b ilg ilerine  göre, ik i g ru b a  ay rılm ak tad ır .

1 —  D ijita l - A nalog  s is tem le r
2 —  A nalog  - D ijita l sis tem le r

D ijita l - A nalog  S is tem ler

ö lç ü le r in  say ısa l d eğerle ri ge tirilir , s is tem e v e rile rek  h a r i ta  çizdirilirse , b irinc i 
g ru b a  g ire n  b ir  iş yap ılm ış ve bu  işe gö re  de s is tem  ku llan ılm ış o lur, ö rn e ğ in  a r a ­
zide y ap ılan  T o p o g ra fik  ç a lışm a la r sonunda elde edilen ölçü k a rn e le r i g e tir ile re k  
s is tem e verilir, s istem de o to m atik m an  h a r i ta y ı çizerse, D ijita l - A nalog  yö n tem  uy­
g u lan m ış o lur.

A raz id ek i b ilg ilerin  sis tem e verilm esi, çeşitli şek ille rde  o lm ak tad ır. Ş ek il N o: 1 
de bu  y ö n tem le r b ir  şem a h a linde  g ö ste rilm iş tir . A raz id e  ölçü k a rn es in e  do lduru lan  
değerler, d ah a  so n ra  delik li k a r t la ra ,  delik li k â ğ ı t  şe ritle re , m a n y e tik  b a n tla ra  ve­
y a  özel d isk le re  iş lend ik ten  so n ra  b ilg isay a ra  (s is tem e) verilir. B ilg iler ölçü k a r ­
ne le rine  işlenm eden, a raz id e  d o ğ ru d an  d o ğ ru y a  bu  a ra ç la ra  iş leneb ilm ek ted ir. B öy­
lelik le  ölçü ka rn es i o rtadan  k a lk m a k ta , h a ta  k a y n a k la r ı a za lm a k ta  ve  iş sü ra tlen - 
m ek ted ir . F o to ğ ra f ç iftle r in i değerlendiren  a le tlerden  a lm an  sonuçlarda  g ra fik , ha  
r ita  v e y a  sa y ısa l şek illerde  g ir iş  ün itesine  verilir. D eğerlend irm e işide o to m a tik  o la­
r a k  yap ılab ilm ek ted ir . M odern  yöntem de, k la s ik  ölçü k a rn e le r i tam am ile  k a lk m ış­
t ı r  denilebilir. Evvelce do lduru lm uş ölçü k a rn e le ri, genellik le  m a n y e tik  b a n tla ra  a k ­
ta r ı lm a k ta  ve  sa k la n m a k ta d ır . '

T eodolit sehpalarına, b ağ lan a n  k ü çü k  b ir k u tu n u n  içersine , m a n y e tik  b a n t y e r­
le ş tir ilm ek te  ve  evvelce ölçü  k a rn e le rin e  iş lenen  b ilg ile r bu b a n d a  iş lenm ek ted ir. B il­
g isa y a rın  belleğinede b ir  çok b ilg i do ld u ru lm ak tad ır. Ö rneğ in  y a p ıla c a k  h a r ita la r ın  
ölçeği, e şy ü k se lti eğ rile rin in  k a ç  m . a ra lık la  geçeceği, y az ıla rın  n a s ıl o lacağ ı ve  ben­
z e rle r i ... B ilg isay ar, a raz id en  gelen  b ilgilerle, bellekde b u lu n an  b ilg ile ri b ir le ş tire ­
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re k  son h a r ita y ı çizer. B u a ra d a  sistem i k u llan an a  b ir çok so ru la r so ra r ve a lacağ ı 
c ev ap la ra  göre  görev in i y ap a r.

B ilg isay a r 3 ü n iteden  o lu şm ak tad ır.
1 —  G iriş Ü n ites i
2 —  'B ilgi İş lem  Ü nitesi
3 —  Ç ıkış Ü nitesi.

Ş ek il N o: 1 de sadece g iriş  ün ite si ve bu ün iteye  gelen  b ilg ile rin  n ere le rd en  gel­
d iğ i g ö rü lm ek ted ir. H esap  iş lem lerin in  b aşlang ıç  k ıs ım la rı b u rad a  y ap ılır  ve elde 
edilen so n u ç la r ik inc i ün iteye  y an i B ilg i İş lem  Ü n itesine  gönderilir, b u ra d a  asıl 
h e sa p la r  yap ılır , ö rneğ in  b ü tü n  n o k ta la r ın  k o o rd in a tla rı h e sap lan ır  ve sonuçlar, çı­
k ış ü n itesine  gönderilir. Ç ıkış ün itesine  b ir  çizim  m asası gözü ile bak ılab ilir . Ç ünkü 
b u ra d a  en  çok göze ça rp a n  k ısım , çizim  m asasıd ır. M asa  üzerinde  gezinen b ir  k a ­
lem  o to m a tik  o la ra k  h a r i ta y ı çizm ekted ir.

Şe k il No : 1
B ilg i sayarın birinci ünitesi olan G iriş  ünitesine gelen bilgileri ve bu bilgilern nerelerden geld iğin i 

gösteren şekil. A  b ilg i sayarın g ir iş  ünitesin i, B ön bilg ilerin  doldurulm uş olduğu bellek kutusunu, C 
m anyetik bandı, D delik li kartları, E d isk i, F delik li şeriti gösterm ektedir. C, D, E, F arazide ölçü y a ­
pılırken doldurulabiim ektedir.

ik in c i ün iteden , y an i B ilgi iş lem  Ü nites inden  ç ıkan  sonuçlar, b ir  m an y e tik  b an ­
d a  d o ld u ru la ra k  sa k la n a b ilir  ve is ten d iğ i z am a n  Ç ıkış Ü n ites ine  gönderilerek  h a r i­
ta  çizdirilebilir. Y alnız üçüncü  sistem i g ö ren  b ir  k im se, b ü tü n  s is tem i b u ndan  ib a ­
re t  zannederse , büyük  y an ılg ıy a  düşm üş olur.

Ç ıkış ün ite si genellikle, b ir çizim  m asas ıd ır  ve p a f ta la r  ha linde  h a r i ta la fm  çi­
zilm esin i sa ğ la m a k ta d ır . B azende Ç ıkış ü n ite s in i s ilin d ir şek linde y a p m a k ta d ır la r  
ve ş e r it  h a linde  uzun  h a r i ta la r  elde e tm ek ted irle r. S ilind ir üzerindek i bü y ü k  k â ğ ıt 
genellik le  ağ ır lığ ı nedenile  g erilm ek te  ve k a y m a la ra , bu  nedenlede h a ta la ra  sebep 
o lm ak tad ır. D a h a  sağ lık lı sonuç verd iğ i için, Ç ıkış Ü n itesi, çizim  m asas ı şeklinde 
o lan  sistem ler, d iğerle rinden  d ah a  ü s tü n  tu tu lm a k ta d ır .
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H a rita , b ilindiğ i üzere  a raz in in  düşey  izdüşüm üdür. B ir a raz iy e  çeşitli n o k ta  
la rd a n  b ak ıld ığ ın d a  değ iş ik  gö rü n ü m le r elde edilir. H a r i ta  incelem eye çok alışk ın  
k im se le r dahi, b ir h a r i ta y a  b ak a rak , çeşitli n o k ta la rd a n  a raz iy e  b ak ıld ığ ında  n asıl 
b ir  gö rü n ü m  ile  k a rş ıla ş a c a ğ ın ı ta m  o la ra k  belirliyem ezler. B elirlese ler dah i bunu 
b a şk a la r ın a  a n la tm a k ta  çok  g ü ç lü k  çekerler. B ilg i s a y a r  bu  güçlüğüde g iderm ek­
ted ir. ö rn e ğ in  b ilg isay a ra , k o o rd in a tla rı verilen  b ir  n o k tad an , be lirli b ir  d o ğ ru ltu y a  
bağ ıld ığm da, n a s ıl b ir  gö rü n ü m  elde edileceği so ru lduğunda, çizim  m asas ın d a  bu 
g ö rü n ü m  hızlı b ir şekilde çizilm ektedir.

Ç eşitli n o k ta la rd an , çeşitli d o ğ ru ltu la rd ak i g ö rünüm ler b ilg isayara, çizdirilince 
a raz in in  to p o g ra f ik  y ap ıs ı ta m  o la rak  gözler önüne serileb ilir. Ş ek il N o: 4, 5, 6.

A nalog - D ijita l Sistem ler

B ilg isay a ra  g iren  b ilgiler, yap ılm ış b ir  h a r i ta  veya  benzerle ri ö rneğ in  havadan  
çekilm iş fo to ğ ra fla r , çıkış b ilg ileride lis te le r ha linde  rakkam la ı- ise, A nalog  - D ijita l 
yön tem  ve b u n a  u y gunda  s is tem  ku llan ılıyo r d em ek tir . Bu s is tem lere  k ısaca , S ay ı­
sa lla ş tır ıc ı S is tem ler de den ilm ekted ir. S ay ısa lla ş tırıc ıla r, h a r i ta  ve benzerlerin i n o k ­
ta  k o o rd in a tla ra  d ö n ü ştü rü rle r. Çok değ iş ik  özellik te  sa y ısa lla ş tır ıc ıla r  yap ılm ıştır . 
Bu a le tle r i ü re te n  f irm a la r  a ra s ın d a  büyük  b ir  y a r ış  y a p ılm ak tad ır . H e r  f irm a  en 
p ra t ik  ve en  d u y arlı s is tem i ç ık a ra ra k , bu konuda d ü n y a  p iy a sa la r ın a  hak im  ol­
m a  g a y re t i içindedirler. S a y ısa lla ş tır ıc ıla r  genel o la rak , ça lışm a yüzey le rine  göre 
ik i k ısm a  a y rılm a k ta d ır la r .

1 —  T a ra m a  tip i say ısa lla ş tır ıc ıla r
(Ç alışm a yüzey i s ilind ir o lan  say ısa lla ş tır ıc ıla r)

2 —  M asa  tip i say ısa lla ş tır ıc ıla r
(Ç alışm a yüzeyi düzlem  olan  say ısa lla ş tır ıc ıla r)

B irinc i tip ler, s ilind ir şeklinde b ir çalışm a yüzeyi ile b ir  ış ık  k ay n ağ ı, b ir fo- 
to e lek tro n ik  b ilg i o labilen  a ra ç  ve b ir de izlem e başlığ ından  o lu şm ak tad ır. H a r ita  
s ilind ir üzerine  sa r ılır , k a y n a k ta n  gelen ış ın lar, h a r i ta  yüzeyinden y a n s ıy a ra k  fo- 
to e lek tro n ik  a ra c a  g e lir ve değerlend irilir. H a r ita  üzerindek i b ir  n o k ta y a  gelen  ışın, 
n o k ta  beyaz ise y an sır, s iy ah sa  em ilir. Y ansıyan  ışın  fo to e lek tro n ik  a ra c a  g ire r, n o k ­
ta n ın  yerin ide  (k o o rd in a tla rın ı) belli eder. Şekil N o: 6 d a  T a ra m a  tip in d ek i b ir s a ­
y ısa lla ş tır ıc ın ın  şem ası g ö rü lm ek ted ir. S ilind irin  dönm esi X  h a re k e tin i g e rçek leş ti­
rir. F o to e lek tro n ik  b aş lık  silind irin  y u k a rs ın d ak i b ir r a y a  y e rle ş tir ilm iş tir , sağ a  sola 
h a re k e t edebilm ekted ir. Bu h a rek e tle rd e  Y d eğ erle rin i o lu ş tu rm a k ta d ır . B öylelikle 
s ilind ir üzerine  k o n a n  h a r i ta n ın  v ey a  hava, fo to ğ ra fla r ın ın  b ü tü n  yüzeyi ta r a n a ra k  
say ısa lla ş tır ılır . Bu say ısa lla ş tırm ad a , objeleri özellik lerine g ö re  a y ırm ıy a  o lanak  
b u lu n m am ak tad ır . Ö rneğin  h a r i ta  veya fo to ğ ra f  üzerindek i s iy ah  b ir  n o k tan ın  a r a ­
z idek i k a rş ıt ı  h e r  şey  o labilir. S is tem  bunu a y ırm a m a k ta  sadece X ve Y değerlerin i 
sa p ta m a k ta d ır . Sadece büyük  ren k  fa rk la r ı  belirleneb ilm ek ted ir. N o k ta la r ın  X ve 
Y d eğ erle rin in  sap tan m ası, son derece hızlı, çok d u y a rlı ve o to m a tik  o la ra k  yap ıl­
m a k ta d ır . H a r ita  ve3m h av a  fo to ğ ra fı s ilind ir üzerine y e rle ş tir ild ik ten  ve gerek li 
h a z ır lık la r  y ap ıld ık tan  sonra, s is tem in  düğm esine b a s ılm a k ta  ve b ırak ılm ak tad ır . 
S is tem  b ü tü n  n o k ta la r ın  X  ve Y değerlerin i y a z a ra k  verm ek ted ir. Ş ekil N o: 2,
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B ü tü n  n o k ta la r ın  k o o rd in a tla rın ın  bu lunm ası, g e reks inm elerden  fa z la  o labilir. 
B u durum da, a ra lık lı  ta r a m a  yap ılır . X  ve Y eksen leri, ö rneğ in  b ire r  m m . veya 
d ah a  fa rk lı  şekilde ta r a n ır  ve bu lunan  n o k ta la r ın  k o o rd in a tla rı sa p ta n ır . D iğer b ir 
deyim le, h a r i ta  veya  h a v a  fo to ğ ra fın ın  üzerine  k e n a r la r ı 1 m m . o lan  b ir  k a re  şe ­
bekesi y e rle ş tir ilir  ve köşe n o k ta la rın ın  k o o rd in a tla rı sa p ta n ır . K are  şebekesin in  
k en a rla rı, du y u lan  gereksinm elere  gö re  a y a rla n ır .

ik in c i tip , y an i M asa  T ipi S ay ısa lla ş tır ıc ıla rd a  ça lışm a yüzey i b ir  düzlem dir. 
B u n la rd a  h a r i ta  veya h av a  fo to ğ ra fı, m a sa  üzerine  sa b it n o k ta la r  v eya  p a f ta  ka- 
re la j köşelerine  g ö re  ye rle ştirilir . Y apım  şek li bak ım ından , ik inci tip le r  b irincilere  
çok benzem ek ted ir. H er ik isinde de asıl gö rev i fo to sen sö rle r g ö rm ek ted ir. Y alnız 
ik inci tip lerde , izlem e başlığ ın a  ilâve edilen b ir  donan ım la  h a r i ta la rd a k i n o k ta la rın  
k o tla r ıd a  bu lunab ilm ek ted ir. U yg u lam ad a  M asa  T ipi S ay ısa lla ş tırıc ıla r, b ir in c ile r­
den d ah a  çok k u llan ılm ak tad ır . M asa  tip i sa y ısa lla ş tır ıc ıla r  a şağ ıd ak i şekilde g ru p ­
la ra  ay rılm a k ta d ır .

1 —  O to m a tik  çizgi izleyici S a y ısa lla ş tır ıc ıla r
2 —  E l ile k o n tro l edilen ve çizg i izleyen S a y ısa lla ş tır ıc ıla r
3 —  iz lem e  başlığ ı b ir taş ıy ıc ı üzerine  m o n te  edilm iş S a y ısa lla ş tır ıc ıla r
4 —  S erb es t izlem e b aşlık lı .S ay ısa llaştırıc ıla r.

Şek il No : 2 i
Taram a T ip in d e ki Sa y ısa lla ştırıc ın ın  şem ası. S a y ısa lla ş tır ıla c a k  harita veya hava fotoğrafı şekild e  A 

ile gösterilen silin d irin  üzerine yerleştirilir. S ilin d irin  ekseni etrafında dönm esi X  hareketini meydana ge­
tirir. B noktasında ış ık  kaynağı, M de ölçü m ikroskobu bulunur. D fotosensorleri C ise gelen ış ığ ı ay ı­
ran ve fotosensorlere gönderen aygıt bulunur. E aygıtı renkleri ayıran aygıttır. Bazı b ilg iler b ilg isa ya r­
dan F yolu ile ge lir E de işlendikten sonra K yolu ile tekrar b ilg isayara döner. S ilin d irin  yu karsındaki 
aygıtların tam am ı bir ray üzerinde sağa sola koyabilm ektedir. Bu harekette Y  hareketini meydana ge­
tirm ektedir.
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Son g ru b a  g iren  say ısa lla ş tır ıc ıla rın  ik i ta r a f l ı  ç a lışan la rı v ard ır. Y an i hem  h a ­
r i ta y ı s a y ısa lla ş tırm a k ta , hem de verilen  değerlere  gö re  h a r i ta  ç izeb ilm ekted irler. Bu 
özellik te  o lan la rın  çok d ah a  fa z la  gelişeceği u m u lm ak tad ır .

M asa  T ip i S ay ısa lla ştırıc ıla rın , S ilind ir tip le rin d en  d a h a  d u y arlı o lduğu  y u k a r ­
d a  be lirtilm iş ti. M asa tip lerinde  a y ırm a  gücü  +0,01 m m . den, konum  duyarlığ ıd a  
±0,08 m m . den d ah a  k ü çü k tü r .

S ilind ir T ip i S ay ısa lla ş tır ıc ıla rd a  ay ırm a  gücü  0,05 mm . ile 0,125 m m . a ra s ın ­
da  değ işm ek ted ir.

Ş ek il N o: 3 Geodezide k u llan ılan  b ir B ilg isay a r s is tem i ve bu sis tem e yard ım cı 
o lan  a le tle r  ile, s istem den  y a ra r la n a ra k  o to m a tik  şekilde h a r i ta  ve çeşitli g ra f ik le r, 
k e s itle r  çizen a le tle r  gö rü lm ek ted ir. K lasik  a ra z i ölçü a le ti  o lan  T eodolit ve nivo- 
la r la  y ap ılan  ça lışm a la r sonunda elde edilen değerler, evvelce ölçü k a rn e le rin e  y a ­
zılırdı, bugünde ay n ı şekilde y az ılab ilir ve k a rn en in  so n u ç la n  B ilg isay a ra  verileb i­
lir. B ugün  ölçü k arn es in in  ye rin i G eodat denilen, cep te  k u llan ılan  hesap  m ak ine le ­
rin in  büyük lüğünde b ir  a le t a lm ış tır . T eodolitin  veya  G eodim etren in  seh p asın a  b a ğ ­
lan an  bu  a le te  hem  teodo lit ve n ivonun d eğerle ri ve rilm ek te  hem de k a rn e  içersine 
a i t  h e sa p la r  s ü ra tli  b ir  şekilde yap tırılab ilm ek ted ir . E le k tro n ik  U zak lık  Ö lçerlerin  
sa p ta d ığ ı b ilg ile r de G eodota verileb ilm ekted ir.

G eodat, y u k a rd a  d a  belirtild iğ i gibi, Ölçü K arn esin in  yerin i a lm ış tır . A razide  
yap ılan  h e r  çeşit ö lçünün sonucu G eodota iş lenm ek ted ir. Bu nedenle G eodota, «A razi

Şek il No : 3
G eodezide kullanılan bir b ilgi sayar sistem i ve bu sistem e bağlı olan aletleri bir arada gösteren şe ­

ma. B ilg isayarın  yu karsın daki aletler, g iriş  b ilg ilerin i verm ektedirler. A şağ ıd ak ile r ise ç ık ış la rı insanlara 
sunm aktadırlar.
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K a y ıt A leti»  de den ilm ek ted ir, G eo d a tta  to p lan an  b ilg iler uzun  sü re  sa k la n m a k  is ­
ten irse , K a se t içe rsine  y e rle ş tirilm iş  b ir  m a n y e tik  ban d a  v e rilir  ve is ten ild iğ i z a ­
m a n  o ra d a n  B ilg isay a ra  gönderilir. B a şk a  ö lçü lerle  b ir le ş tir ile rek  k u llan ılacak sa  
B ellek’e gönderilir ve o rad an  gereksinm elere  gö re  a z a r  a z a r  B ilg isay a ra  a k ta r ıl ır . 
G eodo ttak i b ilg iler, doğ rudan  d o ğ ruya  B ilg isa y a ra  gö n d erile rek  değerlend irileb ilir.

A raz ide  y ap ılan  ölçülerin  sonuçları, B ilg i S a y a ra  gönderild iğ i gibi, H a v a  fo to ğ ­
ra f la r ın ın , D eğerlend irm e a le tle rinde  değerlend irilm esi sonucunda elde edilen b ilg i­
lerde, B ilg i S a y a ra  gönderilir. D eğerlendirm e a le tle rin d e  «K esin Y öneltm e» n in  y a ­
p ılab ilm esi iç in  B a ğ la n tı N o k ta la r ın ın  (P a s  N o k ta la r ın ın ) k o o rd in a tla rın ın  b ilinm esi 
gerek lid ir. B u k o o rd in a tla rı B ilg i S ayar, a ra z i  ö lçü lerin in  so n u ç la rın a  d ay a n a ra k  
h e sa p la r  ve değerlend irm e a le tinde  ça lışan  k im seye verir.

A raz i ça lışm a la rın ın  sonucu ve D eğerlend irm e a le tin d en  elde edilen sonuç la r 
B ilg i S a y a ra  verileb ild iğ i g ib i y ak ın d an  sözlü  k o m u t ve u z a k ta n  h e rh an g i b ir  ile­
tiş im  a ra c ı ile k o m u tta  verilebilir, g ra f ik  düzeltm e a y g ıtın d a n  d a  y a ra r la n ılır . B il­
g isay a r. ge len  b ü tü n  b ilg ileri değerlend irir, sonucunu  çizim  m a sa s ın a  v ey a  g ra f ik  
yazıc ıya  gönderir. B ir  a k sa k lık  o lu rsa  b unuda  sesle duyu ru r.

OTO M A SYO NU N  K A R T O G R A FY A Y A  SA Ğ L A D IĞ I FA Y D A L A R

H a rita n ın  tem elin i o lu ş tu ra n  n ok ta , çizgi, çeşitli iş a re t  ve sem boller ile b u n la ­
r ın  n ite lik  pe  n ice lik le ri ve h e r  tü r lü  v ary asy o n la rı, g ra f ik  b ilg i işlem  sis tem le rin ­
de, g ir iş  b ilg ilerine  uy g u n  o larak , çizim  m asas ın d a  g e rçek leş tirilm ek ted ir. H a r ita  
ü zerine  y az ılm ası g e rek li yaz ıla rda , is ten ilen  b ü y ü k lü k  ve  tü rd e , is ten ilen  pozis­
yonda, tam am en  o to m a tik  o la ra k  çizileb ilm ekted ir.

A raz i n o k ta la r ın ın  yüksek lik le rin i gö ste rm iy e  ve a ra z i  şek ille rin i belirlem iye 
y a rıy a n  eşy ü k se lti eğ rileri, g ir iş  b ilg ilerine uy g u n  en te rpo lasyon  P ro g ra m la r ı y a r- 
d ım ile o to m a tik  o la ra k  çizilebilm ektedir. A y rıca  gö lgelend irm e yön tem i ile, a raz i 
şek ille rin in  gösterim i, g ra f ik  b ilg i işlem  s is tem leriy le  çok  k o lay  şekilde y ap ılm ak ­
tad ır .

G eodeziye g iren  o tom asyon  tekn iğ i, norm al to p o ğ ra fik  harita ları is ten ilen  özel­
lik te  ç izm ek le  ka lm a m a k ta , is ten ilen  yönde k e s i t  a lm a k ta  v e  a ra z iye  çeşitli n o k ta ­
lardan bakıld ığ ında  ne  şek ild e  görün tü lerin  o rta ya  ç ıkacağ ın ı da  gözler önüne se r­
m ek ted ir . Ş ek il N o: 4 dek i to p o ğ ra fik  h a r i ta  B ilg isay a rd a  ç iz ilm iştir . B u  a raz iy e  
b a tıs ın d ak i b ir  n o k ta d a n  bak ıld ığ ında  Şekil N o: 5 d ek i gö rünüm , güney  b a tıs ın d ak i 
b ir  n o k ta d a n  b ak ıld ığ ında  d a  Şekil N o: 6 d a k i g ö rü n ü m  elde edilir. Ş ek il 5 ve 6 
B ilg isay a rd a  ç izilm iştir. B ilg isay a ra , h a r i ta  ve  d u ru la c a k  n o k ta n ın  k o o rd in a tla rı ve­
rilince, a ra z i  g ö rü şle ri s ü ra tli  şekilde ç izilm ekted ir. B öylelik le to p o ğ ra fik  h a r i ta y a  
b a k a ra k  a ra z i şek lin i gözönüne g e tirm e  v ey a  tep e le re  ç ık a ra k  incelem e y ap m a  g ü ç­
lü k le ri o r ta d a n  k a lk m a k ta  v eya  çok aza lm ak tad ır .

H eri ü lk e le rin  hepsi, k a d a s tra l  h a rita la r ın ı , m ühend islik  h izm etle ri iç in  gerek li 
b ü y ü k  ö lçekli to p o ğ ra f ik  h a rita la r ın ı, a raz i düzen lem e h a rita la r ın ı , o tom asyon  yo­
lu y la  y ap m ıy a  başlam ışla rd ır. M ühendislik  ça lışm a la rın d ak i say ısa l yol, b a ra j, k a  
n a l p ro je le rin in  çizim  ve hesap la rı, alan , k a z ı ve do lduru  hac im le rin in  hesabı, k es it 
ç ık a rm a  gib i iş ler, gene o tom asyon  yolu ile sağ lık lı ve d u y arlı şekilde y a p ılm a k ta ­
d ır.
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T e m a tik  h a r i ta la r , M eteorolojik , Jeolo jik , a raz i k u llan m a  h a r i ta la r ı  ve benzer­
leri, o to m asy o n la  k o lay lık la  y ap ılm ak tad ır . B u h a r i ta la rd a  faz la  d u y a rlık  a ra n m a ­
d ığ ından , ik inci derecedeki çizim  o to m a tla rı y e te r li o lm k tad ır.

H a r i ta  ço ğ a ltm a  işlem i, o rijina lin in  çizim i k a d a r  önem li ve yo rucu  k a rto g ra fik  
ç a lışm a la rı g e re k tir ir . B ask ı için  g e rek li ç izg ilerin  ve re n k  o rijin a lle rin in  h a z ır la n ­
m ası o tom asyon  yolu ile yap ılab ilm ek ted ir.

Şe k il No : 4
Normal bir topoğrafik  harita. Bu haritanın gösterdiği araziye, koordinatları verilen bir noktadan ba­

kıld ığ ın d a, nasıl bir görüntünün elde edileceğini düşünm ek çok zordur. Otom atik b ilg i sayar bu güçlüğü 
ko lay lık la  yenm ektedir. Ş e k il 5 ve 6 da bu araziyo de ğ işik  2 noktadan bakıld ığ ında elde edilen görüntü­
ler bulunm aktadır.

F o to g ra m e tr ik  yöntem le h a r i ta  yap ım ında, fo to ğ ra f  ç if tle rin in  değerlend irm e 
a le tle rin e  y erleştirilm esi, k a rş ılık lı ve kesin  yöneltm e y ap ıld ık tan  so n ra  h a rita n ın  
çizim i, genellik le  e şy ü k se lti eğ rile rin in  çizim i çok zam a n  alıcı ve o p e ra tö rü n  gözle­
r in i çok y o ran  iş le rd ir. B ilg isa y a r la r  bu çizim ide o to m atik  b ir  şekilde y a p a ra k , h a ­
r i ta c ı la ra  b ü y ü k  ko lay lık la  sağ lam ışla rd ır.

T ü rk iy e ’de ka d a stro  ça lışm aların ın  k ısa  sa m a n d a  b itir ilm esi çok is te n m e k te  ve  
bu am açla  sa m a n  sa m a n  p lan  ve  program lar ya p ılm a k ta d ır . O tom asyondan tam  
ya ra r la n m a  yo luna  girild iğ inde, ta r tışm a s ı yap ılan  lııs, n ite lik  ve p lan hedeflerine  
u la şm a  sorun ları çözüm lenecektir .

G üncelleştirm e; y an i m ey d an a  gelen  değ iş ik lik lerin , evvelce yap ılan  h a r i ta y a  
işlenm esi ve böylelik le esk i h a r i ta n ın  k u llan ılab ilir  ha le  g e tirilm esid ir. B unun  için, 
o tom asyon  çok y a ra r lıd ır , f a k a t  bilgi b an k asın ın  o lu ş tu ru lm as ı ş a r t t ı r .

Ü lkem iz h a rita c ılığ ı iç in  o tom asyon, gereksinm elerim ize  cevap  vereb ilecek  ye­
g ane  yön tem dir, bu  yöntem e d ö rt elle sa rılm am ız  zorun ludur. O tom asyon te k n iğ i­
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nin  ü lkem izde uygu lanab ilm esi için, ça lışm ak ta  o lan  görev lile rin  buna  h az ır lan m a  
sı, u zm an la rın  k a d ro la ra  a lın m ası ve ekonom ik  engellerin  k a ld ırılm ası zorun ludur. 
İler i ü lke lerde  b ü tü n  m ü hend islik  çalışm aları o tom asyona  ya p tır ılm a k ta d ır . B u  ger­
çeği g ö rm em ez lik ten  g elem eyiz. İleri ü lke lerd en  herhang i b irin in  hasır program  
p a ke tle r in i a larak  ku lla n a m a y ız , kend i prob lem lerim ize  uyg u ıı p rogram lar düzen le­
m e k  sorundayız.

Şe k il No: 4 deki topoğrafik haritaya batısındaki bir noktadan bakıld ığ ın da elde edilen görüntüyü ve­
ren şe kil. Topoğrafik  harita ve durulan noktanın koordinatları, B ilg isaya ra  verilince  yukardaki şelçil sü ­
ratli o larak çizilm ektedir.

SONUÇ

B a ş ta  Y erb ilim leri o lm ak  üzere, b ü tü n  b ilim lerin  G eodeziden is ted ik leri, y ap ı­
lan  ça lışm a la rd a ; doğru luk , güvenirlilik , y ay g ın lık  ve ka lıç  lık tır . B ir k aç  yıl a ra
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ile yapılan, a ra z i  ö lçü lerin in  ve h a r ita la r ın ın  a ra s ın d a  büyük  fa r k la r  bu lunursa , bu 
h a r i ta la rd a n  y a ra r la n ı la ra k  y ap ıla cak  h e r  iş b a şa rıs ız lık la  sonuçlan ır. G eodezi ça lış­
m a la r ı y a p ıla c a k  b iı çok iş in  özellikle m ühend islik  ça lışm a la rın ın  tem elin i o lu ş tu ru r. 
B u  neden le ; doğru , güven ilir ve kalıc ı o lm alıd ır.

O rm ancılık  ça lışm a la rın ın  önem li b ir bölüm ü olan  ağ aç lan d ırm a  iş le ri y a p ılır­
ken, evvelce sa p ta n m ış  o lan  o rm an  sın ırın ın  kesin lik le  bu lunm ası ve bu s ın ır d ış ı­
n a  ç ık ılm ıy acak  şek ilde ağ aç lan d ırılm a la rın  y ap ılm ası zo run ludur. A ksi ha lde  d ik i­
len  fid an la r, m ah k em e k a ra r ı  ile sö k tü rü lü r. N e y az ık k i bu  ç irk in  du ru m la  zam an  
zam a n  k a rş ıla şm a k ta y ız .

A raz i ö lçü lerin in  güven li o lm asın ın  tem el koşu lu  da, k u ru la n  n iren g i ağ ın ın  
güven li ve  k a lıc ı o lm asıd ır. B u  nedenle Geodezi dünyasın ın  b irinc i am ac ı güvenli, 
y ay g ın  ve  k a lıc ı b ir n iren g i ağ ı o lu ş tu rm ak tır . Ü lke n iren g i a ğ ına  bağlı o lm ıyan  
a razi ölçüleri, k ö k sü z  ağaç g ib i kısa, zam anda  çürür ve  y o k  olurlar. N iren g i ağının  
her ba k ım d a n  çok  g ü ven li v e  ka lıc ı o lm ası zorunludur.

Ü lkem izdek i Geodezi ça lışm a la rın ın  en önem lileri, C um huriye t dönem inde y a ­
p ılm ıştır. N iren g i ağ ım ızın  k u ru lm asın a  gecikm eli o la ra k  1942 y ılında  başlanm ış ve

Şek il No ; 6
Şe k il No: 4 deki topoğrafik  haritaya, güney batısınd aki bir noktadan bakıld ığ ın da elde edilen görün­

tüyü veren şe kil. Bu ve 5 no. lu şe k il arazinin gözler önünde iyi bir şekilde  can landırılm asın ı sa ğ la ­
m aktadır.
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1954 y ılında  tam am lan m ış tır . Z am an ın  ölçü tekn iğ i, te o r ik  b ilg iler, h esap lam a  ola 
n ak la r ı, ekonom i, hız ve d o ğ ru lu k  fa k tö rle r i tam am ile  k u llan ılm ıştır. N iren g i ağ ı 
ile b ir lik te  1 /25  000 ölçekli to p o ğ ra fik  h a r i ta la r ın  y ap ım m ad a  b aşlanm ış ve fo to g ra ­
m e tr i tek n iğ in d en  y a ra r la n ıla ra k , 1960 lı y ılla rd a  tam am lan m ış tır .

T ü rk iy e ’n in  tam am ı, y ak la ş ık  o la rak  5000 ta n e  1 /25 000 ölçekli p a f ta  o lu ş tu r­
m u ş tu r. B unun  y ak la ş ık  o la ra k  1000 tan es in i O rm an  m ühend isleri y apm ıştır.

1 /5  000 ölçekli tem el h a r i ta la r ın  y ap ım ın a  devam  ed ilm ek ted ir. G eçm iş y ılla rda  
y ap ılan  T em el a ğ  ve h a r i ta la ra  ilişk in  h izm etler, a s la  k üçüm senm iyecek  b o y u tla r­
dad ır. F a k a t ;  b u g ü n k ü  ça lışm aların  gereksinm elerim izi k a rş ılıy a c a k  b o y u tta  oldu­
ğu n u  söylem iye o lan ak  yo k tu r. 20 y ılda T ü rk iy e  K ad astro su n u n  tam am lan m as ı için, 
y a sa  ç ıkarılm ış  f a k a t  tam am lan am am ış tır . B azı yö re lerim iz  de yap ılm ış k ad as tro  
h a r ita la r ın ın  yen ilenm esi için, Beş Y ıllık  U lu sa l k a lk ın m a  p la n la rın a  m addeler k o ­
nulm uş, f a k a t  b irşey  yap ılam am ış tır .

B ü tü n  a k sa k lık la r ın a  rağ m en  geodezi ça lışm a la rın d a  b a şa rılı iş le r y a p ılm a k ta ­
dır.

A k sa m a la rın  en  önem li sebebi ü lkem izde y e te r li sa y ıd a  H a r ita  M ühendisi bu- 
lunm am asıyd ı. Son 10 -1 5  yıl içersinde İs ta n b u l T ek n ik  Ü niversites inde , T rabzon ’ 
d ak i K arad en iz  Ü n ivers ites inde  ve K onya’dak i S elçuk  Ü n iversitesinde  H a r i ta  M ühen­
disi y e tiş tire n  b ire r  bölüm  açıldı. Y ıldız Ü n ivers ites indek i ile b irlik te  bugün  4 k a y ­
n a k ta n  H a r ita  M ühendisi ye tiş tirilm ek ted ir. Y etişm ek te  o lan  bu gençlerle  b irlik te  
yak ında , bü y ü k  a tılım la rın  yap ılacağ ı kuvvetle  u m u lm ak tad ır .

Y eni y e tişm ek te  o lan  H a r ita  M ühendislerim iz, k la s ik  b ilg iler çerçevesinde k a l­
m ayıp , y u k a rd a  çok k ıs a  özetleri v e rilen  te k n ik  b ilg ileride u y g u lam a  a lan ın a  ç ık a ­
r ır la rsa , ça lışm a la r çok d ah a  b aşa rılı o lacak tır .

H a r i ta  m ühendislerim iz, ne k a d a r  büytik  a tılım la r y a p a r la rs a  yapsın la r. O rm an 
m ühendislerim izin , O rm an  K ad astro su  ile ilg ilen m ek ten  k u r tu lm a la r ın a  o lan ak  yok­
tu r . 100 y ıl önce h em  ü lke lerin in  hem  ele o rm anların ın  kadastro la r ın ı ta m a m la m ış  
olan A v u s tu r y a ’n ın  orm ancıları, o rm an kadastro sundan  elan kurtu lam am ışla rd ır. 
100 -1 5 0  y ıl önce ya p ılm ış  ka d a stro yu  y a şa tm a k  iç in  5 y ıl ara  ile ko n tro l v e  y e ­
n ilem e ça lışm aları ya p m a kta d ır la r .

A v u s tu ry a  orm ancısı, e lan  o rm an  k a d a s tro su n d a n  k u rtu la m a m ış tır . B izim  de en 
a s 50 y ıl ku r tu la m ıya ca ğ ım ız ı kesin lik le  b ilm em iş g erekm ek ted ir .

G eodezi ça lışm alarım ızda , çağdaş tek n o lo jik  o lan ak  ve yön tem lerden  y a ra r la n  
m ak , gündem lerim izde  bu lu n m ak tad ır. G elişm iş tekno lo ji ve yön tem lerin , an lam lı 
ve  verim li uygu lanab ilm esi için , am aç  ve hed e fle rin in  iyi belirlenm esi, T ek n ik  yö­
n e tm e lik le r in  bu yön tem lere  uygun  hale  g e tirilm esi ve bu k o n u la rd a  ça lışan ların , 
y a p tık la r ı h izm etle r gibi, b ilg ilerin i de yen iliyerek , ge lişm elere  a y a k  u y d u rm ala rı 
g e rek ir. Ç ağdaş T ekn o lo jik  ve  yön tem sel ge lişm elerden  y a ra r la n m a k  bir heves veya  
g ö ste riş  iş i değil, g e lişm ek te  olan ü lkem iz in  k a y n a k la n d a  göz önünde tu tu la ra k , 
bilgi ve  bilgili p lan lam a  işidir. B u  konu larda  ne  tu tu c u  davranıp , gelişm elere karşı 
ç ıkm a lı, n e  de hesapsız ve  k ita p s ız  a tilım lara  g irm elid ir.
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H erşeyden  önce yap ılm ası gereken  iş, ile ri ü lk e le rdek i ge lişm eleri y ak ın d an  iz ­
lem ek, ü lkem ize gelm esi ve yap ılm ası için  g a y re t s a rfe tm e k tir . B u k o n u la rd a , ayn ı 
b ra n ş ta  ça lışan  k im se le r a ra s ın d ak i bilgi ve deneyim  ile tişim i önem li y e r  tu tm a k ­
tad ır. B u nunda  yolu, y azm a  ve okum anın  yanında.; sem iner, sem pozyum  ve kongre  
gibi to p lan tıla rd ır . E n  önem lisi, devam lı yen i b ilg iler a rayışı içinde olm a gayre tid ir , 
bu g a y re t a sla  sönm em elid ir.
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