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 Abstract  

ekonomik ve sosyal olarak  ve 

i . 
  

destek olacak , 
abilme

 
me, 

bilgilendirme yapabilme 

 

 

By increasing the quality and duration of individuals' lives, 
it is possible for them to participate in life economically and 
socially in a conscious, active, successful and healthy way. 
For this purpose, it is important to provide accessible, 
qualified, cost-effective and sustainable health services that 
individuals in society deserve. The developed artificial 
intelligence intensive care robot nurse is used in hospitals 
to support nurses, primarily in intensive care units. The 
developed mobile robot fulfills the duties of providing 
medication distribution services to inpatients, measuring 
patients' routine vital signs (blood pressure, pulse, oxygen, 
fever, etc.) and informing them of abnormal values, and 
performing video chat with nurses remotely via the robot. 
In this study, a robot nurse was developed to support the 
routine tasks of healthcare professionals in order to reduce 
the intensity of hospital employees and minimize 
disruptions that may occur due to work tempo. 
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1.   

Bireylerin beden ve ruh olarak tam bir pozitif uyum 
hizmetleri,  

 

. B
 

kabul edilmektedir (Cao ve ark., 2023). 

benzetim 

   

i b
alanda yapay zekadan 

; 

 
 (Ferris ve ark., 2019; Bader ve ark., 2019; Gefen ve ark., 2020; 

Zingarelli ve ark., 2020) , ve zeki 
 (McCarthy, 2004). Yapay zeka, 

m plan yapma, 
, yeteneklerini benzetim ile elde edebilmesini hedefleyen; 

rden elde edilen uzman bilgileri 
 

. 

(Kaya ve ark., 2019; 
Ng ve ark., 2019).  
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2.    

2.1. Veri Seti 

 veri seti 
Veri setinde  toplam 500 
hasta  .  

endtidal karbondioksit, ekg ritmi), invazif monitorizasyon en, karbondioksit, 
bikarbonat), a ) ve 

 

 

2.2. Robot  

  

  

  

  

  

  

  

 Mobil Uygulama 

  

ene
gibi 

 
 Rob mobil uygulama ile 

kontrol edilmektedir. 

2.3.  

  
 yapay 
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zeka olan robot 
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lanlama ma), planlama (tasarlama), 

faydalan  

 
 . 

  eniyor
 

Planlama (Tasarlam

e 
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2.3  

 emidir 
(Dernoncourt, 2011; Dernoncourt, 2011)  

 k 

   
 (Dumitrescu ve ark., 2021) aya koyan Lotfi Zadeh, 

  
olabilirlik   

 Mutlak evet 

 Evet denilebilir 

  

  

 Mutlak  

m  , 

i 
olarak hesaplanabilmektedir ). Singhala ve ark., 2014), 

 B
(Li ve ark., 2017), bitkilerin 

mikt sera 
. (Baig ve ark., 
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sis  (Oshita ve ark., 1993), 
hipertansiyonunu kontrol etmek 

tansiyonu 130 mmHg'de sabit -

 (Rahman ve ark., 2023), -
kalp izlenek ve  

 

95,45 
 

 

-

 (Dumitrescu ve ark., 2021). 

  

  
 

 -ise  

 Karar Verme ve -ise
 

 
 

, yamuk,  
lar  

1)  BULANIK  

-
 

                                                                                       X = { x | x > 1 }                                  Denklem (1) 
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2)   

 
 

                                                                                                Denklem (2) 

 

   

elik der

 

 

 

 

 . 

 

 

 

                                                                                                                                                                                                   

triangle                   Denklem (3) 
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eklinde   

 

 

                                              
Yamuk . 

 

 

 

                                                                                                                 

trapezoida           

                                                                                                                         
               Denklem (4) 
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2b

                       
Gauss .

matematiksel denklemi

gaussian                                                 Denklem (5)

eklinde

parametre 

                                            
G .

                                                                         bell
    

                         Denklem (6)

eklinde
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modellenerek  
bilgiler ile  anomali olarak k . 
N n 

 
ece veya 

 

 

 

3.UYGULAMA 

  
 

 
 durmaktad  

, belirlenen zaman ve 
 

yapabilmektedir.  
 ,  karekod 

okuyucu ara  hastaya karekodu okuyarak 
bilgileri  . H

, robotun  osundan otomatik 
olarak  

ekran in ilmektedir. 
 ,  ilgili 

gelmektedir. 

omali 
verilmektedir.  

 Hastalar , 
 

su

dan 
belirlen

ifade etmektedir. Yol durumu parametresi ise robot 

en 
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ar ile hastaya verilecek zararlar 

 destekli , hastalara zaman 

 destekli , 

sa asta tedavilerinde ve ac
ile tedavinin 

 H
verilmesine destek olmakta v

 hekimlere 
  . i hasta nakillerinde ve 
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