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EXtracor_onal Tutucular

Senih CALIKKOCAOGLU (*)

Parsiyel protezlerde kaide pladi yoluyla elde edilen fizyolojik re-
tansiyon, protezlerin basanli bir sekilde fonksiyon gdrebiimesi. igin
yeterli degildir. Bu durum ozellikie iskelet protezier igin dogrudur.
Gunkl bu ip protezierde kaide plaginin miimkin oldugu kadar kiicik
yapilmasi esastir. Halbuki retansiyon, yiizey gerilim kuvveti ile ilgili
olup kaide plaginin genisligi ile dogru orantilidir. Bu durumda retan-

siyon, iskelet protezierde ancak direkt tutucular- (Extracoronal tutu-
cular = kroseler) vasitasiyle mekanik olarak sagianacaktir.

Kroseler, destek dislere temas eden yahut onlari kismen saran
ve parsiyel protezler icin direkt bir tutucu veya stabilizor olarak is
gbren pargalardir (McCracken 1960). Austin ve Lidge (1957) krose-
leri, parsiyel protezlerin disetinden uzaklagmasini ve: disetine gomiil-
mesini Onleyeén veya yan hareketierde protezierin yerlerinde sabit
kalmalarimi saglayan fonksiyonel bir biitiin olarak ranimlarlar, Kanto-
rowicz (1942) bunlar, destek disierin capt dar olan kisminda kisa bir
yol takip ettikten sonra onu kavrayan vasitalardir, der. Applegate
(1954) ise kroseleri; destek dislere o sekilde tutunan vasitalardir ki,
protezin yer degistirmesine mukavemet ederler diye tammlar. Bitin
bu tammlamalardan cikan sonug kroselerin, destek dislerin kuron
kisimlarinin dis taraflarina tutunan ve protezlerin cesitli yonlerdeki
hareketlerine mani olan parcalar oldugudur.

(%) I 0. Dishekimligl Fak., Total-Parsiyel Kirsiisii Aststams (Dr. med. dent.)
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Kroselerin ayrintili olarak aciklanmasina gecmeden evvel, ekva-
tor hattinin ne oldugunun bilinmesi gerekir. Ciinkii bu hattin  krose
gesitleri ve prensipleriyle ¢ok biiyitk ilgisi vardir.

Krose hattr, aynen dilnyanin ekvatérii gibi, destek dislerin
en genis yerlerinden gegen bir hattir. Bu, drnedin yumurta gibi, sfe-
rik bir cismin her yénde hareket edebilen bir zemin Ozerine tespit
edilmesiyle gosterilebilir. (The J. M. Ney Co. 1960). (sekil 1,) tam
dik vaziyette duran bir yumurtamin ekvatér hattini temsil etmekte-
dir. Bu durumda yumurtanin uzun ekseni, ekvatr hattini cizecek o-
lan yazici uca paralel bulunmaktadir. Fakat (Sekil 2) de garitldiga

Sekil 1 Sekil 2
Farkli e§imlere gore ekvatbr hat o

gibi yumurtaya farkli bir edim verildigi takdirde, baska bir deyimle
yumurtanin uzun- ekseninin yazict ug¢ ile milnasebeti bozulursa, bu
durumda ekvator hatti da degisecektir. Boylece yumurtanin  bizzat
kendi sekli dedismeksizin, sadece farkli bir edim vermek suretiyle
bambaska bir ekvator hatti elde edilebilir. Ekvatér hattl, yumurtanin
veya destek diglerin cesitli durumlarina gére en genis konveksitesini
gdsterir. Kennedy (1928) buna Height of contour, Cummer (1942)
Guide line ismini verir. Bu hattin altinda kalan kisiin ise retantif
béige, ekvatdr alti bdigesi veya undercut bolge olarak adlandirilir,
Parsiyel protezler bakimindan bu bdlge ¢ok dnemlidir. Zira kroseler
vasitasiyle elde edilen mekanik retansiyon, ancak bu bolgelerden sag-

lanabilir. Diger 6nemli bir nokta da, parsiyel protezlerin sadece e-
lastik komponentlerinin bu bélgede bulunabilecegidir. Rijit pargalarin -
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ise ekvator Ostll bolgede bulunmasi gerekir. Aksi takdirde protezle-
rin adiza girip ¢ikmasi mimkin olamaz. DeVan (1935) bu konuda,
parsiyel protezler sozligine Suprabulge ve Infrabulge terimlerini ek
lemistir. Suprabulge, ekvatdr Ustd bélgeye (Sekil 3), Infrabulge ise,
ekvatdr alti bolgesine (Sekil 4}, tekabiil etmektedir.

Ekvatdr alti ve listi  bolgeleriyle ilgili olarak bir de Prothero
(1916) nun Koni Teorisi vardir: Bu teori, kroseler vasitasiyle elde
edilen mekanik retasyonun daha iyi anlasilabilmesi icin teklif edil-

Sekil 3 ‘ , sekil 4
Ekvator alh bélgesi Ekvator iistii bdlgesi

* mistir. Genellikle kiclik ve biyiik azilar ve bazan da kaninler o se-
kildedir ki, bunlarin ekvatér hatlari, biri altta ve digeri de iistte ol -
mak iizere iki koninin tabanini teskil ederler (Sekil 5). Ustteki koni
DeVan'in deyimiyle parsiyel protezlerin rijit kisimlarim tasiyan des-

A
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Sekil 5
Prothero’nun Koni Teorisi
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tek disin Suprabulge; alttaki koni ise elastik ve retantif komponent-
leri tasiyan destek disin Infrabulge kisimlandir. :

Boylece krose planlanmasindaki en énemli meselenin, dncelikle
destek dislerin ekvatdr hatlarinin tespiti oldugu meydana gikmakta-
dir.

Destek dislerin retantif undercut bolgeleri, parsiyel protezlerin
agiza giris ve g¢ikis yollan ile de ilgilidir. Bu giris ve cikis yollari, en
onemlisi estetik olan, ¢esitli nedenlerle degistirilebilir. Bu durumda
alveol kavsi lzerindeki destek dislerin uzun eksenlerinin yonii de,
yumurta ornedinde oldugu gibi, degisecektir. Bu yon degisikligi, un-
dercut bolgelerin yer ve miktarlarinin da degismesi ile sonuglana -
caktir, Fakat destek dislerin uzun eksenlerinin yoni, her zaman ve
mutlaka protezin giris ve c¢ikis yoluna paralel olmahdir.

Sekil 6
Akers krosesi

Tipik bir krose (Akers) retantif kol, stabilizasyon kolu (recipro-
cal) ve oklizal tirnaktan ibaret bir biitinliktiir (Sekil 6}. Bunlardan
retantif kolun fonksiyonu, ekvatér hattinin iistiinde ve altinda kalan
parcalarl olarak ayri ayri diisiiniilebilir. Ekvatér hattinin altinda ka-
fan kisim mekanik retansiyon saglayan veé protezlerin vertikal yonde
yer dedistirmesini 6nleyen esas tutucu parcadir (Sekil 7). Retantif
kolun ekvatdr hattimin Gzerinde kalan parcasi ise destek disi kavra-
van ve yan hareketlere mani olan kisimdir (Sekil 8).

Parsiyel protezlerin yan hareketlerini 6nleyen ve ayrica retantif
kolun yaptigi basinct karsilayan parga ise, genellikle lingual tarafta

— 336 —




Sekil 7 ' Sekil 8

olan (bazi vak'alarda bu kolun vestibll tarafta da olmasit mimkiindir)
kroselerin stabilizasyon voliaridir.. Bu kolun yukarda agiklanan ode-
vini yapabilmesi icin ekvatdr hattinin tistiinden gelip onun Uzerinde
seyretmesi gerekir ($ekil 6 b). Bu kolun da ekvatdr hattinin ustiinde
kalan pargasi, protezin yan hareketlerine mani olan kavrama kismi-

dir.

Protezlerin dokulara gdmiilmesini onleyen parca ise kroselerin
skliizal tirnaklandir (Oclusal rest)  (Sekil 6 ¢ ve 9). Calikkocaoglu
1968.

iste bu lc parga, destek disin aproksimal ylziinde ve ekvatdr
hattinin tstinde olmak . sartiyle, birlesir ve gdvde adi verilen rijit
bir parca halinde iskelete birlesir (Sekil 9).

Sekil 9

Krose planianmasinin ana prensipleri : (Mc Cracken 1960]) Kro-
se planlanmasmnin ilk ana prensibi krosenin, dis cevresinin yarisin-
dan fazlasini sarmasidir. Bu durum ya devamli bir temas halinde {Cev-
resel krose kollari «Gircumferential» gibi) veya kesintili bir temas
halinde (Diseti krose kollar «Bar» gibi) olur. Disin gevresinin yari-
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sindan fazlasini saran kroselerde en az i temas sahasi olmahdir.
Bunlar oklilzal tirnak, retantif kolun ucu ve stabilizasyon kolunun u-
cudur. Ancak hemen soylemek gerekir ki, bir krosenin destek disle
temas yuzeyi arttikga, o krosenin basar orani da artacaktir.

Krose planmasinin diger prensiplerl ise su sekilde siralanabilri:
(Mc Crocken 1960) ‘

1. Okliizal tirnaklar, krosenin disin kék(i yéniinde hareket etme-
sine engel olmalidir.

2. Her retantif kolun karsisinda, bu kolun sebeb olabilecedi ba-
sinca karsi bir reciprocal veya stabilizasyon kolu olmalidir.

3. Destek dislerdeki rehber dizlemler gerekli sekilde hazirlan-
mis ve bdylece protezin agizdan gikarihs yénii kesin olarak tayin edil-
mis ise, retantif krose kolian dis kavsinin her iki tarafinda da aym yer-
de olmalidir. Ornegin dis kavsinin bir tarafindaki retantif krose kolu
vestibiilde ise, kavsin diger tarafinda da yine vestibiilde olmalidir.

4. Protez adizda ¢ikanlirken kroselerin retantif ug:larmrm cikis
yollari, protezin agizdan ¢ikarilis- yoluna paralel olmahdir.

5. Retansiyon, yer degistirici kuvvetlere dayanabilecek dere-
cede, fakat minimum olmalidir.

6. Arkalar serbest sonlanan protezlerde destek dislerdeki kro-
seler, devrilme ve rotasyonel kuvvetlerin iletilmesini engelleyecek
sekilde hazirlanmalidir. Tek taraflt serbest sonlanan parsivel protez-
lerdeki kroseler disinda, difer parsiyel simflarindaki her krose bir
koluyla retansiyon ve diger koluyla ise stabilizasyon ve kavrama sag-
lamalidir. '

Stabilizasyon kolunun iki veyé i¢c fonksiyonu vardir: (Mc Cracken
1960) |

1. Bu koal, krogenin kars! tarafindaki retansiyon kolunun yapabi-
lecegi basincin ndtralize etmek Gzere bir stabilizasyon saglamalidir.
Bu durum &zellikle retansiyon kolunun fazla bikildigi ve destek dis
tizerinde ortodontik bir kuvvet meydana getirdigi vak'alarda cok &-
nemlidir. Normal olarak retantif kol, Uzerine yer degistirici bir kuv-
vet yikleninceve kadar pasif durumda olmakhidir. '

Protezin adiza takilis ve c¢ikarihs! esnasinda retantif kol, ekvator
hatti hizasinda yaylanaca@ icin karsi tarafta bir stabilizasyon koluna
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ihtiyag vardir. Maalesef bu kol, protez adiza tam oturmadan ve retan
tif kol tekrar pasif hale gegmeden destek disle temas etmez. Bdylece
protezin her defa agiza takilis ve cikarilisi esnasinda destek dislerde
gok kisa stiren bir devritme kuvveti uygulanmis ‘olur. Bu kuvvet, pa-
rodontal baglarda normal elastikiyet sinirlarini agmadigr takdirde za-
rarh degildir. Kroselerin bu kollar vasitasiyle elde edilen stabilizas-
yon, destek diglerin mesial ve distal yiizeyleri protezin giris ve cikig
yoluna tam paralel yapilmadikca elde edilemez. Bu sebeple parsiyel
protezierde agizin hazirlanmasi konusu gok Onemlidir.

2. Stabilizasyon kolu, protezlerin horizontal kuvvetlere kargi sta-
bilizasyonunu saglayacak sekilde yerlestirilmelidir. Bu durum ancak
krose kollarini ve ayrica ana ve tali bagfayicilanin rijit olmalar yoluy-
la saglanabilir. Béylece protezin bir tarafina uygulanan horizontal kuv-
vetler, karsi taraftaki stabilizasyon komponentleri vasitasiyle dnlene-

bilir. Parsiye! protezlerin bu komponentleri sadece kroselerin siabili-

zasyon kollar olmayip, dislerin vertikal yiizeyleri ile temas halinde
olan biitin rijit pargatardir. Makul sinirlar dahilinde bu tip komponent-
lerin coklugu, horizontal kuvvetlerin daha genis bir sekilde dagilma-
s sadlayacaktir. ‘

3. Stabilizasyon kolu, bir dereceye kadar, endirekt tutucu olarak
da is gorebilir. Bu sadece stabilizasyon kolunun, rotasyon hattimn 6n
tarafindaki bir disin ekvatér hatti izerinde bulundugu takdirde dogru-
dur. Ancak dislerin bu kisim!ari kaymaya elverisli yiizeylerdir. Buna
engel olmak igin bitin doékiim kuronlarda basamak hazirlanabilir. F-
kat genellikle mine yiizeyinin bu sekilde hazirlanmasi olagan degildir.

Kroseler iki biyitk boltim altinda incelenebilir: (Mc Cracken 1960)

I. Cevresel krogse sekilleri (Circumferential) -
ll. Diseti krose sekilleri (Bar) -
Bir krose biitiinii, miimkiin olabilen birgok krose kombinasyonlari

dahilinde cevresel ve diseti krose kombinasyonlari da olabilir. Bun-
lardan bazilari sunlardir: '

1. Dakum tek kollu retantif bir krose kolu ve karsi tarafta stabi-
lizasyon saflamak igin retantif olmayan bir diseti krose kolu,

2. Bikme, tek koliu bir krose kolu ve kars: tarafta stabilizasyon
saglamak icin retantif olmayan bir diseti krose kolu.
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3. Retantif bir diseti krose kolu ve karsi tarafta stabilizosyon
sadlamak igin retnatif olmayan dokiim tek kollu bir krose kolu.

Krose gesitleri ve bunlarin ddevleri hakkinda tereddite dlisme-
mek gerekir. Zira herhangi bir tip krose kolu, kullanildid yere gore
uc tarafina dogru inceltilerek ve ekvatdr altt bolgesine sokularak re-
tantif: veya ucu inceltiimeden ve tam ekvatdr hattt Ustiinde sevretti-
rilerek retantif olmayan bir sekle sokulabilir. Biitiin mesele nerede ve
ne tip bir krose kullamlacagina dogru bir karar verebilmektedir.

Konumuzun bu kisminda Cevresel ve Diseti krose sekillerini a-
ciklamak gerekir (Mc Cracken 1960) :

Sekil 10

| — CEVRESEL KROSE SEKILLERI : Bunlar ekvatdr alti boigesi-
ne okliizal yonden yaklasan krose sekilleridir (Sekil 10 b). Arkalar
disle sonlanan parsiyel protez vak'alarinda, ancak bazi sartlar dahi-
linde, kullanilabilecek en uygun kroselerdir. Glinkii hem yapimlari ko-
faydir ve hem de gok etkilidrler. Ancak ekvatdr alti bdlgesine bir dis-
eti krosesi ile daha rahat erisilebilecek ve gevresel krosenin kullanil-
masiyle estetik zedelenecekse, o zaman diseti kroseleri kullanilabi-
lir.

Cevresel krose tiplerinin bazi dezavantajlari varsa da, sayet iyi
planlamirlarsa bunlar biiylk 6l¢lide azaltilabilir. Bu tip kroselerin ha-
tali olmasi, diseti kroselerine nazaran ¢ok daha az bir ihtimaldir. Bas-
ka bir deyimle, diseti kroselerinin yanhis kullamlmas: daha olagandir.
Cevresel krose tipinin (Tipik 6rnedi Akers krosesi) hatah kullaniima-
st, gerek vestibiil ve gerekse lingualdeki her iki kolun da retantif ya-
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pilmasidir. Aslinda bu  tip kroselerin bir retantif ve bir de stabilizas-
yon kolu vardir. -

Gevresel krose kollarimin en snemli avantajlarindan diger ikisi
ise 1) Stabilizasyon kolu gibi, rijit krose kolunun sart oldudu ve 2)
Kroge kollarini az fleksibl olmasini gerektiren arkalari disle sonlanan
vak'alarda kullamlabilmesidir {Applegate 1054).

Dezavantajlari ise su sekilde siralanabilir (Mc Cracken 1960) -

1. Kollarinm okliizal yénden gelmesi sebebiyle fazla dis ylzeyi

T

kaplariar. R

- 2. Ban dislerde, ozellikle alt dislerin vestibil ve Ust dislerin
lingual taraflarinda bu okliizalden gelis nedeniyle bizzat destek- disin
oklizal yiz genisligin arttinr ve buna bagl olarak fonksiyone! yiiki
cogaltirlar (Applegate 1954}

_ 3. Alt ceneye yapilan protezlerde daha fazla maden goziikmesi-
ne sebeb olurlar. '

- 4. Dokim kroselerin hepsinde oldugu gibi, bunlarda da kroseyi
dise dogru bitkerek veya disden uzaklagtirarak retansiyonu arttirip
eksiltmek mimkiin degildir.

5. Arkalan serbest sonlanan vak’alarda retantif kol olarak g¢ok
rijittir {Applegate 1954).

6. Bu tip kroselerin, protezin agiza takilmasini dnieyen yerleri-
nin tespiti daha zordur (Applegate 1954). Gergi iyi bir pléniama ya-
pildig ve sihhatli bir laboratuvar teknigi kullamldigr takdirde bunun
olmamasi gerekir.

Cevresel krose sekiinin esas drnedi Akers krosesidir (Sekil 6 ve
11). Akers krosesi, krose binyesinden ayrilarak okliizal yonden kok

sekil 11
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istikametine dogru ekvatdr alti bolgeye erisen retantif bir kol, karss
tarafta ekvatdr hatt: Gizerinde seyreden bir stabilizasyon kolu ve disin
oklizal yiiziine tutunan bir okliizal tirnak olmak iizere iic parcadan iba-
rettir. Bu krose ancak, undercut bélge destek disi iizerinde iskelet -
ten en uzakta oldugu takdirde endikedir (Sekil 12). Yukarda da acik-
landigr lizere bu krose tipinin yapimindaki en bilyiik hata, her iki ko-

Sekil 12

lun da retantif olacak bir sekilde uglarinin inceltilmesi ve ekvatér alt
bolgede sonlandiriimasidir. Gergekte bu krosenin cesitli kisimlarinm,
yine dnceden aciklandidi gibi, farkh fonksiyonlar gérmek iizere hazir-
lanmasi gerkir. Sekil 13 de, Akers krosesi prensiplerinin giinliik ha-

Sekil 13
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yattaki uygulamasina ait bir ornek gorilmekiedir.

Gevresel kroge kollari, Akers krosesinden baska diger farkhy se- .
killerde de kullaniiabilir. Bunlardan biri Halka veya Dairesel krosedir
(Ring). Seki! 14. Halka krose destek disin mesiolingual ylziinden

Sekil 14
Halka (Dairesel) Krose

baslar ve ekvatdr hatti boyunca disi bir halka gibi sararak mesiovesti-
hiil bélgenin undercut. kesiminde son bulur. Destek digin iste bu prok-
simal undercutina baska herhangi bir yolla erigebilmek mimkiin olma-
digi zaman halka kroseler kullanihir. Ornegin bir alt  biylk azi disi-
nin mesiolingual undercut bslgesine, undercut bdigenin okliizal tirnak
sahasma yakinhid sebebiyle, cevresel bir krose koluyla veya disin
linguale egimi sebebiyle diseti krosesi yoluyla erisilemedigi takdirde
halka krogesi endikasyonu olabilir. Tali baglayicilaria desteklenmemis
bir halka krosesi kesinlikle ‘kullaniimamalidir. Giinkil protezin agiza
giris ve gikislar eshasinda gevseyip acilacak ve boylece beklenen
kavrama ve stabilizasyonu saglayamayacaktir. Bu nedenle hatka kro-
seler, retantif olmayan tarafta bir veya birden fazla destekleyici uzan-
tilar ve kargt mar]inal taraftada yardimer bir oklizal tirnak yapmak
suretiyle kuilaniimalidir. Distaldeki bu yardimci okliizal tirnak ayni
samanda mesial tarafa dogru egik olan destek disin daha da mesiale
yatmasini dnleyecektir.

Halka kroselerin, tizerine bitlin kuron yapiimis destek diglerde
kullaniimasi daha endikedir. Glnkl disi hemen hemen biitln bir hal-
ka seklinde sardiklari icin besin artikiarinin toplanmasina ve boylece
besin retansiyonuna sebeb olurlar. 56z gegen destek dis nasil olsa
arkada oldugundan estetik burada onemli degildir.

Halka kroseler bosluk sahanin hemen yanindaki bir destek dige
de tatbik edilebilirler. Fakat bu sefer aproksimal tarafta iki disin Gze-
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rinden atlayarak undercut bélgeye erismesi gerekir (Sekil 15). Bahsi
gegen dis On tarafta oldugu takdirde bu krose estetik balimdan mah-
zurludur.,

Sekil 15
Hatka kroge

Selil 16 b
Geri
hareketli
“kroge

Boylece halka kroselerin yegane endikasyonu, distobukkal veya
distolingual undercutiara okliizal yonden direkt olarak erisilememesi
veya doku undercutlart nedeniyle bir diseti krosesi yoluyla yukarda
80zl gegen undercut bélgelere yetisilemesidir.
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Sekil 16 a

Geti hareketli krose

Halka krosesinin modifikasyonlarindan geri hareketli {Sekil 16 a
ve b) ve ters geri hareketli {Sekil 17) (Back action ve reverse back
action) kroseler vardir. Geri hareketli kroseler iskelete lingual ta-
raftan: Ters geri hareketli krogeler ise bukkal taraftan baglaniriar. Bun-
tarin kesin bir avantajlar yoktur, bilakis bazi dezavantajlari vardir.
Ciinkil daha az maden gbstermek ve daha az dis diizeyi sarmak su-
retiyle mevecut undercut bolgeler Akers krosesi yoluyla kolaylikla eri-
sebilir. Maalesef bu tip kroseler biolojik ve mekanik bakimdan sihhat-
li oimamalarina ragmen héla kullanilmaktadsr.

Sekil 17

Ters geri hareketli krose

Cevresel kroselerin modifikasyonlarindan biri de = (Embrasure
kroge) dir (Sekil 18). Bu tip krosenin diger bir adi da Gift Akers kro-
sesidir (Double Akers). Modifikasyonu olmayan Kennedy Il ve Iil. si-
nif parsiyel protez vak'alarinda kullanilan endikasyonu vardir. Bu sinif
nif parsiyel protez vak'alarinda kullanilan endikasyonu vardir. Bu si-
nif protezier mekanik bakimdan dezavantajlidir. Hatta krose plantan-
masinin daha etkili olabilmesi ve boyiece mekanik avantaj saglanabil-
mesi icin- karst tarafta bir tane kiigiik veya biiylik azimin gekimi bile
distinilebilir. Fakat bu taraftaki dister cok saglam ise ve hasta béyle
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Sekil 18
Cift Akers
krosesi

bir karara siddetle muhalefet ettigi takdirde, Embrasure krose kulian:- |

labilir. Fakat bu durumda da destek olacak dislerin vestibiil yiizle-
tinde yeterli undercut bdélgenin olmasi gerekir. Krosenin, dislerin
aproksimal - oklizal kismindan gecebilmesi yer sadlamak icin kuron-
lar, inley vs. gibi restorasyonlar yapiimast uygundur. Aksi takdirde
krose yiiksexlik yapacak ve travmatik okliizyona sebeb olacaktir.
Embrasure krogenin mutlaka iki tane okiiizal tirnagi olmalidir. Bu

durum protezin mukoza yoniindeki hareketleri sonucu destek disle-

Sekil 19
Cok kollu krose .
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rin ayrilmasini ve besin birikmelerini nler. Bu krose tipinin iki re-
tantif ve iki de stabilizasyon kolu vardir.

Cevresal kroselerin bir diger modifikasyonu cok kollu krosedir.
(Multiple krose) (Sekil 18). Bu krose, iki stabilizasyon kolunun son-
jarinin birlestigi kargtitkh iki Akers krosesinden ibarettir. Genellikle
arkalart disle sonlanan vak'alarda ildve bir retansiyon elde etmek
istendigi zaman kullamitir. Ayrica yarim dis kavsi bosluk ve diger ya-
ris1 ise tamamen disli oldugu zaman, birden fazla disi korselemek ge-
rektiginde de endikasyonu vardir. Ayrica mevcut iki undercut birbiri-
ne komsu oldugu zaman embrasure krosesi yerine de kullaniabilir.
Dezavantaji, iki destek dist sarmak icin her iki dise ¢cikan iki tane ko-
lu olmasidtr. :

Cevresel kroselerin diger bir modifikasyonu {Yarum-yarim krosel
dir (Half-and-half) (Sekil 20). Bu destek disin bir tarafindan yukse-
lerek cevresel bir kol ve disin diger tarafindan yiikselen bir stabilizas-
yon kolundan ibarettir. ikinci kol, ikinci bir tali baglayicidan yiiksel-
diginden bu gercekte bir diseti krosesi koludur. Bu kol, yardimei bir
okliiza! tirnak veya bu tirnak olmaksizin da kulfaniiabilir. Stabilizas-
yon saglayan bu kol disi fazla sararak maden gozitkmesini onler. Yu-
karda anlatianiarin isigi altinda iki tarafli vak’alarda bu krogenin kul-
laniimasi endikasyonu yoktur. Bu kroge, esas olarak tek tarafii par-
siyel protez vaka'larinda gifte retansiyon elde etmek igin kullanilir.

Sekil 20
Yarim.yarim krose
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Cevresel krosenin bir dijer modifikasyonu ise ters hareketli ve-
ya sac tokasi krosedir (Sekil 21) (Reverse action or hairpin clasp).
Proksimal bir undercuta oklizal yénden yaklasarak retansiyon sagla-
yan bir krose seklidir. Ayni sonucu veren krose tiplerinden biri de
halka krosedir. Fakat proksimal undercuti havi bir azi disi destek
olarak kullanilacagi zaman yahut doku aatasmanlar yiiksek olup bu

Sekil 21 _
Ters hareketli yahut sac tokasi krose

durum diseti krosesi kullanilmasini 6nlediginde tersine etkili krose
basariyle kullaniabilir. Hernekadar bu gibi durumlarda halka krose
tercih edilirse de, destek digin lingual undercuti halka krosenin lingual
taraftaki destekleyici kofu dil hareketlerine mani olacaktir, iste bu
gibi durumlarda, biitiin dezavantajlarina rafmen tersine hareketii krose
kullamlabilir. Bu tip kroseler fazla dis ylizeyi kaplar ve bu nedenle be-
sin artiklan igin bir retansiyon kaynadi olabilir. Disin okliizal yliziin-
deki baslangic noktasi destek dis itzerine asirt bir yiik yiklenmesine
sebeb olabilir ve ayrica, bu krosenin fleksibilitesi simirhidir. Tersine
hareketli krose arka dislerde kullanildigi vak'alarda estetik énemli de-
gildir, fakat on dislerde kullanildigi durumlarda bu: énemli bir mahzur
teskil eder.

Uygun bir sekilde yapildigi takdirde bu tip kroseler destek dis
tzerinde baslangic noktasinin hemen alt tarafindaki undercut sahaya
girmek iizere sa¢ tokasi seklinde bir déniis yapar. Bu krosenin iist ko-
lu, fleksibl olan ve retansiyon saglayacak olan alt kolun _baslangicint
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teskil eder. Bu nedenle st kot rijit ve kalinca olmali, alt kolu ise
ucuna dogru gittikge incelerek retansiyon sadlamalidir. Bu durum goz-
tniinde tutularak krosenin yapiml gerekir.

Il — DISETi KROSESI SEKILLERI : Bu krose seklinin diger bir adi
da Roach krose koludur. Fakat diseti krosesi terimi, &tekine nazaran
daha tanimlayter ofdugu igin genellikle tercih edilir. Basit olarak dis-
eti kroseleri, protezin maden iskeletinden cikan ve kék ydniinden ok-
lizal yiize dogru yiikselerek destek disin undercut bdlgesine girip tu-
tunan krose kollar1 olarak agiklanabilir (Sekil 10 a)

Diseti kroseleri bitis kisimlarinm aldigr sekle gore siniflara ay-
rilirlar. Fakat bitis sekiferi ne olursa olsun daima yukardaki prensibe
sadik kalmalar gerekir. T ve S krose kollan diye iki ana sinifi varsa
da ¥, C, 1, U ve R olarak subdivisyonlari da mevcuttur. Mekanik ve
fonksiyonel bakimlardan etkili olup, ayrica destek disin ¢ok az bir kis
mini kapladikiarindan daha az maden gbzitkkmesine sebeb olur ve bu
nedenle, eststik bakimdan tercih edilirier.

" Endikasyonlari (Mc Cracken 1960) :

1. Arkalan disle sonlanan vak'alarda.

2. Destek disin 1/3 alt kisminda az milktarda retantif bir bélge
varsa ve buraya da ancak kok y&niinden yaklasilabilecekse.

3. Retantif kolun cok rijit olmasi gereken vak'alarda (arkalar!
disle sonlanan}. (Applegate 1954). f

4. Krose kolunun rijit olmasi, fakat az dis ylizeyi kaplanmasi ge-
reken vak'alarda (Applegate 1954).

5. GCevrese!l krose kollarinin kullanlamadidr egri digl‘e-rd.e (Apple-
gate 1954). -

6. Estetik bakimdan az maden gdrinmesinin elzem oldugu vak'a-
larda. (Applegate 1954).

7. Stabilizasyon kolu olarak (krose kolunun rijit olmasi, fakat
az dis yiizeyi kaplamasi gereken vak'alarda) Applegate 1954,

Kontrendikasyonlari :

1. Arkalan dissiz sonlanan protez vak'alarinda kullaniimaz. Fakat
bu simif protezlerde destek disin undercut sahasi, digsiz bolgeye ya-
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kin oldugu takdirde diseti krosesi kullamlabilir (Sekil 22). Ancak do-
ku undercutlart bu tip krosenin de kullanilmasina imkan vermezse des-
tek disin mesialinden menseini alan bir halka krosesi veya dokim
yahut bitkme tersine etkili bir krose kolu kullanihr.

~ Sekil 22
Diseti krosesi

2. Undercut bdlge, bosluk sahanin hemen yanindaki disin dis-
talinde ise kesinlikle kullaniimaz.

3. Undercut saha, dissiz bolgeden uzaktaki bir destek disin (ze-
rinde ise arkalari serbest sonlanan protezlerde asld kullanilamaz.

4, Diseti krosesi vapilacak dis hizasinda_doku undercuti varsa
ve destek disin retantif bdlgesi de okliizal yize yakinsa kullanmlamaz.

Diseti krose kollarinin dezavantajlarl ise sbylece siralanabilir
(Applegate 1954) o

1. Fena yaptldiklari takdirde, protez oturunca disetini yaralaya-
bilir.

2, . Dise dogru bikilerek retansiyonun arttiriimas: miimkin de-
gildir.

@

3. Arkalar serbest sonlanan protezler igin ideal bir krose tipi de-
gildir, '

4. Kirddigr takdirde yenisinin yapilarak yerine konulmasi gig-
tir.

5. Protezin takilmasina mani olan noktalarin lokalize edilmesi
glictiir. Buna sebeb retantif kolun mukavemetidir.
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Diseti krogeleri dokiim olarak yaptidiklari takdirde agiri bir flek-
sibiliteye malik degillerdir. Cevresel krose kollari gok daha fleksibl
yapilabilir. Fakat en iyisi kombinasyon kroseleridir. Kombinasyor kro-
selerinin en basta gelen kullaniima yeri arkalari serbest sonlanan
parsiyel protez vak'alandir. Cinkii bu tip protezler daha cok lateral
ve rotasyonel kuvvetlere maruz kalr. Fakat diseti kroseleri hikme
seklinde yapildiklari takdirde fleksibiliteleri bliyiik oranda artar.

N — KOMBINASYON KROSELER : Bu tip kroseler bikme bir
rotantif kol ve dokiim bir stabilizasyon kofu ihtiva eder {Selal 23).

Sekil 23

Kombinasyon
krogesi {Bilesik)

Stabilizasyon kolu diseti krosesi seklinde de olabilirse de, genellikle
gevresel krose kolu seklindedir. Retantif kol ise hemen daima cevre-
sel krose tip seklindedir, fakat bazan protez kaide piagimin diseti ke-
siminden cikan bir diseti krosesi biciminde de yapilabilir.

‘Kombinasyon krosesinin avantajlari bilkme olarak yapilmis olan
retantif kolun fleksibilite, ajiiste edilebilme ve estetigindedir. Maksi-
mum fleksibilite, 6zellikle bosluk sahanin hemen yanindaki destek dis
kroselenecek ise veya destek dislerin zayif oldugu durumliarda ¢ok
énemlidir. Bir krogenin ajiste edilebiime, veya baska bir deyimle son-
radan bikilip daha fazla retansiyon sadlanabilme kabiliyeti ise,
bu gibi durumlart gerektiren vak’alar icin onemli bir Ozelliktir.
Estetik avantaji ise Uzerinde tartisilamayacak kadar onemli bir konu-
dur. Buktm oldugu igin, dékim krogelere nazaran kirilma tehlikesi ol
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maksizin daha ufak caplardaki telierden yapilabilir. Ayrica yuvarlak
ve ince oldugundan 15181 kirma tarzi o sekildedir ki, daha az maden
g6zikir.

Kombinasyon kroseleri ile simdiye kadar yapilan tecrObeler, ar-
kalarr serbest sonlanan parsiyel protez vak'alarinda, boslugun hemen
yvamndaki disler icin hemen hemen ideal bir gekil oldugunu gdster-
mistir. Yukarda sayilan avantajlarina ek olaral, arkasi serbest protez
kismimin dokularin rezilienslerine bagh olarak hareket etmeleri sonu-
cu destek disler Uzerinde daha az olumsuz etki yapmast da cok dnem-
li hir gercektir.

Kombinasyon kroseleri kullamldigs vak'alarda, bitkkme krose teli-
nin eléstikiyetine bagl olarak, protez takilis ve cikariliglart esnasin-
da gevsememesi igin hastaya bazi. tavsiyeler vapiimalidir: Hasta pro-
tezini retantif uctan yukarr cekerek cikarmaya calismamalidir. Daha
cok bikme krosenin dokiim iskelet ite birlestigi kesimden yukar it-
melidir. Ozellikle alt protez vak'alarinda vestibill retansiyon vetine
lingual retansiyon kullanmak ve vestibiil tarafa stabilizasyon kolunu
koymak diistiniilebilir. Bu durumda hasta vestibill taraftan sitedigi se-
kilde protezini cikarabilecektir. Gergi bu sekil estetik bakimdan bir
dezavantaj ise de, dudak vaziyetinin misait oldugu alt protez vak’a-
larinda kullaniimasinda bir sakinca yoktur.

Applegate (1954) kombinasyon kroselerin avantaj, dezavantaj ve
endikasyonlarin siyle siralamaktadir,

Avantajiar :

1. Dikiim krose kollarina nazaran manivela ve torque kuvvetle-
rini ¢ok daha iyi dagitabilir. Giinkii yuvarlak olan retantif kol, her yén-
de ve esit olarak fleksibldir.

2. Bikme krogeler kolayca ayaflanabi]diginden. retansiyonun
arttirlip azaltilablimesi mimkiindir.

3. Kazaen retantif kol herhangi bir sekil degisikligine ugrasa ve
bunun sonucu destek dise agiri basing yaparsa bu basing, rijit stabi-
lizasyon koluyla karsilanarak destek disin rotasyonu énlenebilir.

4. Her iki kolu da biyiik olan kroselere nazaran, kombinasyon
kroselerde stabilizasyon kolu dokiim oldugundan lateral kuvvetlere
daha iyi dayanabilir.




5. Daha genis bir uygulama sahasi vardir. Ciinkii bazi hallerde
dis ve doku undercutlari diseti krosesi kullamimasini onleyebilir.

6. Protezin takilmasint 6nleyen maniler kolaylikia gorilebilir.

Dezavantajlar :
1. Uzun siire voya yiiksek isi derecesinde 1sitibrlarsa kirtlgan-
hklart artar.

2. Biukme krose kolu hazirianirken krose pensinin dikkatsizce
kullaniimas1, madenin zedelenmesine sebeb olur ve bunun sonucu
da krose kirilabilir.

3. Krose okliizal yonden geldiginden daha fazla maden gozikir.
4. Biikkme krose kolu icin kullamlan alagim kotl ise, galisirken
kirilabilir.

5. Bir imalat hatasi sonucu kroselerin kirilmass  miimkindir.
Fakat modern imalat metodlar sayesinde artik bu durum pekaz bir ih-
timaldir.

Endikésyonlan .

1. Arkalarl serbest sonlanan parsiyel protezlerde kroselerin
maksimal fleksibiliteye sahip olmasi gereken vak'alarda.

2. Destek dig iizerinde derin undercuilar oldugu ve buralara
diseti krosesiyle yaklagsabilmenin miimkin olmadig1 hallerde.

3. Doku undercutlarinin diseti krogesi kullaniimasma mani ol-
dugu vak'alarda. '

4. Gerekli retansiyon miktariin  8nceden tayin edilemedigi
vak'alarda. (Bu durumda bitkme kol gerektigi kadar biikiilerek retansi-
yon arttirifabilir). ' '

5. Maksimal stabilite ile birlikte minimal derecede disi sarma
gereken vaka'larda.
IV — DIGER KROSE SEKILLERI : Bu tip kroseler kisaca suniardit:

Mesiodistal krose (Sekil 24 a ve b): On ve arka taraflarinda bos-
luk olan izole dislerde kullamlabilir. Arkalari serbest sonlanan pro-
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Sekil 24
Mesio distal krose

tezlerde bogluk sahanin hemen yanindaki destek dis {izerinde kesin-
likle kullaniimamaladir. Ciinki disin egrilmesi kaginilmaz bir sonug
olur. Bir kaninin kroselenmesi gerektiginde, bu tip bir krose en ideal
olarak diistnlilebilir (Austin ve Lidge 1957). Kanin sekli itibariyle ge-
nellikle distal ve mesialde undercutlar gésterir. Krosenin durumu ves-
tibiilden bakildiginda sanki altin varak dolgular imis gibi godziikir.
Lingual tarafta iki kol ortaya dogru bir araya gelir ve cingulum {ize-
rinde hazirlanan bir tirnak yerinde birlesirler. Sayet bu tirnak yeri iyi
hazirlanirsa, krosenin retansiyonu da iyi olur. Destedi yeterlidir, kav-
rama kabiliyeti ise orta derecededir. '

Besik (Crib) yahut modifiye edilmis Grozat tipi (Sekil 25) krose -
Bitkme telden vapilmis bir krose tipi olup daha cok muteharrik orto-
donti aparaylerinde kullamlir. Bu krose yoluyla retansiyon, kole ho-
yunca retantif bolgeye gelmek lizere esas kroseye lehimlenen ek bir
parca vasitasiyle saglanir.

‘ Sekil 25
Besik vahut modifiye edilmis Crozat tipi krose

DeVan yahut Infrabulge krose (Sekil 26) - Metal veya akrilik kaide
plaginin perifer kismindan ctkan bir diseti krosesidir. Maden kaide pla-
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gt kenarindan ciktigi takdirde krose ile kaide plad arasi cok ince bir
testere vasitasiyle kesilip birbirinden ayrilarak krogenin daha fazla -
Jastikiyet kazanmasi saglanir (Sekil 26a). Bikme telden yapildig tak-
dirde cok daha elstikidir. Maden kaide plagna lehimle baglanir veya
akrilik kaide plag igine gomular (Sekil 26 b). Destek dise agini basing
yapip onu egriltmemek, estetik goriiniis ve gikarihirken deforme et-
mek ihtimalinin azh@ gibi avantajlari yaninda en biylk dezavantaji
ditl ve titkiiriik yoluyla lyi temizlenememesi ve besin artiklanm tut-
masidir. Bu nedenle hastalarin protezlerinin hijyenine cok dikkat et-
meleri gerekir.

Sekil 26

\WWice De Van krosesi

s

NEY SURVEYOR SISTEMi'nde ise krose sekilleri esas olarak 5 tip
olarak ele alinmaktadir {The J. M. Ney Co. 1960). Bunlarm hepsi do-
kiim olup, parsiyel protezleti gerektiren vak’alarda bu bes tip krose
yeterli bir retansiyon saglayabilir. Ancak her vak'a ve her hasta ayr
ayri ve gok dedisk durumlar gosterebilecedinden, bu gibi hallerde yu-.
kardaki kroge tiplerinin modifikasyoniarint kullanmak da gerekebilir.
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Fakat krose prensipleri gerekli sekilde bilindigi takdirde her cesit
krose uygulanmast basariyla sonuclanacaktir.

1 No.lu krose (Sekil 27) : Genellikle tek tarafli arkalari serbest
parsiyel protez vak'alar! igin tavsiye edilmektedir. Ciink(i bu gibi du-
rumlarda ¢ok gerekli olan ve protezin yan hareketlerini 6nleyen lin-

- Sekil 27
1 No.u krose

gual ve bukkal ¢ok basarih bir kavrama saglarlar. iki tarafli arkalari
serbest sonlanan vak'alarda destek dislerin undercut durumlar, genel-
likle bu tip krosenin kullanilmasint énler. Saglam bir kemik striiktii-
riine sahip sihhatli destek dislerde kullanilmasi tavsiye edilir. Ancak
destek disin ekvatdr hatti, okliizal yiize yakinsa ve bu durumda kro-
senin rijit kisimlari kapanisa mani olacaksa kullaniimamalidir.

Bu krose klasikteki gevresel krose tiplerinden Akers’e benzerse
de, aralarinda ¢ok 6nemli bir fark vardir. Ney Surveyor Sistemindeki
1 No.lu krogenin her iki kolu da retantiftir. Ney sistemindeki krose-
nin bu karakteri unutulmamall ve Akers gibi miitalad edilmemelidir.

2 No.u krose yahut Ayrik kollu krose '(Sekil 28} : Bu krose kla-

Sekil 28
2 No.u krose
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sikteki diseti krosesi gibidir. Okluzal bir tirnak ve iki uzun fieksibl
koldan ibarettir. Okliizal tirnak ve gdvdesi yoluyla mitkemme! bir des-
tek ve fleksibl koliari ile de mitkemmel bir retansiyon saglamakla be-
raber, destek disi kavramasi bakimindan yeterli degildir. Bu tip kro-
seler A) Her iki tarafi serbest sonlanan vak'alarda destek disler bos-
tuk sahaya yakin kisimlarda yani distalde undercut arzettigi zaman
ve B) terk tarafli sonlar serbest vak'alarda kavsin mukabil tarafina
gitmeden iyl bir destek ve retansiyon elde etmek icin kulianthr. Bu-
nun icin sonu serbest tarafta iki destek dis segilir ve bunlardan kuv-
vetli olanina 1 No.lu ve digerine ise 2 No.lu kroge yapilir. Bu durumda
bu iki ayri tip krosenin gerektirdigi undercutlari elde edebilmek igin
modele de uygun egimlerin verilmesi lazimdir.

Sekil 29
1 ve 2 NoJu kombinasyon krogesi

1 ve 2 No.lu Kombinasyon krosesi {Sekil 29) : Bu tip krose, kla-
sikteki kombinasyon krosesi gibldir. Ney sistemine gore ifadesi ise
bir kolu 1 No.u krose ve diger kolu ise 2 No.lu krosedir. Endike ol-
dugu disler genellikle egilmis ve rotasyona ugramis bliylik azilardir.
Bu tip kroselerde 1 No.lu krose kolu kavrama ve retansiyon, 2 No.lu
krose kolu ise sadece retansiyon saglar. 1 Nolu kolun devam olan
okltizal tirnak ve bu kolu iskelet baglayan govde ise destek ddevini
gorar. :

Geri hareketli krose [Back action) Sekil 16 a ve b : Bu tip kroge,
simdiye kadar Ney Sisteminde anlatilan krose ftipleriyle géziileme-
yecek vak'alar igin yarattimistir. Geri hareketli kroseler dzellikle ku-
ron kism kisa olan ve minimum undercut gdsteren kiigik az1 ve 6n
dislerde retansiyon saglamak igin endikedir.

Bu tip krosenin tipik bir endikasyonu, ekvatdr hattinin destek di-
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sin lingualinde ve koleye yakin oldugu vak'alardir. Bu durumda lingual
taraftaki, krasenin rijit kisimlar rahathkia ekvatér hattinin dstiinde
kalacaktrr. Bu rijit kisimiar disin lingualini cevreleyip aproksimal yu-
ziinii gegerek vestibiil tarafta undercut sahaya girinceye kadar mi-
kemmel bir kavrama saglayacaktir. Ancak bu kavrama sadece tek yon-
sadir. Bu nedenle kavsin diger tarafinda ve aksi yonde bir kavrama
daha temin edilmelidir. Ancak bu durumda protezin balansi saglanmis
olacaktir.

Protezin alveol kretlerinden uzaklasmamasi gereken arkalari ser-
best sonlanan vak'alarda bu krose tipi Ozellikle cok faydalhidir. Maa-
lesef bu gibi vak'alarda sik stk yapilan 1 No.u krose kéti bir krose
tipidir. Bu gibi vakalarda devamli krose kullanilldiginda, bu, geri ha-
reketli kroseye kolaylikia baglanabilir.

Tersine geri hareketli krose (Reverse Back Action) : Sekil 17.
Geri hareketli krosenin iskelete lingual taraftan degil de, bukkal ta-
raftan baglanmas: biiyiik bir avantaj saglayabilir. iste bu krose sekli
Ney Sisteminde Tersine geri hareketli krose olarak isimlendirilir.

Endike oldugu disler, genellikle lingual tarafa asin derecede yat-
mis kiiclik azilardir. Bu durumda lingual tarafta biiyiik bir undercut
sahaya mukabil, bukkal tarafta undercut hemen hi¢ olmayabilir. Iste
bu gibi vakalarda tersine geri hareketli kroseler ideal bir tiptir. Ancak
McCracken (1960) geri hareketli ve tersine geri hareketli kroselerin
biolojik ve mekanik bakimlardan sihhatli olmadiklarimi  sdylemek-
tedir.

Halka krose (Ring) Sekil 14 ve 15 : Esas olarak asirt derecede
vestibille vatik az1 disleri icin Ney sistemi tarafindan gelistirilmistir.
Bu durumda (ist sag ve sol taraftaki azilar birbirinden uzaklasmis va-
ziyettedirler. Alt azi disleri ise linguale dogru, birbirine yaklasmis
durumdadiriar. Boyle vakalarda retantif bolgeler alt diglerin lingualin-
de ve st dislerin de vestibillinde olacaktir. iste bu durum, Halka kro-
seler igin ideal vak'alardir. :

Protezin balansini saglamak icin geri hareketli kroseler icin sty-
ienanler, bunlar icinde dogrudur.

Halka kroseler Kennedy sinif 1. Mod. 1 vak’alarinda gerideki az
disinin normalin disinda bir egim gdsterdigi durumlarda da basariyla
kullani{abilir.
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Ney Surveyor Sisternindeki kroselerin bazs esash farklari vardiy:

1, 2 ve 1-2 Kombinasyon kroseleri bizzat kendi biinyeleri icinde
cifte kavrama ve gifte retansiyon saglarlar. Geri hareketli ve Halka
kroseleri ise disin sadece biv tarafinda kavrama temin ederler ve
protezin balansint ve tutuculugunu saglayabilmek igin kavsin diger ta-
rafinda da bir veya birden fazla kroseye ihtiyag vardir.

Bu nedenlerie tek tarafl sonu serbest biten vak'alarda, eksik dis
sayisl az ise basariyla kullanifabilir. Geri hareketli ve Halka kroseler
bu gibi vak'alarda asla endike degildir. 1 ve 2 No.lu ve Kombinasyon
kroseleri her iki tarafi serbest biten vak'alarda destek dislerin alveol
kretleri tzernde dik durumda olduklari zaman kullanilabilir. Giinkd
ancak bu durumda gerek vestibll ve gerekse lingual tarafta kavrama
ve retansiyon elde edilebilecektir.

Geri hareketli ve Halka kroseler ise, bilhassa her iki tarafi ser-
best biten vak'alarda ve destek dislerin hem vestibill ve hem de lin-
gul taraffarindan retansiyon ve kavrama saglanabilecegi durumlarda
endikedir. Bu gibi vak'alarda st disler genellikle vestibiile, alt digler
ise linguale dogru bir edim gosterir. Bu durumda da cifte kavrama ve
cifte retansiyon saglayan 1 ve 2. No.lu kroseler ve Kombinasyon kro-
seleri kullanilamaz. iste Ney Surveyor Sistemi bu gibi vaka'lar icin
Geri hareketli ve Halka kroseleri geligtirmistir.

Parsiyel protezlerin basarisinda en birylik rolii oynayan faktor
kroselerdir. Bunlarin ortodontik kuvvetler yaratmamasina dikkat et
meli, hiolojik ve mekanik prensipler daima gbzdniinde tutulmalidir.

SUMMARY
EXTRACORONAL - RETAINERS

Retention for partial dentuve is accomplished mechanicaily by means of ext-
racoronal retainers, retantive clasp terminal engaging the undercut arca on the
nbutment teeth.

i

In this article, all the conventional clasp designs as well as the types propo.
sed by Ney Surveyor System have been explained in detail.

The choice of clasp designs should be based upon hiologic as well as mecha-
nical principles in order to render a satisfactory service to the patient.
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